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1 About this manual

Before installing and using this unit, please read this
manual carefully. Be sure to keep it handy for later
reference.

1.1 Typographical conventions

3 Safetyrules

DANGER!

High level hazard.

Risk of electric shock; disconnect the
power supply before proceeding with any
operation, unless indicated otherwise.

% DANGER!
Explosion hazard.

Read carefully to avoid danger of explosion.

The manufacturer declines all responsibility
for any damage caused by an improper use
of the appliances mentioned in this manual.
Furthermore, the manufacturer reserves
the right to modify its contents without any
prior notice. The documentation contained
in this manual has been collected with great
care, the manufacturer, however, cannot
take any liability for its use. The same thing
can be said for any person or company
involved in the creation and production of
this manual.

WARNING!

Medium level hazard.

This operation is very important for the
system to function properly. Please read
the procedure described very carefully and
carry it out as instructed.

P>

@ INFO

Description of system specifications.
We recommend reading this part carefully
in order to understand the subsequent
stages.

2 Notes on copyright and
information on trademarks

The quoted names of products or companies are
trademarks or registered trademarks.

- Make sure that all the devices are suitable for the
application and for the environment in which they
will be installed.

- Make sure that the connected devices are
completely compatible and suitable for use.

- Make sure the operating temperatures are
compatible with the devices.

+ When installing the devices make sure the system
and installer personnel are absolutely safe.

+ Make sure that the device is firmly anchored so
that it cannot become detached.

+ Since the user is responsible for choosing the
surface to which the device is to be anchored,
we do not supply screws for attaching the device
firmly to the particular surface. The installer is
responsible for choosing screws suitable for the
specific purpose on hand.

« The device must be installed and maintained only
and exclusively by qualified technical personnel.

- Use appropriate tools for the purpose. The
particular nature of the site where the device is to
be installed may mean special tools are required
for installation.

« Make sure that the installation complies with local
regulations and specifications.
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This device must be installed out of the reach of
the user or of anyone who might happen to touch
it by chance.

Before doing any technical work on the device,
disconnect the power supply.

Do not use power supply cables that seem worn
orold.

Only qualified technical personnel should be
allowed to open the device, and they should work
in a non-explosive atmosphere. Tampering with
the device will invalidate the guarantee.

Do not allow children or untrained people to use
the device.

The device can only be considered to be switched
off when the power supply has been disconnected
and the connection cables to other devices have
been removed.

Before powering the device install an overload
protection device in the electrical equipment for
the building.

The user must not install any apparatus inside the
device if it generates dangerous radiation.

For technical services, consult only and exclusively
authorised technicians.

Keep this handbook carefully; it must be available
for consultation on the installation site.

Never, under any circumstances, make any
changes or connections that are not shown in this
handbook: improper use of the device can cause

serious hazards, risking the safety of personnel and

of the system.

Use only VIDEOTEC original spare parts.
Before proceeding with installation check the
supplied material to make sure it corresponds
to the order specification by examining the
identification labels (['4.2 Product markings")
bage?.
Refer and keep with care the CORTEM instruction
manual of the security explosion-proof box.

4 ldentification

4.1 Product description and type
designation

Telemetry receiver in an explosion-proof box for
EXPTC and EXPTD explosion-proof Pan & Tilt. It allows
installations in potentially hazardous areas.

EXDTRX3/EXDTRX324 allows the full control of Pan &
Tilt's functions, presets and patrol functions.

The receiver is epoxypolyester powder painted,
RAL7032 colour, IP66.

The explosion-proof box has 4 holes for 3/4" NPT
cable glands.

The cable glands must be selected according to what
is indicated by the EN/IEC 60079-14 Standard.

Available in 230Vac (EXDTRX3) and in 24Vac
(EXDTRX324).

We recommend using VIDEOTEC cable
glands or equivalent (Tab. 06, page 21).
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4.2 Product markings

On the receivers
there are 5 labels.

Labels on the packaging:

- Model identification code;

« Product description;

- |P Grade;

+ Voltage (Volt);

« Frequency (Hertz);

+ Maximum current (Ampere);

« Product serial number (Extended 3/9 bar code).
Labels on the explosion-proof box:
+ Box code (CORTEM);

- Voltage (Volt);

+ Frequency (Hertz);

- Power (Watt);

« Maximum current (Ampere);

- Box certificate number (CORTEM);
. Box serial number (CORTEM).
Label on the electronic card:

- Model identification code;

- |P Grade;

+ Voltage (Volt);

« Frequency (Hertz);

+ Maximum current (Ampere);

«+ Product serial number.

Before installation, make sure the power
supply and protection specifications of the
device correspond to those in the original
order. Use of unsuitable appliances can
cause serious hazards, risking the safety of
personnel and of the installation.

5 Preparing the product
for use

Any change that is not expressly approved

by the manufacturer will invalidate the
guarantee.

5.1 Contents and unpacking

When the product is delivered, make sure that the
package is intact and that there are no signs that it

has been dropped or scratched.

If there are obvious signs of damage, contact the
supplier immediately.

Keep the packaging in case you need to send the
product for repairs.

Check the contents to make sure they correspond

with the list of materials as below:
« EXDTRX3/EXDTRX324 receiver
+ 23/4" NPT IP66 IECEX-ATEX screws plugs

« Instructions manual
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5.2 Safely disposing of
packaging material

The packaging material can all be recycled. The
installer technician will be responsible for separating
the material for disposal, and in any case for
compliance with the legislation in force where the
device is to be used.

Bear in mind that if the material has to be returned
due to a fault, using the original packaging for its
transport is strongly recommended.

6 Assembling and
installing

Disconnect the power supply before
proceeding with any operation, unless
indicated otherwise.

Only specialised personnel should be
allowed to assemble and install the device.

Use only cables suitable for the application
and that meet the standards required by
the installation.

The receiver is not supplied with already
mounted cable glands. Installers must
make sure they choose cable glands that
are in compliance with the EN/IEC 60079-14
standard.

The unused cable gland holes must be
closed using NPT 3/4" plugs that are
suitable for the housing marking.

6.1 Installation

6.1.1 Receiver opening

For a correct receiver opening and closing, refer to
the following drawings.

The receiver opening and closing must be
carry out in a non-explosive atmosphere.

Security screw, to screw/unscrew, for the housing (01)
opening/closing. Body-cover (02) coupling threaded
joint. As required, insert and screw the 3/4" NPT cable
glands and/or the 3/4" NPT blanking caps (03).

Fig.02 Internal/external hearth-screws positions.

6.1.2 EXDTRX3 power supply

The power supply of EXDTRX3 receiver
is 230Vac, 50/60Hz. The receiver must be
earthed using the internal and external

earth screws ().

Power the receiver via terminal J1 (MAIN INPUT)
located on the support board. Connect the live phase
to terminal L, neutral to terminal N and earth to
terminal ©.



DBF_EXDTRX3
DBF_EXDTRX3

To power the camera use terminal J5, in the part
corresponding to CAMERA OUT (24Vac).

To power the housing heater use terminal J5, in the
part corresponding to HEATER OUT.

NoL @ 2 24U~

slele) 00

= ==
a OUTRUT TPUT
@ WAIN INPUT 0T ouT RECEIVER OUT
=== == ====p
OO0 ©OO00 VOO
N L @ 24V~ 24V~ 24V 24V 20 24V~ @

HEATER  CAMERA

Y

J1-IN 230Vac J5 - CAMERA
OUT 24Vac

J5 - HEATER
OUT 24Vac

Fig. 03

6.1.3 EXDTRX324 power supply

The power supply of EXDTRX324 receiver
is 24Vac, 50/60Hz. The receiver must be
earthed using the internal and external
earth screws (Fig. 02, page §).
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Fig. 04
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6.1.4 Configuration of dip switches and jumpers
In the following picture identify the dip switches and the configuration jumpers.
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Fig. 05

Q Be sure the connector is earthed.
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6.2 Configuration

@ The receiver configuration phase allows

to optimize its functioning according to
the particular requirements of the plant.
The unit must be configured exclusively
during the installation phase and by an
installer. We recommend proceeding
with the configuration of the parameters
in a systematic way in order to avoid
installation troubles.

The settings that must be configured the setup phase
are the following:

. ldentification number of the receiver;
+ Receiving mode setup;

+ Type of lenses used;

« Communication speed and protocol;
« AUX3/AUX4 auxiliary devices;

. Connection with the control unit;

« Control voltage of lenses;

- Connection of the positioning device and the
lenses cables;

« Alarms setting;

- Test of the receiver active functions (for PRESET
operations).

6.2.1 Receiver identification number

setting

Configure the SW1, SW2 and SW3 rotative switches
according to the address to assign to the receiver as
follows:

+ SW1: Hundred
+ SW2:Ten

« SW3: Unit
Examples:

+ Receiver address n. 359:
Set SW1to 3,SW2to5and SW3to 9

+ Receiver address n. 27:
Set SW1to 0,SW2to2and SW3to7

« Receiver address n. 4:
Set SW1to 0, SW2 to 0 and SW3 to 4

6.2.2 Receiving mode

According to the communication type to set follow
the following settings:

+ Current Loop: JP2 and JP3 to CL position

- RS-485: See below [6.2.3 Setting of RS-485 line load']
- RS-232: No setting needed

6.2.3 Setting of RS-485 line load

« Jumpers: JP5 and JP6

« JP5in A position: Load connected in RS-485 mode

+ JP5in B position: Load disconnected in RS-485
mode

- JP6 in A position: Load connected in RS-485 mode

- JP6 in B position: Load disconnected in RS-485
mode

6.2.4 Type of lenses used

An inaccurate setup of this parameters can
cause damages to the lenses!

The EXDTRX3/EXDTRX324receiver can control both
polarity inversion lenses and common wire lenses. In
case of common wire lenses connect the common
wire to FOCUS-.

6.2.5 Auxiliary contacts

The receiver has 4 auxiliary contacts:

« AUX1:12Vdc, 350mA

« AUX2: 24Vac, 180mA

The following are clean contacts:

« AUX3:24Vac, 1A

+ AUX4: 24Vac, 1A
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6.2.6 Communication speed protocol
setup

An inaccurate protocol or communication
speed selection can cause damages to the
receiver!

Used in digital transmission systems the EXDTRX3/
EXDTRX324 receiver can communicate with a speed
varying from 300 to 38400 baud, depending on the
selected protocol.

« Dip switch: Switches 1,2 and 8 of SW4 e 1 of SW6

EN - English - Instructions manual N

PROTOCOL -

BAUD RATE ‘ swe ‘ swa
Dip1 |[Dip1 |Dip2 |Dip8
VIDEOTEC - 300 baud OFF | ON OFF | ON

VIDEOTEC - 1200 baud OFF | OFF |[ON ON

VIDEOTEC - 9600 baud ' OFF |OFF |[OFF |ON

VIDEOTEC - 19200 baud OFF | ON ON ON

MACRO - 1200 baud OFF |OFF |[ON OFF
MACRO - 9600 baud OFF | OFF |OFF |OFF
MACRO - 19200 baud OFF |ON ON OFF
MACRO - 38400 baud OFF | ON OFF | OFF
PELCO D - 2400 baud ON OFF |OFF |?
PELCO D - 4800 baud ON ON OFF |2
PELCO D - 9600 baud ON OFF |ON 2

PELCO D - 19200 baud ON ON ON 2

Tab.01 ' Default setup.

2 Switch setting is indifferent; ON or OFF.

6.2.7 AUX3/AUX4 auxiliary devices
setting

It is possible to set the functioning of the AUX3 /AUX4

auxiliary devices by setting dip 6 of switch SW4:

- Dip 6 of SW4 set to the OFF (default) position:
The operator has to press the control key in order
to activate the auxiliary device and then to press it
again in order to deactivate it.

- Dip 6 of SW4 set to the ON position: The auxiliary
device remain activated as long as the operator
keeps pressing the relevant control key.

@ AUX4 can be activated also on alarm
contact (['6.2.20 Operation mode of AUX4'
page 14).

12

6.2.8 Connection with the control unit
The RJ11 connector (J1 in the [ig_05, page 10)

supplied to the circuit enables the reception and
the transmission of digital data in RS-232 or RS-485
allowing a rapid connection of several units in case
of test runs or for the connection of conversion
interfaces available on the market (RS-232-optical
fiber, etc.).

The final connection must be in RS-485 mode with
DCJ, DCT and DCTEL keyboards. This mode allows to
reach a maximum distance of 1200m.

It is also possible to use control keyboards in Current
loop communication mode.

6.2.9 Connection with the RS-485 line
The keyboards (DCJ, DCT and DCTEL) and the receiver
can be directly connected using the telephone

cable supplied by the manufacturer, using the RJ11

(J1inthe ) connector present in
the circuit, as illustrated in the reference diagram
hereunder.

&

Keyboard
I_ % White Blue
Yellow Black
Fig.06 = Communication mode RS-485, max distance 1200m.

The receiver has the load inserted in
reception and is connected to line A or B on
the keyboard with the load inserted.

On the receiver side it is also possible to make a
simpler connection to terminals RX-485A and RX-
485B as in the following scheme.

ToRJ11
keyboard Receiver
connector clamps
RS-485
TX 485A (White)
[ —J|RX-A
[ —J|RX-B
TX 4858 (Yellow) CJ|TX-A
| TX-
Fig. 07
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6.2.10 Connecting more than onereceiver
in cascade (point-to-point connection)

The receivers are able to regenerate the received
signal internally and retransmit it along a new
communication line to the subsequent receiver. Each
of the three sections of line (L1, L2, L3) is considered
independent, and connects only two devices
point-to-point, each with inserted load, over a
maximum distance of 1200m. The distance between
the keyboard and receiver D can therefore be up

to 3600m (1200m between keyboard and receiver

B, 1200m between receiver B and receiver C, and a
further 1200m between receiver C and receiver D, for
a total of 3600m).

Receier
L4

L3

Receiver Receiver

zl:" z
L1
L2
@ A

1
=Y

Keyboard

Fig. 08

The connection between the keyboard and the first
receiver must be carried out as illustrated in the

diagram in Fig.07, page 13

Terminals RX-485A and RX-485B which have the load
inserted, should be connected to terminals TX-485A
and TX-485B respectively of the preceding unit,
which also have the load inserted:

RS-485 RS-485 RS-485
<< <oo<<m <<
XX 3K > KX XXX
o ek~ (e

FERE
||| —

I
L.

From previous To next
receiver receiver
Fig. 09

For the connection in question (point-
to-point) faulty operation of one of the
receivers will switch off all the devices in
cascade.

®

6.2.11 More than one receiver per line,
connection with twisted pair cable
(multipoint connection)

All receivers connected to the same line should use
the same communication protocol RS-485.

For each of the lines the following remarks are valid:

+ Only one of the keyboards (that at one end of the
line) has the load inserted;

- Only one of the receivers (at the other end of the
line) has the load inserted;

+ The total length of the line should not exceed
1200m.
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Receiver Receiver Receiver
kk\\ 1IN I
CPA

f
=

Keyboard
Fig. 10

Line A on keyboard has been used for
communication with telemetry. The ends (Keyboard
- Receiver A3) should have the termination resistor
inserted. Receivers A1, A2 should not have the
termination resistor inserted. The maximum line
length, from end to end (from the keyboard to
receiver A3),is 1200m.

RS-485 RS-485 RS-485
<< <o <o
XXX X XXX XXX
A e~ e

From previous To next
receiver receiver
Fig. 11

For the connection (multi-point) faulty
operation of one of the receivers will not
influence the other receivers.
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6.2.12 Mixed configurations (point-to-
point/multi-point)

This is a combination of the two previous connection
modes and, depending on the combination chosen,
allows the user to exploit the advantages of the

two types of connection to the utmost, significantly
reducing the probability of faulty operation.

The following is an example of mixed connection:

Receiver

Receiver Receiver Receiver

Ls%fu_wu_u\_”ﬂ

Keyboard  Keyboard

Fig. 12

In the example shown, if receiver R3 jams (multi-
point connection in line L3) it will not cause faulty
operation in receiver R4.

R3 is not at the ends of line L3and

it is not therefore necessary to terminate it.

If receiver R2 jams, since it is the "generator" of line

L3, all receivers connected to it in cascade (R3 and R4)
will not receive the commands.

RS-485 RS-485 RS-485
Io<a <o N
XX > > XK > > > >
ok [a e g o [aefa'e g o

From previous To next
receiver receiver
Fig.13



6.2.13 Connection with the Current
Loop line

The various devices can be connected directly using
the telephone cable supplied by the manufacturer.
For normal connections in the field, refer to the
connections made using the shunt boxes RJ, supplied
by the manufacturer, following the reference tables
given below:

KEYBOARD EXDTRX3, EXDTRX324

TX CL Yellow Terminal RX CL
GND CL Red Terminal AGND

Tab.02 Current Loop Communication Mode, max. distance
1500 meters from receiver, Jumper JP2 and JP3 in
position CL.

From the receiver side the connection should be
made to terminals RXCL and AGND according to the
following scheme:

ToRJ11
keyboard Receiver
connector clamps
CURRENT LOOP
TX CL (Yellow)
3| RX
[ =31| AGND
GND CL (Red) | TX
[=—J| AGND
Fig. 14

« If the receiver is connected in cascade to another
EXDTRX3/EXDTRX324 unit, the reception mode
should be set in Current Loop with jumpers JP2
and JP3 in position CL.

« Terminals RX CL and AGND should be connected

to the preceding unit terminals TX CL and AGND
respectively as in the following scheme:

Current Current Current

Loop Loop Loop

[ala) [alia) [alia)

GG GG GG

g EIrz Exrz
From previous To next
receiver receiver
Fig. 15

6.2.14 Connection with the RS-232 line

ToRJ11
keyboard Receiver
connector clamps
RS-232
TX RS-232 (Black)
[ | RX
[ | GND
GND RS-232 (Green) =
s
Fig.16  Communication mode RS-232, max distance 15m.

6.2.15 Adjusting the voltage of the
optics controls

« Connect the power supply cable and power the
unit (LD1 lit up);

+ Insert a load between terminals FOCUS NEAR and
FOCUS FAR to absorb at least 10 mA (use a resistor
from 100 to 1000 ohm);

- Position the tester prods on terminals FOCUS NEAR
and FOCUS FAR;

- Keep one of the two FOCUS keys on the control
unit pressed down;

- Adjust the control voltage of the optics by
adjusting trimmer TR1 ( default 12Vdc).

Don’t make unloaded voltage regulation
(without inserting the load) otherwise the
adjustment will be incorrect.

6.2.16 Connecting the pan & tilt and
optics cables

Before carrying out the following
operations make sure that the pan & tilt
control voltage and the setting for optics
type are correct.

- Disconnect the power supply to the unit;

« Make the connections with the optics and pan &
tilt;

+ Reconnect the power supply to the unit.

For optics and pan & tilt with PRESET
functions (PAN, TILT, ZOOM, FOCUS and
IRIS, VCC and GND), the maximum length

of the preset cables should not exceed 5
metres, otherwise positioning on the stored
positions will be incorrect.
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6.2.17 Setting the receiver for PRESET
functions

The receiver has integrated preset functions (for
pan&tilt and the optics).

With PELCO D and MACRO protocols, it is possible to
store up to 40 positions, which can be recalled using

the Scan and Patrol functions on the keyboard.

The receiver is able to make a test to automatically
detect which preset functions are present and
configuring the device is therefore a simple
operation. However, it is necessary to take certain
precautions:

- Before making the receiver test (to determine
which preset functions are active), make sure
the cables for pan&tilt and the optics have been
connected correctly;

- For the preset cables (PAN, TILT, ZOOM, FOCUS,
IRIS, VCC and GND) use cables with a maximum
length of 5m.

6.2.18 Testing the receiver

After having connected the positioning device and
the lens cables, to check the correct working of the
devices, it's possible to perform an automatic test
which will show the allowed functions:

Since during this phase the positioning
devices makes automatically some
predetermined movements. Do not lean
on during the test and do not obstruct its
trajectory.

Proceed according to the following indications:
- Power the receiver on;

+ Identify the Up arrow-switch (P4 switch) and the
reset switch (P1 switch);

- Keep pushing the Up switch and press the reset
switch;

+ Release the reset switch (keep pushing the Up
switch): the automatic test starts;

« After the starting of the test, release the Up switch.

The receiver starts up one function at a time, for
about 3 seconds:

- Pan: Left-right (LED P)
- Tilt: Low-high (LEDT)

. Zoom: Wide-tele (LED Z7)
- Focus: Far-near (LED F)
« lris: Close-open (LED 1)

The result of the test is shown from the 5 control leds

P T,Z, F | (placed near the arrow-switches,
bage 70) at the end of the of the movement of the
Pan&Tilt and lens:

16

« LED switched on and fixed: The relevant function
(PAN= P, TILT=T, ZOOM= Z, FOCUS=F, IRIS=1)
works correctly;

« LED switched on and blinking: The relevant

function doesn’t work or is not present and cannot
be used for preset/scan/patrol functions.

After some seconds from the end of the test the
receiver automatically starts working.

A blinking of at least one of the leds at the
end of the test (provided that this function
is included) indicates a malfunction to
which you must find a remedy before the
receiver starts working.

6.2.19 Use of the alarm contacts

The 4 alarm contacts of EXDTRX3/EXDTRX324 receiver

are associated with the first four preset positions;

as soon as the alarm is activated, the positioning

device and the lens adopt the corresponding preset

position; the last alarm activated takes always

priority. The EXDTRX3/EXDTRX324 can also receive

an alarm command even through the DCJ, DCT and

DCTEL control keyboard (which in turn receives it

from the SM164B and SM328B matrices); in such case

the positioning device and the lens move themselves

into the preset position n°1.

In order to use the alarm contacts it is necessary to

set the SW4 according to the following instructions:

- Dip 3 of SW4 set to the ON position: The alarm
contacts are activated;

+ Dip 3 of SW4 set to the OFF position: The alarm
contacts are deactivated;

- Dip 4 of SW4 set to the ON position: The alarm
contacts are normally open;

+ Dip 3 of SW4 set to the OFF position: The alarm
contacts are normally closed.

6.2.20 Operation mode of AUX4
- Switches: Dip 5 of SW4

Settings:

- Dip 5 of SW4 OFF: Normal operation;

- Dip 5 of SW4 ON: AUX4 is activated on alarm and
deactivated when the alarm signal stops.
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6.2.21 Local keys for P&T motor
movement

The receiver has 4 local arrow-keys (on board) for
the P&T motor movement in the 4 directions (Up,
Down, Left, Right, Fig.05, page 10). These keys are
very useful during P&T motor installation in order

to control the position of limit switches and/or the
right setting of the P&T motor. The arrow-keys have
total priority and, when pressed, they deactivate at
the moment the receiver remote use (by keyboards).
When the arrow-keys are released the receiver
functions are fully restored.

The combination of Up key and reset key is used to
carry out the auto-test ([6.2.18 Testing the receiver’]

bage79).
6.2.22 PELCO D commands recognised
by the receiver

As well as recognising standard PELCO D commands
relating to joystick and lens movements, the receiver
is able to recognise and execute the following
extended PELCO D commands.

EXDTRX3/

PELCO D
COMMAND

EXDTRX324
COMMAND

Set Auxiliary | Aux ON Recognise values
between 1 and 4
Clear Auxiliary | Aux OFF Recognise values

between 1and 4

Set Pattern
Start

Autopan Toggle -

Run Pattern Patrol Toggle -

Remote Reset | Receiver Reset -

Go To Preset Scan Recognise values

“1+40" between 1 and 40
Set Preset Preset position Recognise values
“1+40" between 1 and 40
Clear Preset Reset of Preset Recognise values
“1+40" Single Position between 1 and 40

PELCO D

COMMAND

Set Preset“41”

Set Preset “X"

Set Preset"Y”

Set Preset“Z"

EXDTRX3/
EXDTRX324
COMMAND

Starting Patrol
parameters
acquisition

bf Patrol sequence

Patrol “Position
From”

I

Patrol“ Position To

Patrol “Pause”

X: Recognise values
between 1 and 40
Y: Recognise values
between 1 and 40
Z: Recognise values
between 1 and 99

Set Preset “42"

Patrol Start

Set Preset “43”

Patrol Stop

Set Preset 44"

Washer-Wiper'

Set Preset 55"
Set Preset 66"

Reset of all Preset
positions

The two commands
must be given in
sequence

Tab. 03

"With the following timing: in the first second, only

the Washer is activated, in the next two seconds the
Washer and Wiper are activated simultaneously, and
then during the last second the Washer is switched off
and just the Wiper is left on.

6.2.22.1 Example of Patrol sequence
programming.

If you want to set up a Patrol sequence that starts
from Preset position 19, ends at Preset position 33
and stops for one minute at every position reached:

EB B8 T : Enables parameter insertion;

8 EB 5 Start Patrol at position 19;

EB @B = End Patrol at position 33;

EB @B T : Pause of 60 seconds at every position

reached;

EB EB T : Start of sequence;
EB EB @ : End of sequence.
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6.2.23 Switching on and switching off
Before connecting the unit:

+ Make sure that the goods supplied correspond
to the required specifications by controlling the
rating plates ([4.2 Product markings', page 7);

- Make sure that the fuses of the EXDTRX3/
EXDTRX324 receiver are not damaged;

- Make sure that the receiver and the other
components of the plant are closed in order to
avoid the direct contact with live elements;

- Make sure that all parts are accurately and firmly
fixed;

« The power cords must not hamper the normal
operations of the installer and the movement of
the positioning device;

« Make sure that all power sources and the
connecting cables are able to bear the system
consumption.

18

6.2.24 Dip switch SW6 and SW4
configuration table

Dip Position Function

1 ON PELCO D protocol

1 OFF VIDEOTEC or MACRO
protocols (setting the dip 8
of SW4)

2,3,4 Indifferent No function

Dip Position Function

1,2 OFF, OFF 9600 baud ' (VIDEOTEC and
MACRO), 2400 PELCO D

1,2 ON, OFF 300 baud VIDEOTEC, 38400
baud MACRO, 4800 baud
PELCOD

1,2 OFF, ON 1200 baud (VIDEOTEC and
MACRO), 9600 baud PELCO D

1,2 ON, ON 19200 baud (VIDEOTEC,
MACRO and PELCO D)

3 OFF Unused alarms '

3 ON Used alarms

4 OFF N.C.alarms

4 ON N.O. alarms

5 OFF -

5 ON Alarms on Aux4

6 OFF -

6 ON To release Aux3 and Aux4

7 OFF -

8 ON? VIDEOTEC standard protocol *

8 OFF? MACRO protocol * (DCJ, DCT
and DCTEL)

Tab.04 ' Default settings.
2 Compatible with keyboards DCIR, DCJ, DCT and
DCTEL with VIDEOTEC standard protocol.
3 Compatible with keyboards DCIR, DCJ, DCT and
DCTEL with MACRO protocol.
“Selectable only if the dip 1 of SW6 is in OFF position.
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7 Maintaining and cleaning

The receiver does not require special
maintenance operations.

We recommend positioning the power cords and
the connecting cables such that they are not likely to
hamper the operator.

8 Disposal of waste

materials
This symbol mark and recycle system
are applied only to EU countries and not
mmm applied to the countries in the other area of
the world.

Your product is designed and manufactured with
high quality materials and components which can be
recycled and reused.

This symbol means that electrical and electronic
equipment, at their end-of-life, should be disposed of
separately from your household waste.

Please dispose of this equipment at your local
Community waste collection or Recycling centre.

In the European Union there are separate collection
systems for used electrical and electronic products.

9 Troubleshooting

Although the receiver is characterized by a great ease
of use, sometimes troubles may occur, especially
during the installation and configuration phases or
using the unit.

POSSIBLE CAUSES AND

PROBLEM SOLUTIONS

No power supplied to the unit.

LED LD1 is off.
Check the power cable.
The fuse is blown.
Replace the F5 fuse (6.3A F 250V).

PROBLEM

LED LD1 is on but
the instruction are
not executed.

POSSIBLE CAUSES AND
SOLUTIONS

Wrong configuration of the
reception.

In case of RS-485 mode, check if the
load is inserted/not inserted with
JP5 jumper. In case of Current Loop
mode, verify that the JP2 and JP3
jumper are on CL position.

Wrong connection.
Check the connecting cables.
Wrong identification.

Check the identification number of
(SW1-SW2-SW3).

The unit is blocked.

Press the reset key P1 or turn off the
power supply.

Wrong speed or protocol.

Check the setting of dip 1, 2 and 8 of
SW4 and dip 1 of SW6.

The positioning
device does not
work.

Wrong power supplied to the
positioning device.

Make sure that the supply voltage of
the positioning device corresponds
to the one supplied by the receiver.

The lens does not
work.

Wrong lens voltage.

Check the adjustment of the TR1
trimmer.

The alarms does not
work.

Wrong configuration of alarms
dip.

Control the setting of dip 3, 4 and
5 of SW4.

In a cascade
connection, the
units which follow
do not receive the
user’s commands.

Wrong connection.

Check the connecting cables.
Wrong configuration of the
reception.

In case of RS-485 mode, check if the
load is inserted/not inserted with
JP6 jumper. In case of Current Loop
mode, verify that the JP2 and JP3
jumper are on CL position.

Dip switch wrong configuration.

Control the address setting of the
non-functioning units.

Tab. 05
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10 Technical specifications
10.1 General

Built in aluminium alloy

Neoprene gaskets

Stainless steel screws

Epoxypolyester powder painting, RAL7032colour

Supplied with instruction manual

10.2 Mechanical

External Dimensions: 410x410x296mm
(16.1x16.1x11.6in)

Internal Dimensions: 353x353x206mm (13.8x13.8x8.1in)

Unit Weight: EXDTRX3 32kg/70.5Ib, EXDTRX324
29kg/63.9lb

10.3 Electrical

Power Supply
- IN 230Vac, 50/60Hz, 40W max
- IN 24Vac, 50/60Hz, 40W max

Max switching power: 100W

Power supplied to the positioning device: IN 24Vac,
50/60Hz

Power supplied to glass protection device: IN 24Vac

Power supplied to the lens: IN 3-12Vdc (max 100mA)

999 selectable addresses through Dip Switch

Ability of using both polarity inversion lenses and
common wire lenses

LED indicating power supplied to the unit

LED indicating active function

EEPROM for the storage of active options

16 bit microcontroller with re-programmable Flash
memory

PRESET/SCAN/PATROL functions with an automatic
recognition of the existing functions

Ability to memorize up to 40 PRESET positions with
VIDEOTEC MACRO (DCJ and DCT keyboards) and PELCO
D protocol

4 alarm contacts set as N.O. or N.C.

20

10.4 Communications

Serial input selectable between RS-232/Current Loop/
RS-485

Selectable communication speed (38400/19200/9600
/1200/300 Baudrate)

RS-232, RS-485 and Current Loop repeater for in-line
configuration

10.5 Protocol

VIDEOTEC (300, 1200, 9600, 19200 Baudrate)

MACRO (1200, 9600, 19200, 38400 Baudrate)

PELCO D (2400, 4800, 9600, 19200 Baudrate)

10.6 Environment

Indoor/Outdoor

Operating temperature: 0°C/+50°C (+32°F/+122°F)

10.7 Certifications

ATEX
- & 112GD Ex d IICT6 Gb
- & tb ICT85°C Db IP66 Ta -20/+40°C
- € 0722: notify number from competent body

EACEX
- Exd ICT6 Gb
- Extd IICT85 Db I1P66
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10.8 Cable glands

CABLE GLANDS SELECTION TABLE

Zone - Gas Cable gland | Certification | Operating Cable Cable glands | External Diameter
type temperature part code diameter under armour
(mm) (mm)
Ic Barrier IECEX/ATEX -60/+80°C Not armored OCTEXB3/4C 13-20.2
Zone 1 or -76/176°F
Zone 2
1B Armored OCTEXBA3/4C | 16.9-26
Zone 1
IIBollA With gasket IECEX/ATEX -60/+100°C Not armored OCTEX3/4C 13-20.2
Zone2 76/212°F Armored OCTEXA3/4C | 169-26 11.1-19.7
ATEX -20/+80°C Not armored OCTEX3/4 14-17
4/176°F Armored OCTEXA3/4 | 18-23 14-17
Tab. 06
L] L3
11 Technical drawings
@ The values are in millimeters.
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12 Appendix A - CORTEM declaration

CORTEM s.p.a.
cap, soe.€ 1.578.000,00i.v.

COMPANY WITH QUALITY MANAGEMENT
‘SYSTEM CERTIFIED BY DNV
= 150 9001:2008 =

REA CC.IAA GORIZIA U. 32755 - M. GO 000138
Registo Imprese Gorizia 00052120318

Cod.Fisc. e Partita lva IT00052120318 ™
Eco-contributo RAEE assolto ave dovuto n® Registro A.EE. [T08020000001818 c o R T E M
Sede e Stabilimento - Head Office/Works: - K )

Via Aquileia, 10 - 34070 Villesse (Go) ITALY B
Telefono: +39 0481 964911

Telefax: +39 0481 964999

Email  info@cortemgroup.com

Direzione commerciale/Sales:

Piazzale Dateo, 2 - 20129 Milano (Mi) ITALY
Telefono: +39 02 76110329

Telefax: +39 02 7383402

Email

To be sure fo be safe.

com

ATTESTATION OF CONFORMITY
FOR COMPONENTS

ATTESTATO DI CONFORMITA'
DEI COMPONENTI

N° 0020
Il costruttore:
We:

CORTEM S.p.A.
Via Aquileia, 10
34070 VILLESSE (GO) - ITALY
Dichiara qui di segquito che il prodotto
Hereby declare that the product

Custodie vuote:
Empty boxes:

CCA.. GUB..

@ II 2GD

Ex d IIC Gb
Ex tb IIIC Db
IP66

Modo di protezione:
Protection mode:

Certificato:

P ESI 01 ATEX 4
Certificate: CESI 0 034v

Organismo notificato:

22 CESI via R i
Notified body: 07 CESI via Rubattino,

n. 54 (MI) ITALY

con le seqguenti direttive comunitarie:
the following community directives:

Risulta in conformita
Is in conformity with

94/9/EC

E che sono state applicate le seguenti norme armonizzate:
And that the following harmonized standards have been applied:

EN 60079-0: 2009
EN 60079-1: 2007
EN 60079-31:2009

EN 60529: 1991

Le custodie vuote sono state sottoposte alla prova di sovrapressione interna in accordo

al par.15.1.3.1 della EN 60079-1 applicando i valori indicati sul certificato
CESI 01 ATEX 034U.
The empty housings have been submitted to the overpressure test according to

par.15.1.3.1 of EN 60079-1 with the values indicated on CESI 01 ATEX 034U certificate.

Firma
Signature . . .

Villesse, 08.03.2012

Vice-president
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CORTEM s.p.a.

cap. s06.€ 1.578.000,00i.v.

REA CC.IAA BORIZIAU. 32755 - M. G0 000138

Registro Imprese Garizia 00052120318

Cod.Fisc. e Partita lva IT00052120318

Eco-contributo RAEE assolto ove dovuto n® Registro A.EE. [T08020000001818

COMPANY WITH QUALITY MANAGENENT
SYSTEM CERTIFIED|
= 150 9001:2008 =

Sede e Stabilimento - Head Office/Works:
Via Aquilia, 10 - 34070 Villesse (Go) ITALY
Telefono: +39 0481 964911

Telefax: +39 0481 964999

Email  info@cortemgroup.com

Direzione commerciale/Sales:

Piazzale Dateo, 2 - 20129 Milano (Mi) ITALY
Telefono: +39 02 76110329

Telefax: +39 02 7383402

Email i i

com

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA'

€

N° 0021

Il costruttore:
We:

CORTEM S.p.A.
Via Aquileia, 10

34070 VILLESSE (GO) - ITALY

Dichiara qui di seguito che il prodotto
Hereby declare that the product

Custodie porta morsetti, unita
di comando e controllo:
Terminal boxes, command and
control units:

Terminal boxes
GUB...
CCA...

C} II 2GD

Ex d IIC T6/T5 Gb
Ex tb IIIC T85°C/T100°C Db
IP66

& 1 m2

Ex d I Mb

Modo di protezione:
Protection mode:

Certificato:

P CESI 01 ATEX O
Certificate: 35

Organismo notificato:

P . 0722 CESI via R i
Notified body: n. 07 CESI via Rubattino,

con le seqguenti direttive comunitarie:
the following community directives:

Risulta in conformita
Is in conformity with

2004/108/EC 94/9/EC

E che sono state applicate le seguenti norme armonizzate:

Signature .

EN 60439-1 EN 60079-0: 2009
EN 60079-1: 2007
EN 60079-31:2009
EN 60529: 1991
Villesse, 30.03.2012 Firma

CORTEM

To be sure to be safe.

DECLARATION OF CONFORMITY

Command and control units
GUB...
CCA...

<> II 2GD

Ex d IIC T6/T5 Gb

Ex tb IIIC T85°C/T100°C Db
IP66

& 1 M2

Ex d I Mb

CESI 01 ATEX 036

54 (MI) ITALY

And that the following harmonized standards have been applied:

Vice-president
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1 Informazioni sul presente
manuale

Prima di installare e utilizzare questa unita, leggere
attentamente questo manuale. Conservare questo
manuale a portata di mano come riferimento futuro.

1.1 Convenzioni tipografiche

3 Norme di sicurezza

PERICOLO!

Pericolosita elevata.

Rischio di scosse elettriche. Togliere
I'alimentazione prima di procedere con le
operazioni, salvo diversa indicazione.

% PERICOLO!
Pericolo di esplosione.

Leggere attentamente per evitare pericoli
di esplosione.

Il produttore declina ogni responsabilita
per eventuali danni derivanti da un

uso improprio delle apparecchiature
menzionate in questo manuale. Si

riserva inoltre il diritto di modificarneiil
contenuto senza preavviso. Ogni cura &
stata posta nella raccolta e nella verifica
della documentazione contenuta in questo
manuale, tuttavia il produttore non puo
assumersi alcuna responsabilita derivante
dall'utilizzo della stessa. Lo stesso dicasi
per ogni persona o societa coinvolta nella
creazione e nella produzione di questo
manuale.

A ATTENZIONE!

Pericolosita media.
L'operazione & molto importante per il
corretto funzionamento del sistema. Si
prega di leggere attentamente la procedura
indicata e di eseguirla secondo le modalita

previste.

@ INFO

Descrizione delle caratteristiche del
sistema.
Si consiglia di leggere attentamente per
comprendere le fasi successive.

2 Note sul copyrighte
informazioni sui marchi
commerciali

| nomi di prodotto o di aziende citati sono marchi
commerciali o marchi commerciali registrati
appartenenti alle rispettive societa.

« Assicurarsi che tutti i dispositivi siano adatti per
l'applicazione e 'ambiente per cui sono stati
progettati.

- Assicurarsi che i dispositivi collegati siano
completamente compatibili e adatti all'uso.

- Controllare che le temperature di esercizio siano
compatibili con i dispositivi.

« Accertarsi di installare i dispositivi in maniera
tale da garantire la sicurezza dell'impianto e del
personale addetto all'installazione.

- Accertarsi che il dispositivo sia fissato in maniera
solida ed affidabile.

+ Dato che la scelta della superficie di montaggio
€ a cura dell’'utente non si forniscono viti per il
fissaggio sicuro del dispositivo alla superficie. E
responsabilita dell'installatore utilizzare viti adatte
allo scopo specifico richiesto.

- Linstallazione e la manutenzione del dispositivo
deve essere eseguita solo da personale tecnico
qualificato.

- Utilizzare degli utensili adeguati. Degli utensili
specifici possono essere richiesti, per motivi
di installazione, in relazione al luogo in cui il
dispositivo viene installato.

« Assicurarsi che I'installazione soddisfi le specifiche
locali.
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Questo dispositivo deve essere installato fuori dalla
portata dell’'utente o di chiunque ne possa entrare
a contatto casualmente.

Prima di effettuare interventi tecnici
sull'apparecchio togliere I'alimentazione elettrica.

Non utilizzare cavi di alimentazione con segni di
usura o invecchiamento.

L'apparecchio deve essere aperto soltanto da
personale tecnico qualificato e in atmosfera non
esplosiva. La manomissione dell'apparecchio fa
decadere i termini di garanzia.

Non permettere I'uso dell'apparecchio a bambini
o incapaci.

L'apparecchio si considera disattivato soltanto
quando I'alimentazione é disinserita e i cavi di
collegamento con altri dispositivi sono stati
rimossi.

Prima dell'alimentazione del dispositivo installare
un dispositivo di protezione nell'impianto elettrico
dell'edificio.

Siraccomanda all’'utente di non installare
all'interno del dispositivo qualsiasi apparecchiatura
che generi radiazioni pericolose.

Per I'assistenza tecnica rivolgersi esclusivamente al
personale tecnico autorizzato.

Conservare con cura il presente manuale; deve
essere a disposizione per eventuali consultazioni
nel luogo in cui viene eseguita l'installazione.

Non effettuare per nessun motivo alterazioni o
collegamenti non previsti in questo manuale:
I'uso di apparecchi non idonei puo portare a
gravi pericoli per la sicurezza del personale e
dell'impianto.

Utilizzare solo parti di ricambio VIDEOTEC.

Prima di procedere con l'installazione controllare
che il materiale fornito corrisponda alle specifiche
richieste esaminando le etichette di marcatura (4.3
Marcatura del prodotto’; pagina 7).

Consultare e conservare con cura il manuale di
sicurezza della cassetta antideflagrante CORTEM.

4 ldentificazione

4.1 Descrizione e designazione
del prodotto

Ricevitore di telemetria in scatola antideflagrante
per brandeggi serie EXPTC e EXPTD. Permette
l'installazione in una zona potenzialmente esplosiva.

EXDTRX3/EXDTRX324 permette il pieno controllo
delle funzione dei brandeggi antideflagranti, tra cui le
funzioni di preset e patrol.

Il ricevitore & verniciato a polveri di epossipoliestere,
colore RAL7032, IP66.

La scatola antideflagrante presenta 4 fori per
pressacavi 3/4" NPT.

La scelta del pressacavo deve essere fatta secondo
quanto previsto dalla norma EN/IEC 60079-14.
Disponibile in 230Vac (EXDTRX3) e in 24Vac
(EXDTRX324).

Si consiglia l'utilizzo di pressacavi
VIDEOTEC o equivalenti (Tab. 06,

pagina 21).
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4.2 Marcatura del prodotto

Sul ricevitore sono
riportate 5 etichette.

5 Preparazione del
prodotto per l'utilizzo

Etichetta posta sull'imballo:

Codice di identificazione del modello;
Descrizione del prodotto;

Grado IP;

Tensione d'alimentazione (Volt);
Frequenza (Hertz);

Corrente max (Ampere);

Numero di serie del prodotto (codice a barre
Extended 3/9).

Etichetta posta sulla cassetta antideflagrante:

Codice della cassetta (CORTEM);

Tensione di alimentazione (Volt);

Frequenza (Hertz);

Potenza (Watt);

Corrente max (Ampere);

Numero del certificato della cassetta (CORTEM);
Numero di serie della cassetta (CORTEM).

Etichetta posta sulla scheda elettronica:

Codice di identificazione del modello;
Grado IP;

Tensione di alimentazione (Volt);
Frequenza (Hertz);

Corrente max (Ampere);

Numero di serie del prodotto.

Qualsiasi cambiamento non espressamente
approvato dal costruttore fa decadere la
garanzia.

Prima dell'installazione controllare se

le caratteristiche di alimentazione e
protezione del dispositivo corrispondono
a quelle richieste. L'uso di apparecchi non
idonei puo portare a gravi pericoli per la
sicurezza del personale e dell'impianto.

5.1 Contenuto e disimballaggio

Alla consegna del prodotto verificare che I'imballo
sia integro e non abbia segni evidenti di cadute o
abrasioni.

In caso di evidenti segni di danno all'imballo
contattare immediatamente il fornitore.

Conservare I'imballo nel caso sia necessario inviare il
prodotto in riparazione.

Controllare che il contenuto sia rispondente alla lista
del materiale sotto indicata:

« Ricevitore EXDTRX3/EXDTRX324
« 2Tappida 3/4" NPT IP66 |IECEX-ATEX
« Manuale di istruzioni
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5.2 Smaltimento in sicurezza dei
materiali di imballaggio

| materiali d'imballo sono costituiti interamente da
materiale riciclabile. Sara cura del tecnico installatore
smaltirli secondo le modalita di raccolta differenziata
o comungue secondo le norme vigenti nel Paese di
utilizzo.

Si ricorda comunque che in caso di ritorno di
materiale con malfunzionamenti & consigliato
I'imballaggio originale per il trasporto.

6 Assemblaggio e
installazione

IT - Italiano - Manuale di istruzioni NN

Togliere I'alimentazione prima di procedere
con le operazioni, salvo diversa indicazione.

Vite di sicurezza da avvitare/svitare per chiudere/
aprire la custodia (01). Giunto filettato di
accorpamento corpo-coperchio (02). Secondo
necessita, inserire e avvitare i pressacavi 3/4" NPT e/o
i tappi 3/4" NPT (03).

L'assemblaggio e l'installazione vanno
eseguiti solo da personale specializzato.

Utilizzare cavi che soddisfino gli standard
richiesti per questo tipo di applicazione.

Il ricevitore non viene fornito con i
pressacavi montati. L'installatore deve
assicurarsi di scegliere i pressacavi adeguati
secondo quanto previsto dalla norma EN/
IEC 60079-14.

| fori dei pressacavi non utilizzati, devono
essere chiusi mediante i tappi 3/4" NPT
adeguati alla marcatura della custodia.

6.1 Installazione

6.1.1 Apertura del ricevitore

Fare riferimento alle seguenti illustrazioni per una
corretta apertura e chiusura del ricevitore.

Apertura e chiusura del ricevitore devono
essere eseguite in atmosfera non esplosiva.

Fig.02  Posizioni viti di terra esterna-interna.

6.1.2 Tensione d’alimentazione
EXDTRX3

La tensione d’alimentazione del ricevitore
EXDTRX3 e di 230Vac, 50/60Hz. Il ricevitore
deve essere collegato a terra per mezzo
delle viti presenti all'interno ed all’esterno

della custodia ().

Fornire alimentazione al ricevitore per mezzo del
morsetto J1 (MAIN INPUT) situato nella schedina di
appoggio. Collegare la fase al morsetto L, il neutro al
morsetto N e la terra al morsetto ©.


DBF_EXDTRX3
DBF_EXDTRX3

Per alimentare la telecamera utilizzare il morsetto J5, 6.1.3 Tensione d’alimentazione
nella parte relativa alla CAMERA OUT (24Vac) EXDTRX324

Per fornire alimentazione al riscaldamento per

custodia utilizzare il morsetto J5 nella parte relativa a La tensione d'alimentazione del ricevitore

ricevitore deve essere collegato a terra

bagina ).

s & per mezzo delle viti presenti allinterno
/ ed all’'esterno della custodia (

@®©
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J1-IN 230Vac J5 - CAMERA
OUT 24Vac

J5 - HEATER
OUT 24Vac

Fig. 03
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6.1.4 Dip switch e jumper di configurazione
Nella figura seguente identificare i dip switch ed i jumper di configurazione del ricevitore.

A

slelelela
T rol
IRl
PZ
LeFt Right
5687 5
SW4
18AARRAE | © || || © |
WL W S 7
° ° "
z@ ° Qo
e 75
o
©

Ol|e=

Jre
| @

PAL/TLT

ZEEOL

weeR

O

wastR

IO

ae e Dbl e | ewses

g el

PAN/TILT

Messa a terra
IN 24Vac

WIPER

WASHER

PRESET

AUX4

5
RS232|S
3

RS485

Fig. 05

Q Assicurarsi che il morsetto sia connesso a terra.

10




6.2 Configurazione

@ La fase di configurazione del ricevitore

consente di predisporlo ad un
funzionamento ottimale, in base alle
necessita dell'impianto. La configurazione
deve essere fatta solo al momento
dell'installazione da parte del tecnico
installatore. Si consiglia di procedere con
ordine alla configurazione dei parametri,
per evitare problemi di installazione.

| settaggi da effettuare in fase di configurazione sono:

« Impostazione del numero di identificazione del
ricevitore;

- Modalita di comunicazione;
« Tipo di ottiche controllate;

+ Impostazione del protocollo e della velocita di
comunicazione;

+ Impostazione degli ausiliari AUX3/AUX4;
« Collegamento con l'unita di comando;
+ Regolazione della tensione di controllo dell'ottica;

+ Collegamento dei cavi del brandeggio e delle
ottiche;

+ Impostazione degli allarmi;

- Operazione di Test delle funzioni attive del
ricevitore (per operazioni di PRESET).

6.2.1 Impostazione del numero di

identificazione del ricevitore

Configurare gli switch rotativi SW1, SW2 e SW3 in
base all'indirizzo che si vuole attribuire al ricevitore
nel modo seguente:

+ SW1: Centinaia

+ SW2:Decine

+ SW3: Unita

Esempi:

« Indirizzo ricevitore n. 359:
Impostare SW1a3,SW2a5eSW3a9

+ Indirizzo ricevitore n. 27:
Impostare SW1a0,SW2a2eSW3a7

+ Indirizzo ricevitore n. 4:
Impostare SW1a0,SW2a0eSW3 a4

6.2.2 Modalita di comunicazione

In base al tipo di comunicazione che si sceglie,
eseguire le seguenti impostazioni:

+ Current Loop: JP2 e JP3 in posizione CL

- RS-485: Vedi sotto ['6.2.3 Inserimento del carico nelld
[inea RS-4857 pagina 11

- RS-232: Non é necessaria alcuna impostazione

6.2.3 Inserimento del carico nella linea
RS-485
- Dove agire: Jumper JP5 e JP6

« JP5in posizione A: Carico inserito in ricezione
RS-485

« JP5in posizione B: Carico disinserito in ricezione
RS-485

+ JP6in posizione A: Carico inserito in trasmissione
RS-485

- JP6 in posizione B: Carico disinserito in
trasmissione RS-485

6.2.4 Tipo di ottiche controllate

La selezione errata del tipo di ottiche puo
causare il danneggiamento delle ottiche!

EXDTRX3/EXDTRX324 ¢ in grado di controllare sia
ottiche a inversione di polarit, sia a filo comune. In
caso di ottiche a filo comune collegare il filo comune
a FOCUS-.

6.2.5 Contatti ausiliari

Nel ricevitore sono presenti 4 contatti ausiliari:

« AUX1:12Vdc, 350mA

« AUX2: 24Vac, 180mA

Sono contatti puliti:

« AUX3:24Vac, 1A

+ AUX4: 24Vac, 1A

1uoIZnAls! 1p 3jenueyy - ouelel - 1|


DBF_EXDTRX3
DBF_EXDTRX324

ioni

IT - Italiano - Manuale di istruzi

6.2.6 Impostazione del protocollo e
della velocita di comunicazione

La selezione errata del protocollo e/o della
velocita di comunicazione puo causare un
malfunzionamento del ricevitore.

Previsto anche per I'uso in sistemi di trasmissione

digitale, EXDTRX3/EXDTRX324 puo effettuare

comunicazioni con una velocita da 300 a 38400 baud

a seconda del protocollo utilizzato.

- Dove agire: Dip 1,2 e 8di SW4 e 1 di SW6.
BAUD RATE swe | swa

Dip1 |[Dip1 |Dip2 |Dip8

VIDEOTEC - 300 baud OFF ON OFF ON
VIDEOTEC - 1200 baud OFF OFF ON ON
VIDEOTEC - 9600 baud ' OFF OFF OFF ON
VIDEOTEC - 19200 baud OFF ON ON ON
MACRO - 1200 baud OFF OFF ON OFF
MACRO - 9600 baud OFF OFF OFF OFF
MACRO - 19200 baud OFF ON ON OFF
MACRO - 38400 baud OFF ON OFF OFF
PELCO D - 2400 baud ON OFF OFF 2
PELCO D - 4800 baud ON ON OFF 2
PELCO D - 9600 baud ON OFF ON 2
PELCO D - 19200 baud ON ON ON 2

Tab.01 'Impostazione di default.

2 Impostazione indifferente del dip; ON oppure OFF.

6.2.7 Impostazione degli ausiliari
AUX3/AUX4

E possibile impostare il funzionamento degli ausiliari
AUX3/AUX4 settando il dip 6 dello switch SW4:

- Dip 6 di SW4 in posizione OFF (default):
L'operatore deve premere il tasto di comando una
volta per attivare l'ausiliare ed una seconda volta
per disattivarlo.

- Dip 6 di SW4 in posizione ON: L'ausiliare rimane

attivato finché l'operatore tiene premuto il relativo
tasto di comando.

L'ausiliario AUX4 é attivabile anche su
contatto di allarme (['6.2.20 Modalita di|
funzionamento di AUX4', pagina 13).
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6.2.8 Collegamento con l'unita di
comando

Il connettore RJ11 (J1 nella Fig_05, pagina 10)
presente nel circuito, permette la ricezione e la
trasmissione di dati digitali in RS-232 o RS-485
consentendo un rapido collegamento delle varie
apparecchiature durante eventuali fasi di test, oppure
per il collegamento di intefacce di conversione
presenti sul mercato (RS-232-fibra ottica, ecc.).

Il collegamento finale deve essere in modalita RS-
485 con le tastiere DCJ, DCT e DCTEL. Tale modalita
consente di raggiungere una distanza massima di
1200m.

E possibile utilizzare anche tastiere di controllo con
modalita di comunicazione in Current loop.

6.2.9 Collegamento con la linea RS-485

Le tastiere (DCJ, DCT e DCTEL) ed il ricevitore
possono essere collegati direttamente tramite il
cavo telefonico fornito dal fabbricante utilizzando

il connettore RJ11 (J1 nella Fig. 05, pagina 10)
presente nel circuito, secondo lo schema di
riferimento riportato di seguito.

&

Tastiera

g ianco u g
g

Fig. 06

Modalita di comunicazione RS-
485, distanza max 1200m.

Il ricevitore ha il carico inserito in ricezione
ed é collegato alla linea A o B della tastiera
con il carico inserito.

Dal lato ricevitore & possibile anche collegarsi pit
semplicemente ai morsetti RX-485A e RX-485B.

Al connettore

RJ11 della Morsetti sul
tastiera ricevitore
RS-485
TX 485A (Bianco)
[ | RX-A
[ | RX-B
TX 485B (Giallo) L TX-A
| TX-
Fig. 07
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6.2.10 Collegamento di piu ricevitori in
cascata (collegamento punto-punto)

| ricevitori possono rigenerare internamente il
segnale ricevuto e rispedirlo su di una nuova linea

di comunicazione verso il ricevitore successivo.
Ognuno dei tre tratti di linea (L1, L2, L3) e considerato
indipendente, e collega punto-punto solo due
dispositivi, entrambi con carico inserito, per una
lunghezza massima di 1200m. La distanza tra tastiera
e ricevitore D puo quindi raggiungere i 3600m
(1200m tra la tastiera ed il ricevitore B, 1200m tra

il ricevitore B ed il ricevitore C, e altri 1200m tra il
ricevitore C ed il ricevitore D, per un totale di 3600m).

Ricevitore

gkz" k|
L1
L2 L3
@A

Ricevitore Ricevitore

i
Tastiera

Fig. 08

Il collegamento tra la tastiera e il primo ricevitore
deve essere eseguito secondo lo schema indicato in

Fig. 07, pagina 14

| morsetti RX-485A e RX-485B che presentano il carico
inserito, devono essere collegati, rispettivamente, ai
morsetti TX-485A e TX-485B dell'unita precedente,
anch'essi con il carico inserito:

RS-485 RS-485 RS-485
<< << <oo<<m
XXX XXX XXX
ooci-i— coci—— -

0] (PEEE) (PP
J|ILJ[LJ[L.

Al ricevitore
successivo

Dal ricevitore
precedente

Fig. 09

Nel caso del collegamento in questione
(punto-punto) il malfunzionamento di uno
dei ricevitori comporta l'interruzione dei
dispositivi in cascata.

6.2.11 Piu ricevitori per linea,
collegamento con doppino twistato
(collegamento multipunto)

Tutti i ricevitori collegati ad una stessa linea devono
usare il medesimo protocollo di comunicazione
RS-485.

Per ciascuna delle linee valgono le seguenti

considerazioni:

+ Solo una delle tastiere (quella posta ad un capo
della linea) presenta il carico inserito;

- Solo uno dei ricevitori (posto all'altro capo della
linea) presenta il carico inserito;

+ Lalunghezza complessiva della linea non deve
superare i 1200m.
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Ricevitore Ricevitore Ricevitore
kLI\\ I\ IJ¢
S A

f
=

Tastiera

Fig. 10

E stata utilizzata la linea A della tastiera per la
comunicazione verso la telemetria. Gli estremi
(Tastiera - Ricevitore A3) devono avere la resistenza di
terminazione inserita. | ricevitori A1, A2 non devono
avere la resistenza di terminazione inserita. La
lunghezza massima della linea, da capo a capo (dalla
tastiera al ricevitore A3), & di 1200m.

RS-485 RS-485 RS-485
N NI Io<a
XX 3> > XK K>
caF~ deF el

Al ricevitore
successivo

Dal ricevitore
precedente

Fig. 11

Nel caso del collegamento in questione
(multipunto), il malfunzionamento di
uno dei dispositivi non influenza gli altri
ricevitori.
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6.2.12 Configurazioni miste (punto-
punto/multipunto)

Risulta essere una combinazione dei due modi

di collegamento precedenti, e a seconda della
combinazione scelta consente di sfruttare al meglio
i vantaggi dei due tipi di collegamento riducendo
in maniera anche significativa la possibilita di
malfunzionamento.

Ecco un esempio di collegamento misto:

Ricevitore

L,*HH*II_* TN
K2

Ricevitore  Ricevitore Ricevitore

— K1

L1 gl

&

Tastiera

I
Tastiera

Fig. 12

Nell'esempio proposto, un eventuale blocco del
ricevitore R3 (collegato in multipunto sulla linea L3)
non causa il malfunzionamento del ricevitore R4. R3
non ¢é ai capi della linea L3, e quindi non deve essere
terminato.

Se il ricevitore R2 dovesse bloccarsi, essendo questo
il "generatore" della linea L3, tutti i ricevitori ad
esso collegati in cascata (R3 ed R4) non riceveranno
comandi.

RS-485 RS-485 RS-485
soese  g5e  <oge
XXX X XXX X XXX X
e~ e~ e~

Al ricevitore
successivo

Dal ricevitore
precedente

Fig.13



6.2.13 Collegamento con la linea
Current Loop

| diversi dispositivi possono essere collegati
direttamente tramite cavo telefonico fornito dal
fabbricante.

Per le normali connessioni sul campo, fare riferimento
ai collegamenti effettuati tramite le scatole di
derivazione RJ, fornite dal fabbricante, secondo le
tabelle di riferimento riportate di seguito:

TASTIERA EXDTRX3, EXDTRX324

TX CL Giallo Morsetto RX CL
GND CL Rosso Morsetto AGND

Tab.02 Modalita di Comunicazione Current Loop, distanza max
1500m dal ricevitore, jumper JP2 e JP3 in posizione CL.

Dal lato ricevitore il collegamento deve essere
effettuato ai morsetti RXCL e AGND secondo lo
schema seguente:

Al connettore

RJ11 della Morsetti sul
tastiera ricevitore
CURRENT LOOP
TX CL (Giallo)
[ J| RX
[ | AGND
GND CL (Rosso) [ TX
[ —=J| AGND
Fig. 14

« Seilricevitore & collegato in cascata ad un‘altra
unita EXDTRX3/EXDTRX324, la modalita di
ricezione deve essere settata in Current Loop con i
jumper JP2 e JP3 in posizione CL;

« I morsetti RX CL e AGND devono essere collegati,
rispettivamente, ai morsetti TX CL e AGND
dell’'unita precedente secondo il seguente schema:

Current Current Current
Loop Loop Loop
[alia) [a) o [a) D
GG )
P & o

0
L]

Al ricevitore
successivo

| AGN

i
]|

Dal ricevitore
precedente

Fig. 15

6.2.14 Collegamento con la linea RS-
232

Al connettore

RJ11 della Morsetti sul
tastiera ricevitore
RS-232
TX RS-232 (Nero)
[ | RX
[ | GND
GND RS-232 (Verde) g
s
Fig.16  Modalita di comunicazione RS-232, distanza max 15m.

6.2.15 Regolazione della tensione di

controllo dell’ottica

+ Collegare il cavo di alimentazione e alimentare
'unita (LD1 acceso);

« Inserire un carico tra i morsetti FOCUS NEAR e
FOCUS FAR che assorba almeno 10 mA (utilizzare
una resistenza di valore compreso tra 100 e 1000
ohm);

- Posizionare i puntali del tester sui morsetti FOCUS
NEAR e FOCUS FAR;

- Tenere premuto uno dei due tasti FOCUS sull'unita
di comando;

+ Regolare la tensione di controllo dell'ottica agendo
sul trimmer TR1 (default 12Vdc).

Evitare di regolare la tensione a vuoto
(senza inserire il carico) altrimenti la
regolazione risultera errata.

6.2.16 Collegamento dei cavi del
brandeggio e delle ottiche

Prima di effettuare le seguenti operazioni
assicurarsi che la tensione di controllo del
brandeggio e I'impostazione del tipo di
ottiche utilizzati siano corretti.

- Togliere alimentazione all’'unita;
- Effettuare i collegamenti con ottica e brandeggio;
«+ Dare alimentazione all’'unita.

In caso di ottiche e brandeggi con funzioni
di PRESET (PAN, TILT, ZOOM, FOCUS e IRIS,
VCC e GND), la lunghezza massima dei
cavi di preset non deve superare i 5m di
lunghezza, pena un non preciso ritorno
sulle posizioni memorizzate.
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6.2.17 Settaggio del ricevitore per le
funzioni di PRESET

Il ricevitore presenta le funzioni di preset integrate
(relative al brandeggio e alle ottiche).

E possibile memorizzare fino ad un massimo di

40 posizioni, con protocollo PELCO D e MACRO,
richiamabili tramite tastiera con le funzioni di Scan e
Patrol.

Il ricevitore € in grado di riconoscere in maniera
automatica mediante un test quali funzioni di preset
sono presenti e risulta pertanto agevole configurare
il dispositivo. Tuttavia € necessario procedere con
alcune precauzioni:

+ Prima di effettuare il test del ricevitore (che
determina quali funzioni di preset sono attive)
assicurarsi di aver collegato in maniera corretta i
cavi relativi al brandeggio e alle ottiche;

« Pericavidi preset (PAN, TILT, ZOOM, FOCUS, IRIS,

VCC e GND) usare cavi di lunghezza non superiore
abm.

6.2.18 Test del ricevitore

Dopo aver connesso i cavi per il brandeggio e
l'ottica, per controllare il corretto funzionamento dei
dispositivi & possibile lanciare una procedura di test
automatico che rivelera le funzioni disponibili.

Il brandeggio, durante il test, si muove
automaticamente. Non appoggiarsi ad esso,
né frapporre ostacoli durante la sua corsa.

Procedere secondo le seguenti indicazioni:
+ Accendere il ricevitore;

- ldentificare il tasto freccia Up (tasto P4) e il tasto di
reset (tasto P1);

- Tenendo premuto il tasto Up premere il pulsante
di reset;

- Rilasciare il tasto di reset (mantenendo il tasto Up
premuto): inizia l'autotest;

« Dopo l'inizio del test, rilasciare il tasto Up.

Il ricevitore attiva una funzione alla volta, per circa 3
secondi:

« Pan: Sinistra-destra (LED P)
« Tilt: Basso-alto (LEDT)

. Zoom: Wide-tele (LED 7)
- Focus: Far-near(LED F)

« lris: Close-open (LED 1)

Il risultato del test e indicato dai 51led BT, Z, F, |
(posti nella parte del ricevitore vicina ai tasti freccia,
Eig-05,pagina 7d) al termine del movimento di
brandeggio ed ottiche:
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« LED acceso fisso: La funzione corrispondente
(PAN= P, TILT=T, ZOOM= Z, FOCUS=F, IRIS=1)
opera correttamente;

- LED acceso lampeggiante: La funzione
corrispondente non funziona correttamente
oppure non e presente e non puo essere utilizzata
per le operazioni di preset/scan/patrol.

Dopo qualche secondo dalla fine del test il

ricevitore si resetta automaticamente e riprende il
funzionamento normale.

Un lampeggiamento di almeno uno

dei led alla fine del test (a meno che

la funzione non sia assente) indica un
malfunzionamento al quale si deve porre
rimedio prima della messa in opera del
ricevitore.

6.2.19 Uso dei contatti di allarme

| quattro contatti di allarme presenti nel ricevitore

EXDTRX3/EXDTRX324 sono associati alle prime

quattro posizioni di preset; se I'allarme e attivato, il

brandeggio e l'ottica si portano nella posizione di

preset corrispondente; I'ultimo allarme arrivato ha

sempre la priorita piu alta. E possibile che EXDTRX3/

EXDTRX324 riceva un comando di allarme anche

attraverso le tastiere di comando DCJ, DCT e DCTEL

(che lo ricevono a loro volta dalle matrici SM164B e

SM328B); in tal caso brandeggio ed ottica si portano

nella posizione di preset n° 1.

Per poter usare i contatti di allarme & necessario

impostare i dip di SW4 come segue:

- Dip 3 di SW4 in posizione ON: Contatti di allarme
attivati;

- Dip 3 di SW4 in posizione OFF: Contatti di allarme
disattivati;

- Dip 4 di SW4 in posizione ON: Contatti
normalmente aperti;

- Dip 4 di SW4 in posizione OFF: Contatti
normalmente chiusi.

6.2.20 Modalita di funzionamento di
AUX4

- Dove agire: Dip 5 di SW4

Impostazioni:

« Dip 5 di SW4 in posizione OFF: Funzionamento
normale;

- Dip 5 di SW4 in posizione ON: AUX4 si attiva in
caso di allarme e si disattiva al cessare del segnale
diallarme.
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6.2.21 Tasti locali movimento
brandeggio

Il ricevitore presenta 4 tasti locali (su scheda) per il
movimento del brandeggio nelle quattro direzioni
(Up, Down, Left, Right, Fig_05, pagina 10). Essi sono
molto utili in fase di installazione per movimentare

il brandeggio al fine di controllare la posizione dei
finecorsa e/o la corretta installazione del brandeggio.
| tasti freccia hanno priorita assoluta e pertanto
quando premuti disattivano momentaneamente
|'utilizzo remoto (tramite tastiere) del ricevitore.
Quando i tasti freccia sono rilasciati la funzionalita del
ricevitore ritorna ad essere pienamente ripristinata.

Il tasto Up in combinazione con il tasto di reset serve

ad eseguire l'autotest (|’6.2. 18 Test del ricevitore "'|

bagina 79.

6.2.22 Comandi PELCO D riconosciuti
daricevitore

Oltre ai comandi standard del protocollo PELCO

D relativi alla movimentazione del brandeggio e
al controllo delle ottiche, il ricevitore ¢ in grado di
riconoscere ed eseguire anche i seguenti comandi
estesi.

COMANDO COMANDO

PELCO D

EXDTRX3/
EXDTRX324

Set Auxiliary | Aux ON Accetta valori
compresitrale4
Clear Auxiliary | Aux OFF Accetta valori

compresitrale4

Set Pattern
Start

Autopan Toggle -

Run Pattern Patrol Toggle -

Remote Reset | Reset del ricevitore | --

Go To Preset Scan Accetta valori
“1+40" compresitra 1 e 40
Set Preset Posizione di Preset | Accetta valori
“1+40" compresitra 1 e40
Clear Preset Reset della singola | Accetta valori
“1+40" posizione di Preset | compresitra 1 e 40

COMANDO
EXDTRX3/
EXDTRX324
Inizio -
dell'acquisizione
dei parametri per
il Patrol ("6.2.22.1
Esempio di
programmazione
di una sequenza di
Patrol’, pagina 17)

COMANDO

PELCO D

Set Preset“41”

X: Accetta valori
compresitra 1 e40

Set Preset“X” | Patrol “Posizione Da”

Y: Accetta valori
compresitra 1 e 40

Set Preset”Y” | Patrol “Posizione A"

Z: Accetta valori
compresitra1e99

Set Preset”Z” | Patrol “Pausa”

Set Preset“42" | Patrol Start -

Set Preset“43" | Patrol Stop -

Set Preset “44" | Washer-Wiper ' -

Set Preset”55” | Reset di tutte le I due comandi
Set Preset “66" | POsizioni di Preset vanno datiin
sequenza

Tab.03 ' Con la seguente temporizzazione: durante il

primo secondo viene attivata solo la funzione
Washer, nei successivi due secondi vengono attivate
contemporaneamente le due funzioni Washer e Wiper,
durante 'ultimo ulteriore secondo viene disattivata la
funzione Washer e lasciata attiva solo la funzione Wiper.
6.2.22.1 Esempio di programmazione di una
sequenza di Patrol
Si desidera definire una sequenza di Patrol che inizi
dalla posizione di Preset 19, termini nella posizione di
Preset 33 e si fermi per un minuto in ogni posizione
raggiunta:
B Em = Abilitazione all'acquisizione dei parametri;
&8 ®EB == : Posizione di inizio del Patrol paria 19;
EB EB T : Posizione finale del Patrol pari a 33;
B @B @5 : Pausa di 60 secondi in ogni posizione
raggiunta;

== @3 : Inizio della sequenza;
&R 8 == Fine della sequenza.

1uoIZnAls! 1p 3jenueyy - ouelel - 1|
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6.2.23 Accensione e spegnimento
Prima di fornire alimentazione:

« Controllare se il materiale fornito corrisponde
alle specifiche richieste, esaminando le etichette
di marcatura (4.2 Marcatura del prodotto’}|
bagina3;

« Controllare che i fusibili di protezione del ricevitore
EXDTRX3/EXDTRX324 siano integri;

« Controllare che il ricevitore e gli altri componenti
dell'impianto siano chiusi e sia quindi impossibile il
contatto diretto con parti in tensione;

« Accertarsi che tutte le parti siano fissate in maniera
solida ed affidabile;

- | cavi di alimentazione non devono essere
d‘intralcio alle normali operazioni del tecnico
installatore ed al movimento del brandeggio;

« Controllare che le fonti di alimentazione ed i cavi
di collegamento eventualmente utilizzati siano in
grado di sopportare il consumo del sistema.

18

6.2.24 Tabelle di configurazione dei dip
switch SW6 e SW4

Dip Stato Funzione

1 ON Protocollo PELCO D

1 OFF Protocolli VIDEOTEC o0 MACRO
(impostando il dip 8 di SW4)

2,3,4 Ininfluente | Nessuna

Dip Stato Funzione

1,2 OFF, OFF 9600 baud ' (VIDEOTEC e
MACRO), 2400 PELCO D

1,2 ON, OFF 300 baud VIDEOTEC, 38400
baud MACRO, 4800 baud
PELCO D

1,2 OFF, ON 1200 baud (VIDEOTEC e
MACRO), 9600 baud PELCO D

1,2 ON, ON 19200 baud (VIDEOTEC,
MACRO e PELCO D)

3 OFF Allarmi non usati '

3 ON Allarmi usati

4 OFF Allarmi N.C."

4 ON Allarmi N.O.

5 OFF -

5 ON Allarmi su Aux4

6 OFF -

6 ON Aux3 e Aux4 arilascio

7 OFF -

8 ON? Protocollo VIDEOTEC
standard *

8 OFF? Protocollo MACRO * (DCJ,
DCT e DCTEL)

Tab.04 'Impostazioni di default.
2Valido con tastiere DCIR, DCJ, DCT e DCTEL con
protocollo VIDEOTEC standard.
*Valido con tastiere DCIR, DCJ, DCT e DCTEL con
protocollo MACRO.
* Selezionabile solo se il dip 1 di SW6 & in posizione OFF.
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7 Manutenzione e pulizia

Il ricevitore non necessita di particolare
manutenzione.

Si raccomanda di installarlo in modo che i cavi di
alimentazione e di collegamento siano in posizione
tale da non essere causa di intralcio al movimento del
brandeggio.

8 Smaltimento dei rifiuti

Questo simbolo e il sistema di riciclaggio
sono validi solo nei paesi dell'EU e non

=mm trovano applicazione in altri paesi del
mondo.

Il vostro prodotto e stato costruito da materiali e
componenti di alta qualita, che sono riutilizzabili o
riciclabili.

Prodotti elettrici ed elettronici che portano questo
simbolo alla fine dell'uso devono essere smaltiti
separatamente dai rifiuti casalinghi.

Vi preghiamo di smaltire questo apparecchio in un
Centro di raccolta o in un'Ecostazione.

Nell'Unione Europea esistono sistemi di raccolta
differenziata per prodotti elettrici ed elettronici.

9 Troubleshooting

Il ricevitore & caratterizzato da una notevole facilita
d’uso, ma ciononostante potrebbero insorgere dei
problemi in fase di installazione, di configurazione o
durante l'uso.

POSSIBILI CAUSE E SOLUZIONI
Manca alimentazione.

PROBLEMA
Il'led LD1 & spento.

Controllare il cavo di alimentazione.
Fusibile bruciato.
Sostituire il fusibile F5 (6.3A F 250V).

PROBLEMA POSSIBILI CAUSE E SOLUZIONI

Illed LD1 e acceso | Configurazione errata della
ma non vengono ricezione.

eseguitiicomandi. | | 356 ricezione RS-485 controllare

di aver/non aver inserito il carico con
il jumper JP5. In caso di ricezione in
current loop controllare che i jumper
JP2 e JP3 siano in posizione CL.

Collegamento non corretto.
Controllare i cavi di collegamento.
Identificazione errata.

Controllare il numero di
identificazione (SW1-SW2-SW3).

Blocco dell’unita.

Premere il pulsante direset P1 o
togliere I'alimentazione.

Protocollo o velocita di
trasmissione errati.

Controllare I'impostazione dei dip 1,
2 e 8di SW4 e del dip 1 di SW6.

Alimentazione del brandeggio

Il brandeggio non

funziona. errata.
Controllare che la tensione di
alimentazione del brandeggio
corrisponda a quella fornita dal
ricevitore.

Lottica non Tensione ottica errata.

funziona.

Controllare la regolazione del
trimmer TR1.

Gli allarmi non
funzionano.

Errata configurazione dei dip
allarmi.

Controllare I'impostazione dei dip 3,
4e5diSW4.

Collegamento non corretto.

In un collegamento
a cascata, le unita
successive non
ricevono comandi

Controllare i cavi di collegamento.

Configurazione errata della
ricezione.

In caso di trasmissione RS-485
controllare di aver/non aver inserito
il carico con il jumper JP6. In caso

di trasmissione in current loop
controllare che i jumper JP2 e JP3
siano in posizione CL.

Errata configurazione del dip
switch.

Controllare I'impostazione
dellindirizzo delle unita non
funzionanti.

Tab. 05
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10 Dati tecnici

10.1 Generale

Costruito in lega di alluminio

Guarnizioni in neoprene

Viteria in acciaio Inox

Verniciatura a polveri di epossipoliestere, colore RAL7032

Fornito con manuale d'istruzione

10.2 Meccanica

Dimensioni esterne: 410x410x296mm

Dimensioni interne: 353x353x206mm
Peso unitario: EXDTRX3 32kg, EXDTRX324 29kg

10.3 Elettrico

Tensione di alimentazione
- IN 230Vac, 50/60Hz, 40W max
- IN 24Vac, 50/60Hz, 40W max

Massima potenza commutabile: T00W

Tensione alimentazione brandeggio: IN 24Vac, 50/60Hz

Tensione alimentazione dispositivo protezione vetro: IN
24Vac

Tensione alimentazione ottica: IN 3-12Vdc (max 100mA)

999 indirizzi selezionabili tramite Dip Switch

Possibilita di usare sia ottiche funzionanti ad inversione
di polarita che ottiche funzionanti a filo comune

LED presenza alimentazione

LED funzione attiva

EEPROM per memorizzazione opzioni attive

Microcontrollore 16 bit con memoria Flash
riprogrammabile

PRESET/SCAN/PATROL con autoriconoscimento delle
funzioni presenti

Possibilita di memorizzare fino a 40 posizioni di PRESET
con protocollo VIDEOTEC MACRO (tastiere DCJ, DCT) e
PELCO D

4 contatti di allarme impostabili N.A. o N.C.

20

10.4 Comunicazioni

Ingresso seriale selezionabile tra RS-232/Current Loop/
RS-485

Velocita di comunicazione selezionabile
(38400/19200/9600/1200/300 Baudrate)

Ripetitore RS-232, RS-485 e Current Loop per
configurazione in cascata

10.5 Protocolli

VIDEOTEC (300, 1200, 9600, 19200 baud rate)

MACRO (1200, 9600, 19200, 38400 baud rate)

PELCO D (2400, 4800, 9600, 19200 baud rate)

10.6 Ambiente

Interno/Esterno

Temperatura di esercizio: 0°C/+50°C

10.7 Certificazioni

ATEX
- & 11 2GD Exd IICT6 Gb
- & tb IIC T85°C Db IP66 Ta -20/+40°C
- € 0722: numero dell'organismo notificato

EACEX
- Exd ICT6 Gb
- Extd IICT85 Db I1P66
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10.8 Pressacavi

SCHEMA SELEZIONE PRESSACAVI

Zona - Gas Tipo Certificazione | Temperatura | Cavo Codice Diametro Diametro
pressacavo d'esercizio pressacavo esterno (mm) | sottoarmatura
(mm)

Ic Barriera IECEX/ATEX -60/+80°C Non armato OCTEXB3/4C 13-20.2

Zonalo

Zona2

1B Armato OCTEXBA3/4C | 16.9-26

Zona 1

IIBollA Congommino | IECEX/ATEX -60/+100°C Non armato OCTEX3/4C 13-20.2 -

Zona2 Armato OCTEXA3/4C | 169-26 11.1-197

ATEX -20/+80°C Non armato OCTEX3/4 14-17
Armato OCTEXA3/4 18-23 14-17

Tab. 06

11 Disegni tecnici

@ I valori espressi sono in millimetri.
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Fig.17  EXDTRX3
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Fig.18
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12 Appendice A - Dichiarazione CORTEM

CORTEM s.p.a.
cap, soe.€ 1.578.000,00i.v.

COMPANY WITH QUALITY MANAGEMENT
‘SYSTEM CERTIFIED BY DNV
= 150 9001:2008 =

REA CC.IAA GORIZIA U. 32755 - M. GO 000138
Registo Imprese Gorizia 00052120318

Cod.Fisc. e Partita lva IT00052120318 ™
Eco-contributo RAEE assolto ave dovuto n® Registro A.EE. [T08020000001818 c o R T E M
Sede e Stabilimento - Head Office/Works: - K )

Via Aquileia, 10 - 34070 Villesse (Go) ITALY B
Telefono: +39 0481 964911

Telefax: +39 0481 964999

Email  info@cortemgroup.com

Direzione commerciale/Sales:

Piazzale Dateo, 2 - 20129 Milano (Mi) ITALY
Telefono: +39 02 76110329

Telefax: +39 02 7383402

Email

To be sure fo be safe.

com i com

ATTESTATION OF CONFORMITY
FOR COMPONENTS

ATTESTATO DI CONFORMITA'
DEI COMPONENTI

N° 0020
Il costruttore:
We:

CORTEM S.p.A.
Via Aquileia, 10

34070 VILLESSE (GO) - ITALY

Dichiara qui di segquito che il prodotto
Hereby declare that the product

Custodie vuote:

Empty boxes: CCA.. GUB..

@ II 2GD

Ex d IIC Gb
Ex tb IIIC Db
IP66

Modo di protezione:
Protection mode:

Certificato:

P ESI 01 ATEX 4
Certificate: CESI 0 034v

Organismo notificato:

22 CESI via R i
Notified body: 07 CESI via Rubattino,

n. 54 (MI) ITALY

con le seqguenti direttive comunitarie:
the following community directives:

Risulta in conformita
Is in conformity with

94/9/EC

E che sono state applicate le seguenti norme armonizzate:
And that the following harmonized standards have been applied:

EN 60079-0: 2009
EN 60079-1: 2007
EN 60079-31:2009

EN 60529: 1991

Le custodie vuote sono state sottoposte alla prova di sovrapressione interna in accordo

al par.15.1.3.1 della EN 60079-1 applicando i valori indicati sul certificato
CESI 01 ATEX 034U.
The empty housings have been submitted to the overpressure test according to

par.15.1.3.1 of EN 60079-1 with the values indicated on CESI 01 ATEX 034U certificate.

Firma
Signature . . .

Villesse, 08.03.2012

Vice-president
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CORTEMs.pa. crmt s e
cap. s06.€ 1.578.000,00i.v. = 150 9001:2008 =
REA CC.IAA BORIZIAU. 32755 - M. G0 000138

Registro Imprese Garizia 00052120318

Cod.Fisc. e Partita lva IT00052120318

Eco-contributo RAEE assolto ove dovuto n® Registro A.EE. [T08020000001818

Sede e Stabilimento - Head Office/Works: Direzione commerciale/Sales:

Via Aquileia, 10 - 34070 Villesse (Go) ITALY Piazzale Dateo, 2 - 20129 Milana {Mi) ITALY

Telefono: +39 0481 964911 Telefono: +39 02 76110329

Telefax: +39 0481 964999 Telefax: +39 02 7383402

Email  info@cortemgroup.com Email i i.com il com

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA'

€

N° 0021

Il costruttore:
We:

CORTEM S.p.A.
Via Aquileia, 10

34070 VILLESSE (GO) - ITALY

Dichiara qui di seguito che il prodotto
Hereby declare that the product

Custodie porta morsetti, unita
di comando e controllo:
Terminal boxes, command and
control units:

Terminal boxes
GUB...
CCA...

& 11 200

Ex d IIC T6/T5 Gb

Ex tb IIIC T85°C/T100°C Db
IP66

& 1 m2

Ex d I Mb

Modo di protezione:
Protection mode:

Certificato:
Certificate:

CESI 01 ATEX 035

Organismo notificato:

P . 22 CESI i R
Notified body: n. 07 CESI via Rubattino,

con le seqguenti direttive comunitarie:
the following community directives:

Risulta in conformita
Is in conformity with

2004/108/EC 94/9/EC

E che sono state applicate le seguenti norme armonizzate:

Signature .

CORTEM

To be sure to be safe.

DECLARATION OF CONFORMITY

Command and control units
GUB...
CCA...

<> II 2GD

Ex d IIC T6/T5 Gb

Ex tb IIIC T85°C/T100°C Db
IP66

& 1 M2

Ex d I Mb

CESI 01 ATEX 036

54 (MI) ITALY

And that the following harmonized standards have been applied:

EN 60439-1 EN 60079-0: 2009
EN 60079-1: 2007
EN 60079-31:2009
EN 60529: 1991
Villesse, 30.03.2012 Firma

Vice-president
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1 A propos de ce mode
d’emploi

Avant d'installer et d'utiliser cet appareil, veuillez
lire attentivement ce mode d'emploi. Conservez-le a
portée de main pour pouvoir vous y reporter en cas
de besoin.

1.1 Conventions typographiques

DANGER!

Risque élevé.

Risque de choc électrique. Sauf indication
contraire, sectionner I'alimentation avant
de procéder a toute opération.

% DANGER!
Danger d’explosion.

Lire avec attention pour éviter tout risque
d’explosion.

A ATTENTION!

Risque moyen.
Opération extrémement importante en vue
d’un fonctionnement correct du systéme;

lire avec attention les opérations indiquées
et s’y conformer rigoureusement.

REMARQUE
Description des caractéristiques du

systéme.

Il est conseillé de procéder a une
lecture attentive pour une meilleure
compréhension des phases suivantes.

2 Notes sur le copyright
et informations sur les
marques de commerce

Les noms de produit ou de sociétés cités sont des
marques de commerce ou des marques de commerce
enregistrées.

3 Normes de securité

Le producteur décline toute responsabilité
pour les dommages éventuels dus a une
utilisation non appropriée des appareils
mentionnés dans ce manuel. On réserve
en outre le droit d’en modifier le contenu
sans préavis. La documentation contenue
dans ce manuel a été rassemblée et vérifiée
avec le plus grand soin, cependant, le
producteur ne peut pas s’assumer aucune
responsabilité dérivante de I'emploi de
celle la. La méme chose vaut pour chaque
personne ou société impliquées dans la
création et la production de ce manuel.

- Controler que tous les dispositifs sont adaptés a
I'application et a I'environnement pour lequel ils
ont été projetés.

- Controler que tous les dispositifs branchés sont
totalement compatibles et adaptés a I'utilisation
prévue.

- Controler que les températures d'utilisation sont
compatibles avec les dispositifs.

« Installer les dispositifs de facon a garantir la
sécurité de l'installation et du personnel chargé de
cette derniére.

- S'assurer que le dispositif est fixé de fagon solide
et fiable.

- Le choix de la surface de montage étant confié a
I'utilisateur, aucune vis n'est fournie pour la fixation
du dispositif a la surface. L'installateur est tenu
d'utiliser des vis adaptées a l'application prévue.

- Linstallation et I'entretien du dispositif doivent
uniquement étre confiés a un personnel technique
qualifié.

- Utiliser des outils adéquats. Des outils spécifiques
peuvent étre nécessaires pour l'installation en
fonction du lieu de cette derniere.

- Vérifier que l'installation est conforme aux
spécifications locales.
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Ce dispositif doit étre installé hors de portée
de l'utilisateur et de facon a éviter tout contact
accidentel.

Sectionner I'alimentation électrique avant toute
intervention technique sur l'appareil.

Ne pas utiliser de cables d'alimentation présentant
des signes d'usure ou de vieillissement.

L'appareil doit uniquement étre ouvert par

un personnel technique qualifié et dans des
atmospheres non explosives. Toute manipulation
de l'appareil entrainera I'annulation de la garantie.

Ne pas laisser des enfants ou des personnes non
compétentes utiliser I'appareil.

L'appareil est uniquement considéré comme
désactivé si I'alimentation est sectionnée et le
cable de raccordement aux autres dispositifs
débranché.

Avant d'alimenter le dispositif, installer un systeme
de protection dans l'installation électrique de
I'édifice.

Il est recommandé a I'utilisateur de n'installer
aucun appareil émettant des radiations
dangereuses a l'intérieur du dispositif.

Pour I'assistance technique, s'adresser
exclusivement au personnel technique autorisé.

Conserver avec soin ce manuel et le laisser a
disposition pour toute consultation nécessaire sur
le lieu d'installation.

N'effectuer sous aucun prétexte de modifications
ou des branchements non prévus dans ce manuel;
I'utilisation d'appareils non adéquats peut
comporter des dangers graves pour la sécurité du
personnel et de l'installation.

Utiliser uniquement des pieces détachées
VIDEOTEC.

Avant de procéder a l'installation, controler que
le matériel fourni correspond a la commande
et examiner les étiquettes de marquage
Marquage du produit’;, page 7).

Consulter et conserver soigneusement le manuel
d'instruction de sécurité du coffret antidéflagrant
CORTEM.

4 ldentification

4.1 Description et désignation
du produit

Récepteur de télémétrie incorporé dans un boitier
antidéflagrant compatible avec les tourelles de la
série EXPTC et EXPTD. Permet l'installation dans des
environnement potentiellement explosifs.

EXDTRX3/EXDTRX324 permet le contréle complet des
tourelles antidéflagrantes, y compris les fonctions de
préposition et de patrouille.

Le récepteur est vernissé avec poudres
époxypolyester, couleur RAL7032, IP66.

Le caisson antidéflagration présente 4 orifices pour
presse-étoupe 3/4" NPT.

Le choix du presse-étoupe doit étre établi d'apres ce
qui est prévu par la norme EN/CEI 60079-14.
Disponible avec alimentation en 230Vac (EXDTRX3) et
en 24Vac (EXDTRX324).

@ Nous conseillons d'utiliser les presse-
étoupes VIDEOTEC ou équivalents (Tab. 06,
page 21).
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4.2 Marquage du produit

Le récepteur
porte 5 étiquettes.

5 Préparation du produit
en vue de l'utilisation

Etiquette apposée sur I'emballage:

Code d'identification du modele;
Description du produit;

Degré IP;

Tension d'alimentation (Volts);
Fréquence (Hertz);

Courant max. (Amperes);

Numéro de série du produit (code-barres Extended
3/9).

Etiquette apposée sur le caisson antidéflagration:

Code du coffret (CORTEM);

Tension d'alimentation (Volts);
Fréquence (Hertz);

Puissance (Watts);

Courant max (Ampéres);

Numeéro de certificat coffret (CORTEM);
Numeéro de série coffret (CORTEM).

Etiquette apposée sur la carte électronique:

Code d'identification du modéle;
Degré IP;

Tension d'alimentation (Volts);
Fréquence (Hertz);

Courant max. (Amperes);
Numéro de série du produit.

Toute modification non approuvée
expressément par le fabricant entrainera
I'annulation de la garantie.

Avant de procéder a l'installation, contréler
que les caractéristiques d’alimentation et
de protection du dispositif correspondent
a celles requises. L'utilisation d’appareils
inadéquats peut entrainer des dangers
graves pour la sécurité du personnel et
pour l'installation.

5.1 Contenu et déballage

Lors de la livraison du produit, vérifier que

I'emballage est en bon état et I'absence de tout signe

évident de chute ou d'abrasion.

En cas de dommages évidents, contacter
immédiatement le fournisseur.

Conserver 'emballage en cas de nécessité
d'expédition du produit pour réparation.

Controéler que le contenu correspond a la liste
matériel indiquée ci-dessous:

Récepteur EXDTRX3/EXDTRX324
2 bouchons de 3/4" NPT IP66 IECEX-ATEX
Manuel d'instructions
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5.2 Elimination sans danger des
matériaux d'emballage

Le matériel d'emballage est entiérement composé
de matériaux recyclables. Le technicien chargé de
I'installation est tenu de I'éliminer conformément aux
dispositions en matiere de collecte sélective et selon
les normes en vigueur dans le pays d'utilisation.

En cas de dysfonctionnement et de retour de matériel
, il est conseillé d'utiliser 'emballage original pour le
transport.

6 Assemblage et
installation

Sauf indication contraire, sectionner
I'alimentation avant de procéder a toute
opération.

L'assemblage et I'installation doivent
exclusivement étre effectués par un
personnel spécialisé.

Utiliser des cables qui répondent
aux standards réquises pour ce type
d’installation.

Le récepteur n'est pas équipé de presse-
étoupes montés. Linstallateur doit utiliser
des presse-étoupe adaptés selon la norme
EN/IEC 60079-14.

Les orifices des presse-étoupe non
utilisés doivent étre fermés au moyen des
bouchons 3/4" NPT adaptés au marquage
du caisson.

Vis de sécurité, a visser/dévisser, pour fermer/ouvrir

le caisson (01). Joint fileté d’accouplement corps/
couvercle (02). Selon nécessité, insérer et visser les
presse-étoupes 3/4" NPT et/ou les bouchons 3/4" NPT
(03).

Fig. 02
6.1.2 Tension d’alimentation EXDTRX3

La tension d’alimentation du récepteur
EXDTRX3 est de 230Vac, 50/60Hz. Le
récepteur doit é&tre mis a terre en utilisant
les vis a terre intérieures et extérieures de le

caisson ().

Positions des vis 4 terre exterieures-interieures.

6.1 Installation

6.1.1 Ouverture du récepteur

Se référer aux images suivantes pour ouvrir/fermer le
récepteur correctement.

L'ouverture et la fermeture du récepteur
doivent étre exécutées dans une
atmosphére non-explosive.

Alimenter le récepteur au moyen de la borne

J1 (MAIN INPUT) située sur la carte de support.
Connecter la phase a la borne L, le neutre a la borne
N, et la terre a la borne ©.


DBF_EXDTRX3
DBF_EXDTRX3

Pour alimenter la caméra, utiliser la borne J5 sur la 6.1.3 Tension d’alimentation
partie relative a CAMERA OUT (24Vac) EXDTRX324

Pour alimenter le chauffage caisson, utiliser la borne
J5 sur la partie relative a HEATER OUT.

La tension d’alimentation du récepteur

EXDTRX324 est de 24Vac, 50/60Hz. Le

& récepteur doit &tre mis a terre en utilisant
les vis a terre intérieures et extérieures de le

caisson (Fig. 02, page §).
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Fig. 03
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6.1.4 Dip switch et pontets de configuration
Dans le schéma suivant identifier les dip switch et les pontets de configuration.

A

slelelela
T rol
IRl
PZ
LeFt Right
5687 5
SW4
18AARRAE | © || || © |
WL W S 7
° ° "
z@ ° Qo
e 75
o
©

PAL/TLT

ZEEOL

weeR

O

wastR

IO

s (el ar | tenses

Ol|e=

Jre
| @

PAN/TILT

Mlse aterre
IN 24Vac

WIPER

WASHER

PRESET

AUX4

5
RS232|S
3

RS485

Fig. 05

Q S’assurer que le borne soit connecté a la terre.
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6.2 Configuration

@ La configuration permet d’obtenir un

fonctionnement optimal du récepteur,
selon les nécessités de I'installation. La
configuration doit étre effectuée par un
technicien qualifié seulement au moment
de l'installation. Procéder par ordre a la
configuration, afin d’éviter des problémes
de mise en service.

Les parametres a introduire pendant la configuration
sont:

« Numéro d'identification du récepteur;
- Mode de communication;
- Type d'objectifs employés;

+ Réglage de la vitesse et du protocole de
transmission;

- Position des fonctions auxiliaires AUX3/AUX4;

. Liaison avec l'unité de commande;

+ Réglage de la tension de controle de l'objectif;

+ Raccordement des cables de la tourelle et de I
objectif;

+ Réglage des alarmes;

- Test des fonctions actives du récepteur (pour les
opérations de présélection).

6.2.1 Programmation du numéro

d’identification du récepteur

Configurer les switches rotatives SW1, SW2 et SW3
en fonction de I'adresse que I'on veut attribuer au
récepteur:

+ SW1: Centaines
+ SW2: Dizaines
+ SW3: Unités
Exemples:

- Adresse récepteur n. 359:
Programmer SW1 sur 3, SW2 sur 5 et SW3 sur 9

+ Adresse récepteur n. 27:
Programmer SW1 sur 0, SW2 sur 2 et SW3 sur 7

+ Adresse récepteur n. 4:
Programmer SW1 sur 0, SW2 sur 0 et SW3 sur 4

6.2.2 Modalités de communication

En fonction du type de communication choisie,
exécuter les positions suivantes:

« Boucle de courant: JP2 et JP3 en position CL

. RS-485: Voir [6.2.3 Enclenchement de la charge dans|
[aligne RS-485" page 11

+ RS-232: Aucune programmation n'est nécessaire

6.2.3 Enclenchement de la charge dans
la ligne RS-485
- Ou agir: Jumper JP5 et JP6

- JP5 en position A: Charge enclenchée en
réception RS-485

+ JP5 en position B: Charge désenclenchée en
réception RS-485

- JP6 en position A: Charge enclenchée en
transmission RS-485

- JP6 en position B: Charge désenclenchée en
transmission RS-485

6.2.4 Type d’objectifs controlés

La sélection incorrecte du type d'objectifs
peut étre cause d'endommagement des
optiques!.

Le EXDTRX3/EXDTRX324 peut contrdler soit des
objectifs a inversion de polarité, soit a fil commun. En
cas d'objectifs a fil commun connecter le fil commun
a FOCUS-.

6.2.5 Contacts auxiliaires

Dans le récepteur, il y a 4 contacts auxiliaires:

« AUX1:12Vdc, 350mA

« AUX2: 24Vac, 180mA

Ce sont des contacts secs:

« AUX3:24Vac, 1A

+ AUX4: 24Vac, 1A
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6.2.6 Réglage du protocole de la vitesse
de communication

La sélection incorrecte du protocole ou/
et de vitesse de communication peut étre
cause d'endommagement du récepteur!

Le EXDTRX3/EXDTRX324 a été prévu pour I'usage des
systemes de transmission digitale et il peut effectuer
communications avec une vitesse de 300 a 38400
baud dependant du protocole utilise.

- Ouagir:Dip 1,2 et 8du SW4 et 1 du SW6

BAUDRATE _ s |swa

Dip1 |[Dip1 |Dip2 |Dip8
VIDEOTEC - 300 baud OFF |ON OFF |ON
VIDEOTEC - 1200 baud OFF |OFF |ON ON
VIDEOTEC - 9600 baud' | OFF |[OFF |OFF |ON
VIDEOTEC - 19200 baud | OFF | ON ON ON
MACRO - 1200 baud OFF |OFF |ON OFF
MACRO - 9600 baud OFF |OFF |OFF |OFF
MACRO - 19200 baud OFF |ON ON OFF
MACRO - 38400 baud OFF |ON OFF | OFF
PELCO D - 2400 baud ON OFF |OFF |2
PELCO D - 4800 baud ON ON OFF |2
PELCO D - 9600 baud ON OFF |ON 2
PELCO D - 19200 baud ON ON ON 2

" Position de default.
2 Indifferent impostation du dip; ON ou OFF.

Tab. 01

6.2.7 Réglage des auxiliaires AUX3/
AUX4

Il est possible d’actionner les auxiliares AUX3/AUX4
en mode maintenu ou fugitif par le réglage de
I'interrupteur 6 du SW4:

+ Interrupteur 6 du SW4 in position OFF (default):
Mode maintenu: l'opérateur doit appuyer la touche
une premiére fois pour activer l'auxiliaire et une
seconde fois pour le désactiver.

+ Interrupteur 6 du SW4 in position ON: Mode
fugitif, la fonction reste activée tant que la touche
est appuyée.

L'auxiliaire AUX4 peut aussi étre actionné
par contact d’alarme (['6.2.20 Modalité de
fonctionnement du AUX4", page 16).
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6.2.8 Cablage avec le pupitre
Le connecteur RJ11 (J1 dans la Fig_05, page 10)

du circuit permet la réception et la transmission
de données numériques en RS-232 ou RS-485 avec
un raccordement rapide des appareils pendant

les opérations de test ou pour le raccordement
d'interfaces de conversion présentes sur le marché
(RS-232-fibre optique, etc.).

La connection définitive doit etre en modalite RS-
485 avec les pupitres DCJ, DCT et DCTEL. Par cette
modalité il est possible de rejoindre une distance
maximum de 1200m.

Des pupitres de controle en mode de communication
Current loop peuvent également étre utilisés.

6.2.9 Branchement a la ligne RS-485
Les pupitres (DCJ, DCT et DCTEL) et le récepteur

peuvent étre directement branchés avec un cable
téléphonique fourni par le fabricant en utilisant

le connecteur RJ11 (J1 dans la Fig. 05, page 10)
présent dans le circuit, selon le schéma de référence
ci-dessous.

&y

Pupitre
I_ % Blanc Bleu
Jaune Noir
Fig.06  Modalité de communication RS-

485, distance max 1200m

Le récepteur a sa charge enclenchée en
réception et il est branché ala ligne A ou B
du pupitre avec charge enclenchée.

Du c6té du récepteur, il est aussi possible de se
brancher plus simplement aux bornes RX-485A et
RX-485B selon le schéma suivant.

Au connecteur

RJ11 du Bornes du
pupitre récepteur
RS-485
TX 485A (Blanc)
[J|RX-A
[ J|RX-B
TX 485B (Jaune) [ TX-A
| TX-
Fig. 07
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6.2.10 Branchement de plusieurs
récepteurs en cascade (branchement
point-point)

Les récepteurs peuvent régénérer le signal recu de
facon interne et le renvoyer sur une nouvelle ligne de
communication vers le récepteur suivant. Chacune
des trois distances de ligne (L1, L2, L3) est considérée
indépendante, et relie point-point seulement deux
dispositifs, tous deux avec charge enclenchée, sur
une longueur maximale de 1200m. La distance entre
pupitre et récepteur D peut donc atteindre 3600m
(1200m entre le pupitre et le récepteur B, 1200m
entre le récepteur B et le récepteur C, et 1200m
supplémentaires entre le récepteur C et le récepteur
D, pour un total de 3600m).

Récepteur

Récepteur Récepteur
LN | (.
g L2 L3

Pupitre
Fig. 08

La connexion entre le pupitre et le premier récepteur
doit étre effectuée selon le schéma indiqué a la

Les bornes RX-485A et RX-485B qui présentent
leur charge enclenchée, doivent étre reliées,
respectivement, aux bornes TX-485A et TX-485B
de l'unité précédente ayant elle aussi sa charge

enclenchée:

RS-485

RS-485

RS-485

Du récepteur
précédent

Fig. 09

Au récepteur
suivant

Dans le cas du branchement en question
(point-point) le dysfonctionnement d’un
des récepteurs comporte l'interruption des

dispositifs en cascade.

6.2.11 Plusieurs récepteurs par ligne,
branchement avec cable bifilaire
torsadé (branchement multipoint)

Tous les récepteurs branchés a une méme
ligne doivent utiliser le méme protocole de
communication RS-485.

Les considérations suivantes sont valables pour

chacune des lignes:

« Seulement un des pupitres (celui qui est placé a un
bout de la ligne) présente sa charge enclenchée;

- Seulement un des récepteurs (placé a l'autre bout
de la ligne) présente sa charge enclenchée;

- Lalongueur totale de la ligne ne doit pas dépasser

1200m.
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6.2.12 Configurations mixtes (entre
points fixes/multipoint)

C'est une combinaison de deux modes de
branchement précédents qui, selon la combinaison
choisie, permet de profiter au mieux des avantages
des deux types de branchement réduisant

aussi de facon significative la possibilité de
dysfonctionnement.

) i ) Voici un exemple de branchement mixte:
Récepteur Récepteur Récepteur

N

Pupitre L b e 1)
Récepteur  Récepteur Récepteur Récepteur

Fig. 10 g gII g l gII |]. §|I
On a utilisé la ligne A du pupitre pour la L1 \
L2 L3 L4
@<y

communication vers la télémétrie. Les extrémes
(Pupitre - Récepteur A3) doivent avoir leur résistance
de terminaison enclenchée. Les récepteurs A1, A2
ne doivent pas avoir leur résistance de terminaison
enclenchée. La longueur maximale de la ligne, d'un L §|

bout a I'autre (du pupitre au récepteur A3), est de
1200m. @ @

— K1

Pupit Pupit
RS-485 RS-485 RS-485 uprtre uprtre
<< <o <o Fig. 12
XXX XXX X XXX X
e~ e~ e , 5 5
Dans I'exemple proposé, un éventuel blocage du
@@@@ @@@@ @@@@ récepteur R3 (branché en multipoint sur la ligne L3)
ne cause pas de dysfonctionnement du récepteur R4.
I‘l \ 1] \ 1] \ R3 n'est pas au bout de la ligne L3, il ne doit pas avoir
\ \ \ < la résistence de terminaison enclenchée.
Du récepteur Au récepteur Si le récepteur R2 devait se bloquer, étant donné
précédent suivant qu'il est le "générateur" de la ligne L3, tous les

récepteurs branchés a celui-ci en cascade (R3 et R4)

Fig. 11 .
ne recevraient pas de commandes.
Dans le cas du branchement en question
(multipoint), le dysfonctionnement d’un RS-485 RS-485 RS-485
. s P << <oo<<m <<t
des dispositifs n‘influence pas les autres DN Sk sk sk sy Sk ok Se sk
ek S e

récepteurs.

Du récepteur Au récepteur
précédent suivant
Fig.13
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6.2.13 Branchement a la ligne Current
Loop

Les différents dispositifs peuvent étre directement
branchés avec d’un cable téléphonique fourni par le
fabricant.

Pour les connexions normales sur le lieu de travail,
se référer aux branchements effectués a travers les

boites de dérivation RJ, fournies par le fabricant,
d'apreés les tableaux de référence reportés ci-dessous:

PUPITRE EXDTRX3, EXDTRX324

TX CL Jaune Borne RX CL
GND CL Rouge Borne AGND

Tab.02 Modalité de Communication en boucle de courant,
distance max. 1500m du récepteur, Jumpers JP2 et JP3
en position CL.

Du c6té récepteur, le branchement doit étre effectué
aux bornes RXCL et AGND selon le schéma:

Au connecteur

RJ11 du Bornes du
pupitre récepteur
CURRENT LOOP
TX CL (Jaune)
[ | RX
[ | AGND
GND CL (Rouge) | TX
[ 3| AGND
Fig. 14

« Sile récepteur est branché en cascade a une
autre unité EXDTRX3/EXDTRX324, la modalité de
réception doit étre réglée en Boucle de courant par
les jumpers JP2 et JP3 en position CL;

« Les bornes RX CL et AGND doivent étre branchées,

respectivement, aux bornes TX CL et AGND de
I'unité précédente selon le schéma suivant:

Current Current Current
Loop Loop Loop
[ala) [alia) [alia)
GG G G

ER< epady a3

Au récepteur
suivant

Du récepteur
précédent

Fig. 15

6.2.14 Branchement a la ligne RS-232

Au connecteur

RJ11 du Bornes du
pupitre récepteur
RS-232
TX RS-232 (Noir)
[ | RX
[ | GND
GND RS-232 (Vert) g
s
Fig.16  Modalité de communication RS-232, distance max 15m

6.2.15 Réglage de la tension de

controle de I'optique

« Brancher le cable d’alimentation et alimenter
'unité (LD1 allumée);

» Enclencher une charge entre les bornes FOCUS
NEAR et FOCUS FAR, qui absorbe au moins 10 mA
(utiliser une résistance ayant une valeur comprise
entre 100 et 1000 ohm);

« Placer les embouts du testeur sur les bornes
FOCUS NEAR et FOCUS FAR;

« Maintenir enclenchée une des deux touches
FOCUS sur l'unité de commande;

« Régler la tension de controle de l'optique en
tournant le trimmer TR1 (standard 12Vdc).

Eviter de régler la tension a vide (sans
enclencher la charge) autrement le réglage
sera erroné.

6.2.16 Branchement des cables dela
tourelle et des optiques

Avant d’effectuer les opérations suivantes,
s’assurer que la tension de controle de

la tourelle et la programmation du type
d’optiques utilisé soient correctes.

- Enlever I'alimentation a l'unité;

- Effectuer les branchements avec l'optique et la
tourelle;

« Donner I'alimentation a I'unité.

En cas d’optiques et de tourelles avec
fonctions de PRESELECTION (PAN, TILT,
ZOOM, FOCUS et IRIS, VCC et GND),

la longueur maximale des cables de
présélection ne doit pas dépasser 5 métres,
sous peine d’avoir des erreurs importantes
de positionnement.
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6.2.17 Reéglage du récepteur pour les
fonctions de présélection

Le récepteur présente les fonctions de présélection
intégrées (concernant la tourelle et les optiques).

Il est possible de mémoriser un maximum de 40
positions avec protocole PELCO D et MACRO pouvant
étre rappelées sur le pupitre via les fonctions Scan et
Patrol.

Le récepteur peut reconnaitre de fagon automatique
avec un test les fonctions de présélection qui sont
présentes, il est donc facile de configurer le dispositif.
Il est toutefois nécessaire de prendre quelques
précautions:

- Avant d'effectuer le test du récepteur (qui
détermine quelles sont les fonctions de
présélection actionnées), s'assurer d'avoir branché
correctement les cables concernant la tourelle et
les optiques

« Pour les cables de présélection (PAN, TILT, ZOOM,
FOCUS, IRIS, VCC et GND), utiliser des cables d’'une
longueur inférieure a 5m.

6.2.18 Test du récepteur

Apres avoir raccordé la tourelle et l'objectif, il est
possible de faire une procédure de test automatique
pour controler le fonctionnement des dispositifs et
reléver les fonctions disponibles.

La tourelle a un mouvement automatique
pendant le test. Ne pas appuyer sur elle, ne
pas empécher sa course par des obstacles.

Procéder selon les indications suivantes:
« Allumer le récepteur;

- Identifier la touche fleche Up (touche P4) et la
touche du reset (touche P1);

- Entenant la touche Up appuyée, presser la touche
du reset;

+ Relacher la touche du reset (en tenant la touche Up
appuyée): on commence le test automatique;

« Aprés environ un second, au début du test,
relacher la touche Up.

Le récepteur active une fonction a la fois, pour a peu
pres 3 secondes.

+ Pan: Gauche-droit (LED P)
. Tilt: Bas-haut (LEDT)

. Zoom: Wide-tele (LED Z7)
- Focus: Far-near (LED F)

« lris: Close-open (LED 1)
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Le résultat du test est indiqué par les 5 led de
contréle P T, Z, F, 1 (qui se trouvent sur la partie du

récepteur prés des touches-fleche, Fig_05, page 19),

ala fin du mouvement de la tourelle et des objectifs:

- LED fixe allumé: La fonction correspondante
(PAN= P, TILT=T, ZOOM= Z, FOCUS=F, IRIS=)
marche correctement

- LED allumé clignotant: La fonction
correspondante ne fonctionne pas correctement et
elle ne peut pas étre utilisée pour les opeérations de
preset/scan/ patrouille.

Quelques secondes apres la fin du test, le récepteur

se régle automatiquement pour reprendre le
fonctionnement normal.

Un clignotement d’au moins un de led

a la fin du test (a condition que cette
fonction soit présente) indique un mauvais
fonctionnement auquel il faut remédier
avant de faire remarcher le récepteur.

6.2.19 Emploi des contacts d’alarme

Les quatre contacts d'alarme existant sur le récepteur

EXDTRX3/EXDTRX324 sont reliés aux premiéres

quatre positions de présélection; quand I'alarme

est activée la position de la tourelle et de l'objectif

corresponde a la présélection.

Le EXDTRX3/EXDTRX324 peut recevoir un commande

d‘alarme aussi par le pupitre de commande DCJ,

DCT et DCTEL (qui, a son tour, le recoit des matrices

SM164B et SM328B), dans ce cas tourelle et objectif

se placent a la position de préposition n°1.

Pour employer les contacts d'alarme il est necessaire

régler le SW4 selon les indications:

+ Interrupteur 3 de SW4 en position ON: Contacts
d’alarme activés;

+ Interrupteur 3 de SW4 en position OFF: Contacts
d’alarme désactivés;

« Interrupteur 4 de SW4 en position ON: Contacts
normalement ouverts;

« Interrupteur 4 de SW4 en position OFF: Contacts
normalement fermés.

6.2.20 Modalité de fonctionnement du

AUX4

« Ouagir: Interrupteur 5 de SW4

Réglages:

- Interrupteur 5 de SW4 a OFF: Fonctionnement
normal;

+ Interrupteur 5 de SW4 a ON: AUX4 s'actionne
quand une alarme est activée et se neutralise
quand le signal d'alarme cesse.
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6.2.21 Touches locales de déplacement
de la tourelle

Le récepteur présente 4 touches locales (sur carte)
pour le déplacement de la tourelle dans les quatre
directions (Up, Down, Left, Right, )
tres utiles en phases d'installation pour déplacer
la tourelle afin de controler la position des fins de
course et/ou la bonne installation de la tourelle.
Les touches avec fleche ont priorité absolue, aussi
quand elles sont enclenchées neutralisent-elles
momentanément |'utilisation a distance ( par le
pupitre) du récepteur. Quand les touches avec fléeche
sont relachées, la fonctionnalité du récepteur est
entierement rétablie.

La touche Up associée a la touche de réinitialisation

sert a exécuter l'autotest (|'6.2. 18 Test du récegteur”|
boge T9).

6.2.22 Commandes PELCO D reconnues
par le récepteur

Outre les commandes standards PELCO D relatives
aux mouvements du manche a balai et du systeme
optique, le récepteur «kEXDTRX324» est en mesure de

reconnaitre et d'effectuer également les commandes
étendues PELCO D suivantes.

COMMANDE
EXDTRX3/
EXDTRX324

COMMANDE

PELCO D

Set Auxiliary | Aux ON On accept les
valeurs comprises
entre 1e4

Clear Auxiliary | Aux OFF On accept les

valeurs comprises
entre1e4

Set Pattern
Start

Autopan Toggle -

Run Pattern Patrouille Toggle -

Remote Reset | Reset du récepteur | --

Go To Preset Scan On accept les

“1+40" valeurs comprises
entre 1 e 40

Set Preset Position du Preset On accept les

“1+40" valeurs comprises

entre 1 e 40

Clear Preset
“1+40"

Reset de la single
position du Preset

On accept les
valeurs comprises
entre 1e40

COMMANDE
EXDTRX3/
EXDTRX324
Début de -
l'acquisition des
parameétres pour
le patrouille

COMMANDE

PELCO D

Set Preset“41”

'6.2.22.1 Exemple|
He Patrouille
9a§e IZ)
Set Preset“X” | Patrouille “Position | X: On accept les
Da” valeurs comprises
entre 1e40
Set Preset”Y” | Patrouille” Position | Y:On accept les
A’ valeurs comprises
entre 1 e 40

Set Preset”Z" | Patrouille “Pause” Z:0On accept les

valeurs comprises

entre 1e99

Set Preset“42" | Patrouille Start -

Set Preset“43" | Patrouille Stop -

Set Preset “44" | Washer-Wiper ' -

Set Preset”55” | Reset de toutes les | Les deux

Set Preset“66" | POsition du Preset commandes
doivent étre
données en
séquences

Tab.03 'With the following timing: in the first second, only

the Washer is activated, in the next two seconds the
Washer and Wiper are activated simultaneously, and
then during the last second the Washer is switched off
and just the Wiper is left on.
6.2.22.1 Exemple de programmation d'une
séquence de Patrouille
Pour configurer une séquence de patrouille partant
de la position de Prédéfinition 19 et se termine dans
la position de Prédéfinition 33 en s'arrétant durant
une minute dans chacune des positions atteintes:
EB EB I : Validation a I'acquisition des parametres;
&8 EB @5 : Position de début de patrouille égale a 19;
ER BB @ : Position finale de Patrouille égale a 33;
B @ == : Pause de 60 secondes dans chaque
position atteinte;
&R 8 == : Début de la séquence;

EB EB @3 : Fin de la séquence.

SUONINISULP [SNUB - Sieduel - - I
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6.2.23 Allumage et coupure
Avant d'alimenter I'appareil:

- Vérifier si le matériel fourni, figurant sur les
plaques, correspond aux spécifications requises
(4.2 Marquage du produit’,

- Vérifier si les fusibles de protection du récepteur
EXDTRX3/EXDTRX324 sont intacts;

- Controler si le récepteur et les composantes de
I'installation sont fermés , afin d‘éviter le contact
direct avec parties sous tension;

- Vérifier si toutes les parties sont fixées solidement
et de facon fiable;

+ Les cables d'alimentation ne doivent pas géner les
normales opérations du technicien installateur et
le mouvement de la tourelle;

- Vérifier si les sources d’alimentation et les
cables de raccordement peuvent supporter la
consommation du systéme.
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6.2.24 Tableau de la configuration du

dip switch SW6 et SW4

Dip Etat Fonction

1 ON Protocole PELCO D

1 OFF Protocoles VIDEOTEC o
MACRO (impostando il dip 8
di Sw4)

2,3,4 Peu Pas utilisés

important

Dip Stato Funzione

1,2 Etat Fonction

1,2 OFF, OFF 9600 baud ' (VIDEOTEC et
MACRO), 2400 PELCO D

1,2 ON, OFF 300 baud VIDEOTEC, 38400
baud MACRO, 4800 baud
PELCO D

1,2 OFF, ON 1200 baud (VIDEOTEC e
MACRO), 9600 baud PELCO D

3 ON, ON 19200 baud (VIDEOTEC,
MACRO et PELCO D)

3 OFF Alarmes pas utilisés '

4 ON Alarmes utilisés

4 OFF Alarmes N.C."

5 ON Alarmes N.O.

5 OFF -

6 ON Alarmes sur Aux4

6 OFF -

7 ON Aux3 et Aux4 a relache

8 OFF -

8 ON? Protocole VIDEOTEC standard *

OFF? Protocole MACRO * (DCJ, DCT

et DCTEL)

Tab.04 'Programmations de default.
2Valable pour les pupitres DCIR, DCJ, DCT et DCTEL
avec protocole VIDEOTEC standard.
3Valable pour les pupitres DCIR, DCJ, DCT et DCTEL
avec protocole MACRO.
“Valable seulement pour le dip 1 de SW6 en position
OFF.
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7 Entretien et nettoyage

Le récepteur n’a pas besoin d’un entretien
particulier.

On recommande de I'appuyer sur une base solide,
avec les cables d'alimentation et de raccordement
positionnés de fagcon qu'ils ne génent pas l'opérateur.

8 Elimination des déchets
Ce symbole et le systéme de recyclage ne

E sont appliqués que dans les pays UE et non
mmm dans les autres pays du monde.

Votre produit est concu et fabriqué avec des mateériels
et des composants de qualité supérieure qui peuvent
étre recyclés et réutilisés.

Ce symbole signifie que les équipements électriques
et électroniques en fin de vie doivent étre éliminés
séparément des ordures ménageres.

Nous vous prions donc de confier cet équipement a
votre Centre local de collecte ou Recyclage.

Dans I'Union Européenne, il existe des systémes
sélectifs de collecte pour les produits électriques et
électroniques usagés.

9 Troubleshooting

Bien que le récepteur se caractérise par une
excellente facilité d'emploi, des problémes peuvent
se produire en phase d'installation, de configuration
ou pendant I'emploi.

CAUSES POSSIBLES ET
SOLUTIONS

Alimentation non raccordée.

PROBLEME

Le led LD1 reste
eteint. Contréler le cable d'alimentation.
Fusible détruit.

Changer le fusible F5 (6.3A F 250V).

PROBLEME

Le led LD1 est
allumé jamais
aucune commande
n'est acceptée.

CAUSES POSSIBLES ET
SOLUTIONS

Adressage erroné de la réception.

En cas de réception RS-485, controler
d’avoir enclenché ou non la charge
avec le jumper JP5. En cas de
réception en boucle de courant,
contrdler que les jumpers JP2 et JP3
soient en position CL.

Cablage incorrect.

Controler les cables de
branchement.

Mauvaise identification.

Controler le numéro d'identification
du (SW1-SW2-SW3).

Blocage de l'unité.

Appuyer sur le bouton-poussoir
de réinitialisation P1 ou enlever
I'alimentation.

Vitesse ou protocole incorrect.

Vérifier Iimpostationdu dip 1,2 et 8
de SW4 et du dip 1 de SW6.

La tourelle ne
fonctionne pas.

Mauvaise alimentation de la
tourelle.

Vérifier que la tension d'alimentation
de la tourelle correspond a celle
fournie par le récepteur.

Lobjectif ne
fonctionne pas.

Mauvaise tension de I'objectif.
Contoler le réglage du trimmer TR1.

Les alarmes ne
fonctionnent pas.

Mauvaise configuration des Dips
alarmes.

Controler la programmation des dips
3,4 et5de SW4.

En ligne bus, les
unités suivantes ne
fonctionnent pas.

Cablage incorrect.

Controler les cables de
branchement.

Configuration mauvaise de la
réception.

En cas de transmission RS-485,
contrdler d'avoir enclenché ou non
la charge avec le jumper JP6. En
cas de transmission en boucle de
courant, contréler que les jumpers
JP2 et JP3 soient en position CL.

Configuration mauvaise du Dip-
switch.

Controler la programmation
de I'adresse des unités qui ne
fonctionnent pas.

Tab. 05
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10 Données techniques

10.1 Généralités

Réalisé en fonte d'alliage d’aluminium

Joints en néopréne

Visserie en acier Inox

Vernissage avec poudres époxypolyester, couleur
RAL7032

Livré avec manuel d'instructions

10.2 Mécanique

Dimensions extérieures: 410x410x296mm

Dimensions intérieures: 353x353x206mm

Poids Net: EXDTRX3 32kg, EXDTRX324 29kg

10.3 Electrique

Tension d’alimentation
- IN 230Vac, 50/60Hz, 40W max
- IN 24Vac, 50/60Hz, 40W max

Puissance commutable maximale: 100W

Tension d'alimentation de la tourelle: IN 24Vac, 50/60Hz

Tension d’alimentation du systéeme de protection de la
vitre: IN 24Vac

Tension d’alimentation de l'objectif: IN 3-12Vdc (max
100mA)

999 adresses sélectionnables par Dip Switch

Compatible avec les objectifs a inversion de polarité ou
a fil commun

LED pour présence alimentation

LED fonction activée

EEPROM pour mémoriser les options actives

Micro contréleur 16 bit avec mémoire Flash
reprogrammable

PRESET/SCAN/PATROL avec reconnaissance des
fonctions présentes

Possibilité de mémoriser jusqu’a 40 positions de PRESET
avec le protocole VIDEOTEC MACRO (pupitres DCJ et
DCT) et PELCO D

4 contacts d'alarme programmables N.O. ou N.F.
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10.4 Communications

Sélection de l'entrée sérielle entre RS-232/Boucle de

Courant/RS-485

Vitesses de communication
(38400/19200/9600/1200/300 Baud)

Répéteur RS-232, RS-485 et Boucle de Courant pour

liaison en cascade

10.5 Protocoles

VIDEOTEC (300, 1200, 9600, 19200 Baud)

MACRO (1200, 9600, 19200, 38400 Baud)

PELCO D (2400, 4800, 9600, 19200 Baud)

10.6 Environnement

Intérieur/Extérieur

Température d'utilisation: 0°C/+50°C

10.7 Certifications

ATEX
- & 11 2GD Exd IICT6 Gb
- & tb IIC T85°C Db IP66 Ta -20/+40°C
- € 0722: numéro de l'organisme certifi¢

EACEX
- Exd ICT6 Gb
- Extd IICT85 Db I1P66
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10.8 Presse-étoupes

TABLEAU DE SELECTION POUR PRESSE-ETOUPES

Zone - Gas Type de Certification | Temperature | Cable Réference Diamétre Diametre
presse- d'utilisation presse- extérieur sous armure
étoupe étoupes (mm) (mm)
Ic A barriére IECEX/ATEX -60/+80°C Non armé OCTEXB3/4C 13-20.2
Zone 1ou
Zone 2
1B Armé OCTEXBA3/4C | 16.9-26
Zone 1
IIBollA Avec joint IECEX/ATEX -60/+100°C Non armé OCTEX3/4C 13-20.2
Zone2 Armé OCTEXA3/4C | 169-26 11.1-19.7
ATEX -20/+80°C Non armé OCTEX3/4 14-17
Armé OCTEXA3/4 18-23 14-17
Tab. 06
o L]
11 Dessins techniques
@ Les valeurs sont entendues en millimétres.
41
385 296
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} DES DONNEES
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12 Annexe A - Déclaration CORTEM

CORTEMs.p.a. sl e

cap, soe.€ 1.578.000,00i.v. = 1S0 9001:2008 =

REA CC.JAA GORIZIA U. 32755 - M. GO 000138

Registro Imprese Gorizia 00052120318

Cod.Fisc. e Partita lva IT00052120318 ™
Eco-contributo RAEE assolto ave dovuto n® Registro A.EE. [T08020000001818 c o R T E M
Sede e Stabilimento - Head Office/Works: Direzione commerciale/Sales: 7 K )

Via Aquileia, 10 - 34070 Villesss (Go) ITALY Piazzale Dateo, 2 - 20129 Milano (Mi) ITALY :

Telefono: +39 0481 964911 Telefono: +39 02 76110329

Telefax: +39 0481 964999 Telefax: +39 02 7383402 To be sure o be safe.
Email  info@cortemgroup.com Email com com

ATTESTATION OF CONFORMITY
FOR COMPONENTS

ATTESTATO DI CONFORMITA'
DEI COMPONENTI

N° 0020

Il costruttore:
We:

CORTEM S.p.A.
Via Aquileia, 10

34070 VILLESSE (GO) - ITALY

Dichiara qui di segquito che il prodotto
Hereby declare that the product

Custodie vuote:

A... B...
Empty boxes: ce v
Modo di protezione: C} II 2GD C) I M2
Protection mode: Ex d IIC Gb Ex d I Mb

Ex tb IIIC Db
IP66

Certificato:

P ESI 01 ATEX 4
Certificate: CESI 0 034v

Organismo notificato:

22 CESI via R i
Notified body: 07 CESI via Rubattino,

n. 54 (MI) ITALY

con le seqguenti direttive comunitarie:
the following community directives:

Risulta in conformita
Is in conformity with

94/9/EC

E che sono state applicate le seguenti norme armonizzate:
And that the following harmonized standards have been applied:

EN 60079-0: 2009
EN 60079-1: 2007
EN 60079-31:2009

EN 60529: 1991

Le custodie vuote sono state sottoposte alla prova di sovrapressione interna in accordo

al par.15.1.3.1 della EN 60079-1 applicando i valori indicati sul certificato
CESI 01 ATEX 034U.
The empty housings have been submitted to the overpressure test according to

par.15.1.3.1 of EN 60079-1 with the values indicated on CESI 01 ATEX 034U certificate.

Firma
Signature . . .

Villesse, 08.03.2012

Vice-president
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CORTEMs.pa. crmt s e
cap. s06.€ 1.578.000,00i.v. = 150 9001:2008 =
REA CC.IAA BORIZIAU. 32755 - M. G0 000138

Registro Imprese Garizia 00052120318

Cod.Fisc. e Partita lva IT00052120318

Eco-contributo RAEE assolto ove dovuto n® Registro A.EE. [T08020000001818

Sede e Stabilimento - Head Office/Works: Direzione commerciale/Sales:

Via Aquileia, 10 - 34070 Villesse (Go) ITALY Piazzale Dateo, 2 - 20129 Milana {Mi) ITALY

Telefono: +39 0481 964911 Telefono: +39 02 76110329

Telefax: +39 0481 964999 Telefax: +39 02 7383402

Email  info@cortemgroup.com Email i i.com il com

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA'

€

N° 0021

Il costruttore:
We:

CORTEM S.p.A.
Via Aquileia, 10

34070 VILLESSE (GO) - ITALY

Dichiara qui di seguito che il prodotto
Hereby declare that the product

Custodie porta morsetti, unita
di comando e controllo:
Terminal boxes, command and
control units:

Terminal boxes
GUB...
CCA...

& 11 200

Ex d IIC T6/T5 Gb

Ex tb IIIC T85°C/T100°C Db
IP66

& 1 m2

Ex d I Mb

Modo di protezione:
Protection mode:

Certificato:

P CESI 01 ATEX O
Certificate: 35

Organismo notificato:

P . 22 CESI i R
Notified body: n. 07 CESI via Rubattino,

con le seqguenti direttive comunitarie:
the following community directives:

Risulta in conformita
Is in conformity with

2004/108/EC 94/9/EC

E che sono state applicate le seguenti norme armonizzate:

Signature .

CORTEM

To be sure to be safe.

DECLARATION OF CONFORMITY

Command and control units
GUB...
CCA...

<> II 2GD

Ex d IIC T6/T5 Gb

Ex tb IIIC T85°C/T100°C Db
IP66

& 1 M2

Ex d I Mb

CESI 01 ATEX 036

54 (MI) ITALY

And that the following harmonized standards have been applied:

EN 60439-1 EN 60079-0: 2009
EN 60079-1: 2007
EN 60079-31:2009
EN 60529: 1991
Villesse, 30.03.2012 Firma

Vice-president
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1 Aligemeines

Lesen Sie bitte vor dem Installieren und dem
Verwenden dieses Gerates die Bedienungsanleitung
sorgfaltig durch. Bewahren Sie sie zum spateren
Nachschlagen auf.

1.1 Schreibweisen

3 Sichereitsnormen

GEFAHR!

Erhohte Gefahrdung.

Stromschlaggefahr. Falls nichts anderes
angegeben, unterbrechen Sie die
Stromversorgung, bevor die beschriebenen
Arbeiten durchgefiihrt werden.

Der Hersteller lehnt jede Haftung fiir
eventuelle Schaden ab, die aufgrund
unsachgeméaBer Anwendung der in diesem
Handbuch erwdhnten Gerite entstanden
ist. Ferner behalt er sich das Recht vor, den
Inhalt ohne Vorkiindigung abzuandern.

Die Dokumentation in diesem Handbuch
wurde sorgfiltig ausgefiihrt und iiberpriift,
dennoch kann der Hersteller keine Haftung
fiir die Verwendung iibernehmen. Dasselbe
gilt fiir jede Person oder Gesellschaft, die
bei der Schaffung oder Produktion von
diesem Handbuch miteinbezogen ist.

% GEFAHR!
Explosionsgefahr.

Aufmerksam durchlesen, um
Explosionsrisiken zu vermeiden.

A ACHTUNG!

Mittlere Gefdhrdung.
Der genannte Vorgang hat grof3e
Bedeutung fiir den einwandfreien Betrieb
des Systems: es wird gebeten, sich die

Verfahrensweise anzulesen und zu
befolgen.

ANMERKUNG
Beschreibung der Systemmerkmale.

Eine sorgfiltige Lektiire wird empfohlen,
um das Verstandnis der folgenden Phasen
zu gewabhrleisten.

2 Anmerkungen

zum Copyright und
Informationen zu den
Handelsmarken

Die angefuihrten Produkt- oder Firmennamen sind
Handelsmarken oder eingetragene Handelsmarken.

+ Esistsicherzugehen, dass alle Einrichtungen
fur die bestimmungsgemafBe Anwendung und
Umgebung geeignet sind.

- Esist sicherzugehen, dass die angeschlossenen
Einrichtungen voll kompatibel und
gebrauchsgeeignet sind.

- Kontrollieren Sie die Vertraglichkeit der
Einrichtungen mit den Betriebstemperaturen.

- Die Einrichtungen sind unbedingt so zu
installieren, dass die Sicherheit der Anlage und des
Installationspersonals gewdhrleistet ist.

« Stellen Sie sicher, dass die Einrichtung solide und
zuverlassig befestigt wird.

+ Da der Betreiber entscheidet, auf welcher
Oberflache die Montage erfolgt, werden keine
Schrauben fiir die sichere Befestigung der
Einrichtung an der Oberflache geliefert. Vielmehr
ist es Sache des Installierenden, sachgerechte
Schrauben zu verwenden.

- Die Installation ist wie die Wartung der Einrichtung
ausschlieBlich technisch versierten Fachleuten
vorbehalten.

- Verwenden Sie geeignetes Werkzeug. Spezielles
Werkzeug fiir den jeweiligen Installationsort der
Einrichtung kann vor der Installation angefordert
werden.

. Esistsicherzugehen, dass die Installation den
ortlichen Bestimmungen entspricht.
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Diese Einrichtung ist auBerhalb der Reichweite des
Betreibers oder anderer Personen zu installieren,
die zufalligerweise mit ihr in Kontakt kommen
kénnen.

Vor technischen Eingriffen am Gerat muss die
Stromversorgung unterbrochen werden.

Keine Stromkabel mit Verschlei3- oder
Alterungsspuren verwenden.

Das Geréat darf nur von technisch versierten
Fachleuten in nicht explosionsfahiger Atmosphare
geoffnet werden. Bei eigenméachtigem Zugriff
verfallen die Gewahrleistungsrechte.

Kindern oder vermindert zurechnungsfahigen
Personen darf der Gebrauch des Gerates nicht
gestattet werden.

Das Gerét gilt erst als deaktiviert, wenn die
Stromversorgung ausgeschaltet und die
Verbindungskabel zu anderen Einrichtungen
entfernt worden sind.

Der Stromversorgung der Einrichtung ist
innerhalb der gebaudeeigenen Elektroanlage eine
Schutzvorrichtung vorzuschalten.

Dem Betreiber wird dringend geraten, innerhalb
der Einrichtung keine Apparate zu installieren, die
gefahrliche Strahlungen erzeugen.

Fir technische Unterstlitzung wenden Sie sich
bitte ausschlie3lich an anerkannte technische
Fachleute.

Dieses Handbuch ist pfleglich aufzubewahren
und am Installationsort zum Nachschlagen zur
Verfligung zu halten.

Unter keinen Umstanden diirfen Veranderungen
oder Anschliisse vorgenommen werden, die

in diesem Handbuch nicht genannt sind: der
Gebrauch ungeeigneter Gerate kann die Sicherheit
des Personals und der Anlage stark gefahrden.

Verwenden Sie nur Ersatzteile der Firma VIDEOTEC.

Vor der Installation ist anhand des
Kennzeichnungsschildes nachzupriifen, ob das
gelieferte Material die gewiinschten Eigenschaften
aufweist (4.2 Kennzeichnung des Produkts’|

Bete D).

Befragen und bewahren Sie das
Sicherheitsbedienungshandbuch des CORTEM-
explosionsgeschiitzten Kastens sorgfaltig auf

4 |dentifizierung

4.1 Beschreibung und
Bezeichnung des Produktes

Telemetrieempfanger in explosionsgeschiitzten
Kasten fiir Schwenk- Neige- Kopfe der Serie EXPTC
und EXPTD. Er ermdglicht die Installation in potentiell
explosionsgefahrdeten Bereichen.
EXDTRX3/EXDTRX324 erlaubt die Fernsteuerung der
explosionssicheren Schwenk-Neige-Kopfefunktionen,
darunter die Preset- und Patrolfunktionen.

Der Telemetrieempfanger ist mit Epoxydpolyester-
Pulver Farbe RAL7032, IP66 lackiert.

Der explosionsgeschiitzte Kasten hat 4 Locher fir
Kabelschellen 3/4" NPT.

Die Wahl der Kabelschelle ist nach den Vorgaben der
Norm EN/IEC 60079-14 zu treffen.

In zwei Ausfiihrungen, 230Vac (EXDTRX3) und 24Vac
(EXDTRX324), verfugbar.

@ Empfohlen wird die Verwendung von

Kabelschellen der Firma VIDEOTEC oder
gleichwertigen Produkten (Tab. 06,
Seite 21).
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4.2 Kennzeichnung des Produkts

Fiir den Empfanger sind 5 Etiketten zu
beachten.

Schildchen auf der Verpackung:

Schildchen auf dem explosionsgeschiitzten Kasten:

Identifikationscode des Modells;
Produktbeschreibung;

Grad IP;

Versorgungsspannung (Volt);
Frequenz (Hertz);

Strom max (Ampere);

Seriennummer des Produktes (Strichcode
Extended 3/9).

Kastencode (CORTEM);
Versorgungsspannung (Volt);

Frequenz (Hertz);

Leistung (Watt);

Strom max (Ampere);
Kastenbescheinigungsnummer (CORTEM);
Seriennummer des Kastens (CORTEM).

Schildchen auf der elektronischen Karte:

Identifikationscode des Modells;
Grad IP;

Versorgungsspannung (Volt);
Frequenz (Hertz);

Strom max (Ampere);
Seriennummer des Produktes.

5 Vorbereitung des
Produktes auf den
Gebrauch

Vor der Installation ist zu kontrollieren, ob
die Versorgungs- und Schutzeigenschaften

der Vorrichtung den Anforderungen

entsprechen. Der Gebrauch ungeeigneten
Geraten kann die Sicherheit des Personals

und der Anlage stark gefahrden.

Jede vom Hersteller nicht ausdriicklich

genehmigte Verdanderung fiihrt zum Verfall

der Gewahrleistungsrechte.

5.1 Inhalt und Entfernen der
Verpackung

Bei der Lieferung des Produktes ist zu prifen, ob die
Verpackung intakt ist oder offensichtliche Anzeichen

von Stiirzen oder Abrieb aufweist.

Bei offensichtlichen Schadensspuren an der
Verpackung muss umgehend der Lieferant
verstandigt werden.

Bewahren Sie die Verpackung auf fiir den Fall, dass

das Produkt zur Reparatur eingesendet werden muss.

Prifen Sie, ob der Inhalt mit der nachstehenden
Materialliste Gbereinstimmt:

+ Empfanger EXDTRX3/EXDTRX324
+ 23/4" NPT IP66 IECEX-ATEX Stopfen
+ Bedienungslanleitungen
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5.2 Sichere Entsorgung der
Verpackungsmaterialien

Die Verpackungsmaterialien sind vollstandig
wiederverwertbar. Es ist Sache des
Installationstechnikers, sie getrennt, auf jeden
Fall aber nach den geltenden Vorschriften des
Anwendungslandes zu entsorgen.

Es wird nochmals empfohlen, mit Fehlfunktionen
behaftetes Material in der Originalverpackung
zurtickzusenden.

6 Zusammenbau Und
Installation

Falls nichts anderes angegeben,
unterbrechen Sie die Stromversorgung,
bevor die beschriebenen Arbeiten
durchgefiihrt werden.

Zusammenbau und Installation sind
Fachleuten vorbehalten.
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Auf-/ abzuschraubende Sicherheitsschraube

zum SchlieBen/Offnen des Gehauses (01).
Gewindeverband zur Vereinigung Korpus-Deckel
(02). Bedarfsweise die Kabelschellen 3/4" NPT (03)
und/oder die Stopfen 3/4" NPT einsetzen und
festschrauben.

Es sind Kabel zu benutzen, die den
Standards fiir diesen Anwendungstyp
entsprechen.

Die Kabelschellen des Empfangers sind
bei der Lieferung nicht vormontiert. Der
Installierende muss sicherstellen, dass
die geeigneten Kabelschellen nach den
Vorgaben der Norm EN/IEC 60079-14
gewahlt werden.

Die Locher der nicht benutzten
Kabelschellen miissen mit den Stopfen
3/4" NPT verschlossen werden, die der
Gehédusekennzeichnung angemessen sind.

Fig.02 Lagen der externen-internen Schrauben fiir die Erdung.

6.1.2 EXDTRX3 Stromversorgung

Die Stromversorgung des EXDTRX3
Empfangers ist 230Vac, 50/60Hz.

Der Empfanger muB durch die dafiir
notigen externen und die internen
Gehduseschrauben geerdet werden (
Beite d).

6.1 Installation

6.1.1 Offnung des Empfingers

In den folgenden Abbildungen ist dargestellt, wie
die Empfanger korrekt gedffnet und verschlossen
werden.

Der Empfanger darf nur in nicht

explosionsgefihrdeter Umgebung geoffnet

und verschlossen werden.

Speisen Sie den Empfanger Gber die Klemme

J1 (MAIN INPUT), die in der oben dargestellten
Tragerplatine sitzt. Die Phasen an die Klemme L
anschlieBen, den Nulleiter an Klemme N und Erde an
die Klemme ©.


DBF_EXDTRX3
DBF_EXDTRX3

Zur Speisung der Kamera verwenden Sie die Klemme 6.1.3 EXDTRX324 Stromversorgung
J5 im zugehorigen Teil CAMERA OUT (24Vac).
Die Stromversorgung des EXDTRX324

Zyr speisung d?r Gehausﬂelf)eheugng verwenden Sie Empfangers ist 24Vac, 50/60Hz. Der
die Klemme J5 im zugehorigen Teil HEATER OUT. " . .
Empfanger muB durch die dafiir

notigen externen und die internen
Gehauseschrauben geerdet werden (
Beite 8.
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6.1.4 Dip switch und Jumpers

In der folgenden Zeichnung identifizieren Sie die Dip-switch und Jumpers des Empfangers.
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AUX4
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Fig. 05

Q Stellen Sie sicher, da die Klemme geerdet ist.
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6.2 Konfiguration des
Empfingers

@ Ziel der Konfigurationsphase ist die

Optimierung des Betriebs des Empfiangers
gemaB den Anforderungen der Anlage. Die
Konfiguration muf nur vom Installateur
wahrend der Installationsphase ausgefiihrt
werden. Es ware empfehlenswert,
mit der Konfiguration der Parameter
ordungsgemaB zu beginnen, um
Installationsprobleme zu vermeiden.

Die bei der Konfigurationsphase zu setzen Parameter
sind die folgenden:

- Setzen der Identifikationsnummer des Empféangers;
« Ubertragungsmodus;
+ Steuerung der Art von Linsen;

« Setzen der Ubertragungsgeschwindlichkeit und
des Protokolls;

- Setzen der Zusatzgerate AUX 3/AUX4;
+ Verbindung mit der Steuerungseinheit;
« Einstellung der Steuerspannung der Linse;

« AnschluB der Kabel der Schwenkvorrichtung und
der Linsen;

+ Konfiguration der Alarme;

- Test der aktiven Funktionen des Empfanger (Fir
Preset-Handlungen).

6.2.1 Einstellung der

Identifikationsnummer des Empfiangers

Die drehende Schalter SW1, SW2 und SW3 je nach
Adresse, die man dem Empfanger zuweisen mochte,
wie folgt konfigurieren:

« SW1: Hunderter
« SW2: Zehner

« SW3:Einer
Beispiele:

- Empfangeradresse n. 359:
SW1 auf 3, SW2 auf 5 und SW3 auf 9 einstellen.

- Empfangeradresse n. 27:
SW1 auf 0, SW2 auf 2 und SW3 auf 7 einstellen.

- Empféangeradresse n. 4:
SW1 auf 0, SW2 auf 0 und SW3 auf 4 einstellen.

6.2.2 Ubertraggungsmodus

Je nach gewédhlter Kommunikationsart folgende
Einstellungen durchfiihren:

« Current Loop: JP2 und JP3 in der Position CL

. RS-485: Siehe ['6.2.3 Einschaltung der Last in der]
inie RS-485" Seite 1

+ RS-232:Esist keine Einstellung erforderlich

6.2.3 Einschaltung der Last in der Linie
RS-485
« Hier einwirken: Jumper JP5 und JP6

« JP5 in Position A: Last im Empfangsmodus RS-485
eingeschaltet

- JP5 in Position B: Last im Empfangsmodus RS-485
nicht eingeschaltet

+ JP6 in Position A: Last im Sendemodus RS-485
eingeschaltet

« JP6 in Position B: Last im Sendemodus RS-485
nicht eingeschaltet

6.2.4 Steuerung der Art von Linsen

Ein unrichtiges Setup dieser Parameter
kann die Linsen beschadigen.

Die Einheit EXDTRX3/EXDTRX324 kann die beiden
Umpolungslinsen und die Linsen mit gemeinsamen
Draht kontrollieren. Bei Linsen mit gemeinsamem
Draht, den gemeinsamen Draht zu FOCUS-
anschlieflen.

6.2.5 Hilfskontakte

Im Empfanger befinden sich 4 Hilfskontakte:
« AUX1:12Vdc, 350mA

« AUX2: 24Vac, 180mA

Potentialfreie Kontakte sind:

« AUX3:24Vac, 1A

+ AUX4: 24Vac, 1A
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6.2.6 Setzen des Protokolls und der
Ubertragungsgeschwindigkeit

Ein unrichtiges Setup dieser Parameter
kann den -Empféanger beschadigen.

Geeignet auch fir die Nutzung der EXDTRX3/
EXDTRX324, de Ubertragungsgeschwindigkeit der
Einheit hat von 300 bis 38400 baud je nach dem
eingesetzten Protokoll.

« Schalters: Dip 1,2 und 8 von SW4 und Dip 1 von
SW6

BAUD RATE s |swa
Dip1 |[Dip1 |Dip2 |Dip8

VIDEOTEC - 300 baud OFF |ON OFF |ON
VIDEOTEC - 1200 baud OFF |OFF |ON ON
VIDEOTEC - 9600 baud' | OFF |[OFF |OFF |ON
VIDEOTEC - 19200 baud | OFF | ON ON ON
MACRO - 1200 baud OFF |OFF |ON OFF
MACRO - 9600 baud OFF |OFF |OFF |OFF
MACRO - 19200 baud OFF |ON ON OFF
MACRO - 38400 baud OFF |ON OFF | OFF
PELCO D - 2400 baud ON OFF |OFF |2
PELCO D - 4800 baud ON ON OFF |2
PELCO D - 9600 baud ON OFF |ON 2
PELCO D - 19200 baud ON ON ON 2

Tab.01 'Werkseinstellungen.

2 Die Einstellung des Schalters ON oder OFF spielt keine
Rolle.

6.2.7 Setzen der Zusatzgerate AUX3/

AUX4
Durch Setup des Dip 6 des Schalters SW4 kann der

Betrieb der Zusatzgerate AUX3/AUX4 gesetzt werden.

- Dip 6 des SW4 auf OFF (default): Der Operator
muf die Steuerungstaste driicken, um das
Zusatzgerat einzuschalten und sie nochmals
driicken, um es auszuschalten.

- Dip 6 des SW4 auf ON: Solange der Operator die
dazugehdrige Steuerungstaste gedriickt haltet,
bleibt das Zusatzgerat eingeschaltet.

@ AUX4 ist auch an einem Alarmkontakt

aktivierbar (['6.2.20 Funktionierungsmodus|
les AUX4'", Seite 14).
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6.2.8 Verbindung mit der
Steuerungseinheit

Die im Schaltkreis eingebaute Buchse RJ11 (J1im
Eig_05, Seite 1) erméglicht den Empfang und

die Ubertragung von Digitaldaten bei RS-232 oder
RS-485 und, deshalb, eine schnelle Verbindung
unter den verschiedenen Gerdten bei Testen oder
fur die Verbindung mit auf dem Markt befindlichen
Schnittstellen (RS-232-Lichtwellenleiter, etc.).

Den Endanschluss muss in der Modalitdt RS-485
mit den Steuertastaturen DCJ, DCT und DCTEL sein.
Dadurch kann man eine maximale Entfernung von
1200m erreichen.

Es konnen auch Bedientastaturen mit Stromschleifen-
verbindung (Current loop) verwendet werden.

6.2.9 Anschluss an die Linie RS-485
Die Tastaturen (DCJ, DCT und DCTEL) und

der Empfanger konnen direkt angeschlossen
werden, indem man das herstellerseitig gelieferte
Telefonkabel verwendet; hierfir den im Kreislauf

vorhandenen Verbinder RJ11 (J1 im Fig. 05, Seite 1)

nach dem nachstehenden Schaubild benutzen.

&

Tastatur J1

L%Wﬂr& = %J
Gelb Schwarz
Fig.06 = Kommunikationsmodalitdt RS-485,

Entfernung max 1200m.

Der Empfianger weist eine im
Empfangsmodus eingeschaltete Last auf

und ist an die Linie A bzw. B der Tastatur mit
eingeschalteter Last angeschlossen.

An der Empfangerseite kann man sich auch einfach
an die Klemmen RX-485A e RX-485B gemadss dem
nachstehend dargestellten Schema anschliessen.

AmRJ11-
Verbinder Klemmen des
der Tastatur Empfangers
RS-485
TX 485A (WeiB3)
[J|RX-A
[ —J|RX-B
TX 485B (Gelb) L TX-A
| TX-
Fig. 07


DBF_DCJ
DBF_DCT
DBF_DCTEL
DBF_DCJ
DBF_DCT
DBF_DCTEL
DBF_EXDTRX3
DBF_EXDTRX324

6.2.10 Kaskadenschaltung mehrerer
Empfianger (Punkt-zu-Punkt-
Verbindung)

Die Empfanger kénnen das empfangene

Signal intern regenerieren und Uber eine neue
Kommunikationslinie zum nachsten Empfanger
senden. Die drei Linienabschnitte (L1, L2, L3) sind
unabhdngig voneinander und verbinden nur zwei
Vorrichtungen mit eingeschalteter Last mit dem
Punkt-zu- Punkt- System (insgesamt maximal 1200m).
Die Entfernung zwischen Tastatur und Empfanger

D kann somit bis zu 3600m betragen (1200m
zwischen Tastatur und Empfanger B, 1200m zwischen
Empfanger B und Empfanger C und 1200m zwischen
Empfanger C und Empfanger D, d.h. insgesamt
3600m).

Empféger Empfanger
g q|| | [ |
L1
L2 L3
SPA

i
Tastatur

Fig. 08

Die Verbindung zwischen der Tastatur und dem
ersten Empfanger muss nach dem Schema aus
Beite 13 vorgenommen werden.

Die Klemmen RX-485A und RX-485B mit
eingeschalteter Last mussen jeweils an die Klemmen
TX-485A und TX-485B (ebenfalls mit eingeschalteter
Last) der vorangehenden Einheit angeschlossen
werden:

RS-485 RS-485 RS-485
<< <oo<<m <<
XX > XXX XXX
o ek~ (e

Am néchten

Bei dem vorigen
Empfanger

Empfanger

Fig. 09

®

6.2.11 Mehrere Empfianger pro
Linie, Verbindung mit Doppelschnur
(Mehrpunkt-Verbindung)

Alle an die gleiche Linie angeschlossenen Empfanger
mussen das gleiche Kommunikationsprotokoll RS-
485 verwenden.

Bei dem o.g. Verbindungstyp (Punkt-
zu- Punkt) I6st die Betriebsstérung eines
der Empféanger die Unterbrechung der
Kaskadenvorrichtungen aus.

Fur alle Linien gilt folgendes:

+ Nur eine der Tastaturen (Tastatur am Linienende)
weist eine eingeschaltete Last auf;

« Nur einer der Empfanger (am anderen Linienende)
weist eine eingeschaltete Last auf;

- Die Gesamtlange der Linie darf maximal 1200m
betragen.
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Empfanger

N

Empfanger Empfanger

Tastatur

Fig. 10

Fir die Kommunikation zur Telemetrie ist die

Linie A der Tastatur verwendet worden. Die
AbschluBwidersténde an den Endpunkten Tastatur
- Empfanger A3) mussen eingeschaltet sein. Die
AbschluBwiderstande der Empfanger A1, A2 diirfen
nicht eingeschaltet sein. Die Maximallange von
einem zum anderen Linienende (von der Tastatur
zum Empfanger A3), betragt 1200m.

RS-485 RS-485 RS-485
<< <o <o
XXX X XXX XXX
A cee-- e

OPOE | | PR
S | N | N | N

Am néchten
Empfanger

Bei dem vorigen
Empfanger

Fig. 11

@ Bei dieser Verbindungsart (Mehrpunkt)

beeintrachtigt die Betriebsstorung einer
der Vorrichtungen die anderen Empfanger
nicht.

14

6.2.12 Gemischte Konfigurationen
(Punkt-zu-Punkt/Mehrpunkt)

Es handelt sich um eine Kombination der zuvor
beschriebenen Verbindungsarten; je nach gewahlter
Kombination kénnen die Vorteile der zwei
Verbindungstypen genutzt werden, wobei eventuelle
Betriebsstorungen erheblich reduziert werden
kénnen.

Beispiel einer gemischten Verbindung:

S-N-Kopf S-N-Kopf

S-N-Kopf

S-N-Kopf

Empfa

L,*HH*II_* TN
K2

Empfanger Em

—— I

L1 gl

&

Tastatur

I
Tastatur

Fig. 12

In diesem Beispiel |0st eine eventuelle Blockierung
des Empfangers R3 (Mehrpunktverbindung auf der
Linie L3) keine Betriebsstérung des Empfangers R4
aus.

R3 befindet sich nicht an den Enden der Linie L3 und
muf daher nicht geladen werden.

Sollte sich der Empfanger R2, d.h. der "Erzeuger" der
Linie L3 blockieren, werden alle anderen Empfanger,
mit denen eine Kaskadenverbindung besteht (R3 und
R4), keine Befehle erhalten.

RS-485 RS-485 RS-485
So<a To<o <o
33X >3 > X
- e -

Am néchte'n

Bei dem vorigen
Empfanger

Empfanger

Fig.13



6.2.13 Verbindung mit der Current-
Loop- Linie
Die verschiedenen Vorrichtungen kénnen direkt

durch das herstellerseitig gelieferte Telefonkabel
angeschlossen werden.

Fur die normalen Verbindungen muss man sich auf
die Anschliisse beziehen, die durch die herstellerseitig
gelieferten Abzweigdosen RJ durchgefiihrt werden.
Hierbei folgende Bezugstabellen beriicksichtigen:

TASTATUR EXDTRX3, EXDTRX324

TX CL Gelb Klemme RX CL
GND CL Rot Klemme AGND
Tab.02 Kommunikationsmodalitdt Current Loop,

Maximalentfernung 1500m vom Empfanger, Jumper
JP2 und JP3 auf CL.

An der Empfangerseite muss der Anschluss an den
Klemmen RXCL und AGND gemadss folgendem
Schema durchgefiihrt werden:

AmRJ11-
Verbinder Klemmen des
der Tastatur Empfangers
CURRENT LOOP
TX CL (Gelb)
3| RX
[ —J| AGND
GND CL (Rot) C|TX
[=—| AGND
Fig. 14

« Sollte zwischen dem Empfanger und einer
anderen Einheit EXDTRX3/EXDTRX324 eine
Kaskadenverbindung bestehen, muss die Current
-Loop- Modalitdt mit den Jumpern JP2 und JP3 in
Position CL eingestellt sein;

+ Die Klemmen RX CL und AGND mdissen jeweils an
die Klemmen TX CL und AGND der vorangehenden
Einheit gemdss folgendem Schema angeschlossen
werden:

Current Current Current
Loop Loop Loop
[aja) [alia) [alia)
GG G G
ER< by e dab

Am nichten
Empfanger

Bei dem vorigen
Empfanger

Fig. 15

6.2.14 Anschluf an die Linie RS-232

AmRJ11-
Verbinder Klemmen des
der Tastatur Empfangers
RS-232
TX RS-232 (Schwarz)
[ | RX
1| GND
GND RS-232 (Griin) =)
=
Fig.16  Kommunikationsmodalitét RS-

232, Entfernung max 15m.

6.2.15 Einstellung der

Optiksteuerspannung

- Das Speisekabel anschliessen und die mit Strom
versorgen (LD1 eingeschaltet);

«+ Eine Last zwischen die Klemmen FOCUS NEAR
und FOCUS FAR, die mindestens 10 mA aufnimmt
(einen Widerstand mit einem Wert zwischen 100
und 1000 ohm verwenden), einschalten;

- Die Spitzen des Vielfachmessgeréts auf die
Klemmen FOCUS NEAR und FOCUS FAR
positionieren;

+ Eine der zwei FOCUS- Tasten an der Steuereinheit
gedriickt halten;

« Die Steuerspannung der Optik einstellen, indem
man den Trimmer TR1 (default 12Vdc) betatigt.

Um eine falsche Einstellung zu vermeiden,
die Spannung auf keinen Fall ohne
eingeschaltete Last regulieren.

6.2.16 Anschluss der Kabel des
Schwenkkopfs und der Optiken

Sich vor Durchfiihrung folgender
Arbeitsvorgidnge versichern, dass die
Steuerspannung des Schwenkkopfs und die
Einstellung des verwendeten Optikentyps
korrekt sind.

- Die Stromversorgung der Einheit unterbrechen;

- Die Anschliisse mit der Optik und dem
Schwenkkopf durchfiihren;

- Die Einheit wieder mit Strom versorgen.

Bei Optiken und Schwenkkopfen mit den
PRESET- Funktionen (PAN, TILT, ZOOM,
FOCUS und IRIS, VCC und GND) darf die
Maximallange der Preset- Kabel hochstens
5 Meter betragen, um eine nicht korrekte
Positionierung auf die gespeicherten
Positionen zu vermeiden.
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6.2.17 Einstellung des Empféngers fiir die
PRESET- Funktionen

Der Empfanger weist integrierte Preset- Funktionen
auf (die sich auf den Schwenkkopf und die Optiken
beziehen).

Bis zu 40 Positionen lassen sich beim Protokoll PELCO
D und MACRO speichern, die tber die Tastatur mit den
Funktionen Scan und Patrol aufrufbar sind.

Der Empfanger kann mit Hilfe eines Tests automatisch
erkennen, welche Preset- Funktionen vorhanden sind.
Daher ist die Konfiguration der Vorrichtung recht
einfach. Dennoch sollte man wie folgt vorgehen:

« Vor Durchfiihrung des Tests des Empfangers
(dieser Test setzt fest, welche Preset- Funktionen
aktiv sind) muss man sich vergewissern, dass die
Kabel des Schwenkkopfs und der Optiken korrekt
angeschlossen wurden;

- Die Preset- Kabel (PAN, TILT, ZOOM, FOCUS, IRIS, VCC
und GND) durfen maximal 5 Meter lang sein.

6.2.18 Testen des Empfiangers

Nachdem man die Schwenkvorrichtung und die Optik
angeschlossen hat, ist er mdglich, eine Prozedur von
automatischem Test zu starten, um den korrekten
Betrieb aller Vorrichtungen zu tberprifen. Diese
Prozedur wurde die wéhlbaren Funktionen zeigen.

Die Schwenkvorrichtung bewegt sich
automatisch wahrend des Tests. Man soll
sich nicht darauf lehnen oder dessen Hub
verhindern.

Nach folgenden Anweisungen vorgehen:
« Den Empfanger einschalten;

« Die Pfeiltaste Up (Taste P4) und die Reset- Taste (Taste
P1) suchen;

« Die Up- Taste gedriickt halten und die Reset- Taste
dricken;

« Die Reset- Taste loslassen (die Up- Taste gedriickt
halten): der Autotest beginnt;

« Nach Testbeginn die Up- Taste loslassen.

Der Empfanger aktiviert eine Funktion auf einmal, fir
ungefahr 3 Sekunden.

« Pan: Links-rechts (LED P)
« Tilt: Unten-hoch (LEDT)
. Zoom: Wide-tele (LED Z)
- Focus: Near-far (LED F)
« lris: Close-open (LED )
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Das Testergebnis wird von den 5LED P, T, Z, F, | (sie

befinden sich am Empfangerteil in der Nahe der

Pfeiltasten, Fig_05, Seite 10) nach Beendigung

der Bewegung des Schwenkkopfs und der Optiken

angezeigt:

- Einschaltet und fest led: Die entsprechende
Funktion (PAN=P, TILT=T, ZOOM=Z, FOCUS=F, IRIS=
1) ist korrekt;

+ Einschaltet und blitzend led: Die entschprechende
Funktion funktioniert nicht oder ist sie nicht
anwesend und sie kann fiir Preset/Scan/Patrol-
Operationen nicht beniitzt werden sein.

Nach einigen Sekunden des Testende, wird der
Empfanger auf Null gestellt und beginnt seinen
normalen Betrieb wieder.

Das Blinken von mindestens einem LED

am Ende des Test ( wenn diese Funktion
anwesend ist) bedeutet eine Storung, die vor
der Einschaltung des Empfangers beseitigt
werden soll.

6.2.19 Anwendung der Alarmkontakte
Die vier in der EXDTRX3/EXDTRX324-Empfanger
eingebauten Alarmkontakte sind mit den ersten
vier PRESET-Positionen verbunden; wird der Alarm
aktiviert, nehmen die Schwenkvorrichtung und die
Linse die dazugehorige PRESET-Position ein; der
zuletzt aktivierte Alarm hat fiir immer Vorrang. Der
EXDTRX3/EXDTRX324 kann auch einen Alarmbefehl
durch die Steuerungstastatur DCJ, DCT und DCTEL
empfangen (die ihn ihrerseits von der Matrix SM164B
und SM328B empfangt); in diesem Fall nehmen die
Schwenkvorrichtung und der Linse die PRESET-Position
n°1 ein.
Um die Alarmkontakte anzuwenden, ist es notwendig,
SW4 folgendermalen zu setzen:
Dip 3 des SW4 auf Position ON: Die Alarmkontakte
sind aktiviert;
« Dip 3 des SW4 auf Position OFF: Die Alarmkontakte
sind deaktiviert;
+ Dip 4 des SW4 auf Position ON: Die Kontakte sind
normalerweise offen;
- Dip 4 des SW4 auf Position OFF: Die Kontakte sind
normalerweise geschlossen.

6.2.20 Funktionierungsmodus des AUX4
« Schalter: Dip 5 von SW4

Setzen:

- Dip 5 von SW4 auf OFF: Normal Funktionierung;

- Dip 5 von SW4 auf ON: AUX4 aktiviert sich im
Alarmfall und schaltet sich aus, wenn der Alarm
aufgehoben wurde.
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6.2.21 Lokale Schwenkkopf-
Bewegungstasten

Der Empfanger ist mit 4 lokalen Tasten (auf

der Karte) furr die Schwenkkopfbewegung in

vier Richtungen (Up, Down, Left, Right,
Beite 10) ausgestattet. Diese Tasten sind sehr
nutzlich fur die Installationsphase, da sie die
Steuerung des Schwenkkopfs ermoglichen;
dadurch kann die Position der Endschalter und/
oder die korrekte Installation des Schwenkkopfs
kontrolliert werden. Die Pfeiltasten haben
absolute Prioritdt und l6sen bei Betatigung die
Unterbrechung der Fernbedienung (durch die
Tastaturen) des Empfangers voriibergehend aus.
Wenn die Pfeiltasten wieder losgelassen werden,
wird die volle Funktionstlichtigkeit des Empfangers
wiederhergestellt.

Die Up-Taste in Kombination mit der Reset- Taste

VOM EXDTRX3/

PELCOD EXDTRX324

STEUERUNG ERKANNTE
STEUERUNG

Set Preset“41” | Anfang der -
Parameterer

Fassung fur

Set Preset”X” | Patrol “Position X: Nimmt Werte
VON" zwischen 1 und
40 an

Set Preset”Y” | Patrol “Position BIS | Y: Nimmt Werte
zwischen 1 und

dient zur Durchflihrung des Autotests ([6.2.18 Testen|
Hes Empfdngers’, Seite 1€).

6.2.22 Vom Empfanger erkannte
Befehle

Neben den Standardbefehlen PELCO D fiir die
Bewegungen des Steuerkniippels und der Optiken

kann der Empfanger auch die folgenden erweiterten
Steuerbefehle PELCO D erkennen und ausfiihren.

VOM EXDTRX3/
PELCOD EXDTRX324

STEUERUNG ERKANNTE
STEUERUNG

Set Auxiliary | Aux ON Nimmt Werte
zwischen 1 und 4 an

Clear Auxiliary | Aux OFF Nimmt Werte
zwischen 1 und 4 an

Set Pattern Autopan Toggle -
Start

Run Pattern Patrol Toggle -

Remote Reset | Reset des -

Empfangers

Go To Preset Scan Nimmt Werte

“1+40" zwischen 1 und
40 an

Set Preset Preset Stellung Nimmt Werte

“1+40" zwischen 1 und
40 an

Clear Preset Reset der einzelnen | Nimmt Werte

“1+40" Preset Stellung zwischen 1 und
40 an

gegeben werden

40 an
Set Preset”Z” | Patrol “Pause” Z:Nimmt Werte
zwischen 1 und
99 an
Set Preset“42" | Patrol Start -
Set Preset“43" | Patrol Stop -
Set Preset “44" | Washer-Wiper ' -
Set Preset”55” | Reset aller Preset Beide Befehle sollen
Set Preset ‘66" | Stellungen sequentialisiert

Tab.03 ' Mit der folgenden zeitlichen Abfolge: in der ersten

Sekunde wird nur die Washerfunktion aktiviert, in den
darauf folgenden zwei Sekunden werden gleichzeitig

die beiden Funktionen Washer und Wiper aktiviert,
wahrend der weiteren, letzten Sekunde wird die

Washer-Funktion deaktiviert, es bleibt nur die Funktion

Wiper aktiv.
6.2.22.1 Programmierbeispiel einer
Patrolsequenz.

Es soll eine Patrolsequenz vorgegeben werden,
die mit der Presetposition 19 beginnt, mit der
Presetposition 33 endet und eine Minute in jeder
erreichten Position verweilt:

EB B8 T : Aktivierung bei Parameteriibernahme;
&8 EB @5 : Anfangsposition der Patrol 19;
EB 8 == Endposition der Patrol 33;

B @B == : Pause von 60 Sekunden Dauer in jeder
erreichten Position;

EB BB T3 : Sequenzbeginn;
EB EB @ : Sequenzende.
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6.2.23 Einschalten und Ausschalten
Bevor Sie die Einheit einschalten:

- Vergewissern Sie sich, dass die gelieferte Ware den
Forderungen entspricht Kontrollieren Sie dazu die
Datenschilder (4.2 Kennzeichnung des Produkts’)

;

« Stellen Sie sicher, dass die Abschmelzsicherungen
des Empfangers EXDTRX3/EXDTRX324 keinen
Defekt aufweisen;

- Vergewissern Sie sich, dass der Empfanger und die
anderen Komponenten der Anlage geschlossen
sind, um den direkten Kontakt mit stromfiihrenden
Elementen zu vermeiden;

- Stellen Sie sicher, dass alle Elemente sorgfaltig und
stabil befestigt sind;

« Die Stromkabel missen die normalen Operationen
des Installateurs und die Bewegung der
Schwenkvorrichtung nicht behindern;

 Vergewissern Sie sich, dass die Stromquelle
und die Verbindungskabel in der lage sind, den
Systemverbrauch zu ertragen.
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6.2.24 Konfigurationstabelle Dip

Switch SW4 und SW6

Schalter Zustand Funktion

1 ON PELCO D Protokoll

1 OFF VIDEOTEC oder MACRO
Protokolle (mit Einstellung 8
des SW4)

2,3,4 Einflusslos Keine

Schalter Zustand Funktion

1,2 OFF, OFF 9600 baud ' (VIDEOTEC und
MACRO), 2400 PELCO D

1,2 ON, OFF 300 baud VIDEOTEC, 38400
baud MACRO, 4800 baud
PELCOD

1,2 OFF, ON 1200 baud (VIDEOTEC und
MACRO), 9600 baud PELCO D

1,2 ON, ON 19200 baud (VIDEOTEC,
MACRO und PELCO D)

3 OFF Alarme nicht benutzt

3 ON Alarme benutzt

4 OFF Alarme N.C."

4 ON Alarme N.O.

5 OFF -

5 ON Alarme auf Aux4

6 OFF -

6 ON Aux3 und Aux4 mit Loslass-
System

7 OFF -

8 ON? Protokoll VIDEOTEC standard *

8 OFF? Protokoll MACRO * (DCJ, DCT
und DCTEL)

Tab.04 'Werkseinstellungen.
2 Gultig mit Bedientastaturen DCIR, DCJ, DCT und
DCTEL mit Protokoll VIDEOTEC standard.
3 Guiltig mit Bedientastaturen DCIR, DCJ, DCT und
DCTEL mit Protokoll MACRO.
4 Einstellbar nur, wenn Schalter 1 von SW6 auf OFF
steht.
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DBF_DCT
DBF_DCTEL
DBF_DCIR
DBF_DCJ
DBF_DCT
DBF_DCTEL
DBF_DCIR
DBF_DCJ
DBF_DCT
DBF_DCTEL
DBF_EXDTRX3
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7 Wartung und Reinigung

Der Empfanger
ist wartungsfreundlich.

Die Strom- und Verbindungskabel sollten so gelegt
werden, dass sie die Schwenkvorrichtung nicht
behindern.

8 Miillentsorgungsstellen
Dieses Symbol und das entsprechende
E Recycling-System gelten nur fiir EULander

mmm und finden in den anderen Landern der
Welt keine Anwendung.

Ihr Produkt wurde entworfen und hergestellt

mit qualitativ hochwertigen Materialien und
Komponenten, die recycelt und wiederverwendet
werden kénnen.

Dieses Symbol bedeutet, daf3 elektrische und
elektronische Gerate am Ende ihrer Nutzungsdauer
von Hausmdill getrennt entsorgt werden sollen.

Bitte entsorgen Sie dieses Gerdt bei lhrer ortlichen
Sammelstelle oder im Recycling Centre.

In der Europaischen Union gibt es unterschiedliche
Sammelsysteme fiir Elektrik- und Elektronikgeréte.

9 Troubleshooting

Obwohl der Empfanger durch eine hohe
Zuverlassigkeit und gute Bedienbarkeit
charakterisiert ist, konnen manchmal Schwierigkeiten
beim Installieren und Konfigurieren des System oder
wahrend Ihrer Arbeit auftreten.

MOGLICHE URSACHEN UND

PROBLEM

LOSUNGEN

LED LD1 ist Die Speisung fehit.

ausgeschaltet. Priifen Sie die Speisungkabel.
Gebrannte Schmelzsicherung.
Ersetzen Sie die Schmelzsicherung
F5 (6.3A F 250V).

PROBLEM

LED-Anzeige LD1
ist eingeschaltet.
Die Befehle werden
nicht ausgefiihrt.

MOGLICHE URSACHEN UND
LOSUNGEN

Falsche Konfiguration des
Empfangsmodus.

Bei RS-485- Empfang priifen,

ob man die Last mit Jumper JP5
eingeschaltet hat oder nicht. Bei
Current- Loop- Empfang priifen, dass
sich die Jumper JP2 und JP3 in der
Position CL befinden.

Falsche Verbindung.
Die Anschlusskabel priifen.
Falsche Identifikation.

Die Identifikationsnummer (SW1-
SW2-SW3) prifen.

Die Einheit ist gesperrt.

Auf die Reset- Taste P1 driicken bzw.
Die Stromversorgung unterbrechen.
Das Protokoll oder die
Ubertragungsgeschwindig
sind falsch.

Die Einstellung der Dip 1,2 und 8
von SW4 und Dip 1 von SW6 priifen.

Die Schwenk-
vorrichtung
funktioniert nicht.

Falsche Stromversorgung der
Schwenkvorrichtung.

Vergewissern Sie Sich, dass
die Versorgungs-spannung
der Schwenkvorrichtung der
Versorgungsspannung des
Empfangers entspricht.

Die Linse
funktioniert nicht.

Falsche Stromspannung der Linse.

Die Einstellung des Trimmers TR1
tberprifen.

Die Alarme
funktionieren nicht.

Falsche Konfiguration der Dip-
Alarme.

Die Einstellung der Dip 3,4 und 5
von SW4 priifen.

Bei einer
Kaskadenschaltung
empfangen die
nachsten Einheiten
keinen Befehl.

Falsche Verbindung.
Anschlusskabel prifen.

Falsche Konfiguration des
Empfangsmodus.

Bei RS-485- Empfang priifen,

ob man die Last mit Jumper JP6
eingeschaltet hat oder nicht. Bei
Current- Loop- Empfang priifen, dass
sich die Jumper JP2 und JP3 in der
Position CL befinden.

Falsche Konfiguration des Dip-
Schalters.

Die Einstellung der Adresse der nicht
funktionierenden Einheiten priife.

Tab. 05
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10 Technische Daten
10.1 Allgemeines

Aus Aluminiumlegierung

Neoprendichtungen

Schrauben aus rostfreiem Stahl

Pulverlackierung mit Epoxydpolyester, Farbe RAL7032

Im Lieferumfang enthalten Betriebsanleitungen

10.2 Mechanik

AuBenabmessungen: 410x410x296mm

Innenabmessungen: 353x353x206mm

Einheitsgewicht: EXDTRX3 32kg, EXDTRX324 29kg

10.3 Elektrik

Versorgungsspannung
- IN 230Vac, 50/60Hz, 40W max
- IN 24Vac, 50/60Hz, 40W max

Max umschaltbare Leistung: 100W

Stromversorgung fiir S-N-Kopf: IN 24Vac, 50/60Hz

Stromversorgung fiir Glasschutzvorrichtung: IN 24Vac

Stromversorgung fuir Optiken: IN 3-12Vdc (max 100mA)

999 wahlbare Adresse durch Dip Switch

Méglichkeit, sowohl Umpolungslinsen als auch Linsen
mit gemeinsamem Draht zu benutzen

LED fiir Stromkontrollanzeige

LED fiir Anzeige des aktiven Betriebs

EEPROM fiir die Speicherung der aktiven Optionen

16 Bit-Mikrokontroller mit wieder programmierbarer
Flash-Speicherung

PRESET/SCAN/PATROL- Funktionen mit automatischer
Erkennung der anwesenden Funktionen

Mdglichkeit bis 40 Preset-Stellungen mit dem VIDEOTEC
MACRO (DCJ- und DCT- Tastaturen) und PELCO D
Protokoll zu speichern

4 Alarm-Kontakte, die als N.O. oder N.C. programmierbar
sind

20

10.4 Kommunikationen

Serieller Eingang, der zwischen RS-232/Current Loop/
RS-485 ausgewahlt werden kann

Wiahlbare Ubertragungsgeschwindigkeit
(38400/19200/9600/1200/300 Baudrate)

RS-232, RS-485 und Current Loop-Verstarker fir
Kaskadenkonfiguration

10.5 Protokolle

VIDEOTEC (300, 1200, 9600, 19200 baudrate)

MACRO (1200, 9600, 19200, 38400 baudrate)

PELCO D (2400, 4800, 9600, 19200 baudrate)

10.6 Umgebung

Fir innere/auBere Installationen

Betriebstemperatur: 0°C/+50°C

10.7 Zertifizierungen

ATEX
- & 11 2GD Exd IICT6 Gb
- & tb 1IICT85°C Db IP66 Ta -20/+40°C
- € 0722: Nummer der benannten Stelle

EACEX
- Exd ICT6 Gb
- Extd IICT85 Db I1P66
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10.8 Kabelschelle

AUSWAHLTABELLE FUR KABELSCHELLE

Bereich-Gas | Kabelschelle | Zertifizierung | Betrieb- Kabel Kabelschelle- | AuBendurch- | Durchmesser
Type Temperatur Part Code messer unter Armierung
(mm) (mm)
IIC Barriere IECEX/ATEX -60/+80°C Nicht armiertes | OCTEXB3/4C 13-202
Bereich 1 oder
Bereich 2
1B Armiertes OCTEXBA3/4C 16.9-26
Bereich 1
IIBollA Mit IECEX/ATEX -60/+100°C Nicht armiertes | OCTEX3/4C 13-20.2
Bereich 2 Gummidichtung Armiertes OCTEXA3/4C | 169-26 11.1-197
ATEX -20/+80°C Nicht armiertes | OCTEX3/4 14-17
Armiertes OCTEXA3/4 18-23 14-17
Tab. 06

11 Technische Zeichnungen
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12 Anhang A - CORTEM- Zertifizierung

CORTEM s.p.a.

cap, soe.€ 1.578.000,00i.v.

REA CC.IAA GORIZIA U. 32755 - M. GO 000138

Registro Imprese Gorizia 00052120318

Cod.Fisc. e Partita lva IT00052120318

Eco-contributo RAEE assolto ave dovuto n® Registro A.EE. [T08020000001818

COMPANY WITH QUALITY MANAGEMENT
‘SYSTEM CERTIFIED BY DNV
= 150 9001:2008 =

Sede e Stabilimento - Head Office/Works:
Via Aquileia, 10 - 34070 Villesse (Go) ITALY
Telefono: +39 0481 964911

Telefax: +39 0481 964999

Email  info@cortemgroup.com

Direzione commerciale/Sales:

Piazzale Dateo, 2 - 20129 Milano (Mi) ITALY
Telefono: +39 02 76110329

Telefax: +39 02 7383402

Email

com

CORTEM

To be sure fo be safe.

ATTESTATO DI CONFORMITA'
DEI COMPONENTI

ATTESTATION OF CONFORMITY
FOR COMPONENTS

N° 0020

Il costruttore:
We:

CORTEM S.p.A.
Via Aquileia,
34070 VILLESSE (GO)

10

ITALY

Dichiara qui di segquito che il prodotto
Hereby declare that the product

Custodie vuote:

Empty boxes: CCA.. GUB..

@ II 2GD

Ex d IIC Gb
Ex tb IIIC Db
IP66

Modo di protezione:
Protection mode:

Certificato:

P ESI 01 ATEX 4
Certificate: CESI 0 034v

Organismo notificato:

22 CESI via R i
Notified body: 07 CESI via Rubattino,

n. 54 (MI) ITALY

con le seqguenti direttive comunitarie:
the following community directives:

Risulta in conformita
Is in conformity with

94/9/EC

E che sono state applicate le seguenti norme armonizzate:
And that the following harmonized standards have been applied:

EN 60079-0: 2009
EN 60079-1: 2007
EN 60079-31:2009

EN 60529: 1991

Le custodie vuote sono state sottoposte alla prova di sovrapressione interna in accordo

al par.15.1.3.1 della EN 60079-1 applicando i valori indicati sul certificato
CESI 01 ATEX 034U.
The empty housings have been submitted to the overpressure test according to

par.15.1.3.1 of EN 60079-1 with the values indicated on CESI 01 ATEX 034U certificate.

Firma
Signature . . .

Villesse, 08.03.2012

Vice-president
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CORTEM s.p.a.

cap. s06.€ 1.578.000,00i.v.

REA CC.IAA BORIZIAU. 32755 - M. G0 000138

Registro Imprese Garizia 00052120318

Cod.Fisc. e Partita lva IT00052120318

Eco-contributo RAEE assolto ove dovuto n® Registro A.EE. [T08020000001818

COMPANY WITH QUALITY MANAGENENT
SYSTEM CERTIFIED|
= 150 9001:2008 =

Sede e Stabilimento - Head Office/Works:
Via Aquilia, 10 - 34070 Villesse (Go) ITALY
Telefono: +39 0481 964911

Telefax: +39 0481 964999

Email  info@cortemgroup.com

Direzione commerciale/Sales:

Piazzale Dateo, 2 - 20129 Milano (Mi) ITALY
Telefono: +39 02 76110329
Telefax: +39 02 7383402
Email i i

com i com

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA'

€

N° 0021

Il costruttore:
We:

CORTEM S.p.A.
Via Aquileia, 10

34070 VILLESSE (GO) - ITALY

Dichiara qui di seguito che il prodotto
Hereby declare that the product

Custodie porta morsetti, unita
di comando e controllo:
Terminal boxes, command and
control units:

Terminal boxes
GUB...
CCA...

& 11 200

Ex d IIC T6/T5 Gb

Ex tb IIIC T85°C/T100°C Db
IP66

& 1 m2

Ex d I Mb

Modo di protezione:
Protection mode:

Certificato:

P CESI 01 ATEX O
Certificate: 35

Organismo notificato:

P . 0722 CESI via R i
Notified body: n. 07 CESI via Rubattino,

con le seqguenti direttive comunitarie:
the following community directives:

Risulta in conformita
Is in conformity with

2004/108/EC 94/9/EC

E che sono state applicate le seguenti norme armonizzate:

Signature .

CORTEM

To be sure to be safe.

DECLARATION OF CONFORMITY

Command and control units
GUB...
CCA...

& 11 200

Ex d IIC T6/T5 Gb

Ex tb IIIC T85°C/T100°C Db
IP66

& 1 M2

Ex d I Mb

CESI 01 ATEX 036

54 (MI) ITALY

And that the following harmonized standards have been applied:

EN 60439-1 EN 60079-0: 2009
EN 60079-1: 2007
EN 60079-31:2009
EN 60529: 1991
Villesse, 30.03.2012 Firma

Vice-president
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1 Undopmayus o
HacToseMmM pyKoBoACTBe

Mepen MOHTaXOM 1 UCMOJIb30BaHUEM HACTOALLEro
6110Ka, BH/MaTeIbHO NPoYnTaTh HacToALlee
PYKOBOZACTBO. XpaHUTb JaHHOE PYKOBOACTBO Mof
pyKo fns 6yayLmnx KOHCYnbTaumi.

1.1 Tunorpadckme o603HaueHnA

3 MNMpaBuna 6e3onacHocTn

OMNACHOCTb!

MoBbilWeHHasA ONACHOCTb.

PUcCK 3neKTpnyecknx paspagos.
OTKNIYNTb IEeKTPONMTaHne nepes

Havyanaom pa6o1'b|, 3a nuckKn4vYeHnem gpyrmx

yKasaHui.

& ONMACHOCTb!

OnacHocTb B3pbiBa.
BHumaTenbHoO npounTtaTb PyKOBOACTBO,
4T06bI N36€XKaTb ONAaCHOCTMN B3PbIBa.

MpouzBoauTenb CHUMaeT ¢ ce6s KaKyio-
nn60 OTBETCTBEHHOCTb 332 BO3MOXHbIIA
ywep6, BbI3BaHHbIN NCMOJIb30BaHNEM He
Mo Ha3HauYeHUIo YNOMAHYTOro B JaHHOM
pyKoBogcTBe 060pyaoBaHus. Takxke
COXpaHsAeTCA NPaBo U3MeHATb cofilepKaHne
6e3 npeiBapuTENIbHOTO M3BELLeHUS.

Mpn TwaTtenbHom c6ope AOKYyMeHTaLuu,
cofieprKallencs B HAaCTOSALLEM PYKOBOACTBE,
6bInu caenaHbl Bce Heo6xogumble
NpoBepKu, HO NPON3BOAUTENDb He

MOXeT B3AiTb Ha ce61A KaKyio-nn6o
OTBETCTBEHHOCTb, CBA3aHHYIO C €ro
MCnonb3oBaHNEM. 3TO OTHOCUTCA K Jllo6omy
nuyy unu o6uiecTsy, BOBNeYeHHOMY

B CO3/laHMe 1 NPON3BOACTBO AaHHOTO
pYyKoBOACTBa.

Q NPEAYNPEXAEHUME!

CpepnHAA ONacHOCTb.

Ta onepauyus oYeHb BaXkKHa gnsa
npasunbHo paboTbl cuctembl. Mpocum
BHUMATEeNbHO NPOYNTATb NPUBELEHHYI0
npoueaypy 1 BbIMOMIHNTb €e YKa3aHHbIM
cnoco6om.

NHOO
OnucaHne XapaKTepucTuK CUcTembl.

PekomeHpayeTcA BHUMaTENbHO Ansa
BbINOJIHEHUA cnegyiowux ¢as.

2 MpumeyaHmsa no
AaBTOPCKOMY npaBy u
TOProBbiM MapKam

yI'IOMﬂHyTbIe Ha3BaHVe KOMMaHUN 1 npoaykuumm
ABJIAKOTCA TOProBbIMU MapKamMmn i
3aperncTpnpoBaHHbIMM TOProBbIMU MapKamu,

nprHaanexawymMmm COOTBETCTBYOLLNM KOMMaHUAM.

[poBepuTb, YTO BCE YCTPOWNCTBA NOAXOAAT ANA
NpVYIMEHeHWs 1 B cpefax, Af1A KOTOPbIX OHW Obinn
CNPOEKTMPOBaHbI.

MpoBepwnTb, 4TO COEAUHEHHOE O6OPYAOBaHME
MOJIHOCTbIO COBMECTUMO Vi MOAXOANT ANA
MCMOJIb30BaHMA.

MpoBepunTb, 4TO Paboumne TemnepaTypbl
COBMECTVMbI C YCTPONCTBaMU.

MpoBepunTb, UTO yCTpOVICTBa YCTaHOBEHDI
Takum 06p630M, 4YTO rapaHTmpyoT 6e30MacHoOCTb
YCTAaHOBKN U 3aHATOIO B MOHTa>ke nepcoHana.

MpoBepwTb, UTO YCTPONCTBO NPUKPENIeHO
Ha@KHO 1 MPOYHO.

BbI6paTb MeCTO MOHTaKa Takum 06pazom,

YTOObI OHO 6bINIO LJOCTAaTOYHO MPOYHBIM, UTOObI
BbljepaTb BEC YCTPOWCTBA, B TOM YMCIIE C YYETOM
0Co6bIX aTMOCHEPHDIX YCIIOBWIA, HanpumMep,
CUIbHOTO BETPA.

Cnen,yeT MnCnonb3oBaTb TONbKO KpOHLIJTeVIHbI mnn
NPUHaANEXHOCTN, peKoMeHayeMble ANA MOHTa»a.

C y4yeToM TOro, 4To BbIGOP NMOBEPXHOCTV MOHTaXa
BbIMONHAETCA NONb30BaTeNeM, BUHTbI AN
HafieXHOro KpernneHus ycTPoNCTBa K MOBEPXHOCTU
He nocTaBnATCA. MOHTaXHMK 0653aH
1crnosib3oBaTh NoAxoAALMe ANA MOHTaXa BUHTa.

MoHTax 1 Texo6cnyKmBaHme 060pyaoBaHus
[OSIKEH BbINOMHATLCA TEXHUYECKVIM NEPCOHANOM,
VIMEIOLMM COOTBETCTBYIOLLYIO KBanMduUKaLumio.
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Mcnonb3oBaTb nogxoasme NHCTPYMEHTbI.
MOFyT I'IOTpeGOBaTbCH cneymanmn3npoBaHHble
NHCTPYMEHTDI, 3aBUCALLMNE OT MOHTa)<a B MecTe,
Bbl6paHHOM ANA YCTaHOBKN.

Y6eputbca, uto YCTaHOBKa yfoBneTesopaeTr
MeCTHbIM Tpe60BaHVIFIM.

He ncnonb3oBatb Kabenu NTaHUsA co caefamun
I'IOBpe)KﬂeHI/IVI NN CTapeHuns.

O6opypoBaHne [JOMKHO OTKPbIBATLCA TONIbKO
KBaNMOULMPOBAHHBIM TEXHNYECKMM NepCOHaNom
BO B3pbIBOOE30MacHo atmochepe. Mopua
0bopyAoBaHNA NPVBOANT K aHHYIMPOBAHMIO
YCJIOBUN rapaHTuun.

He gonyckatb ncnonb3osaHna obopynosaHus
[eTbMM UMM He CMOCOBHBIMU K STOMY N0 bMU.

OGopy,qosaHVle CUYMNTAETCA OTKNOYEHHbBIM TOJIbKO
TOrAa, Korga nuTaHme 6bifo OTKIYEHO U Kabenn
coenHeHnA C gpyrmmmn yCTpOVICTBa ObIAV CHATHI.

MNepepn nogayen NUTaHNA K YyCTPONCTBY YCTaHOBUTb
3aLMTHOE YCTPONCTBO Ha 3NIEKTPUYECKYIO cucTemMy
3[jaHunA.

PekomeHayem Nnonb3oBaTesio He MOHTVPOBaTb
BHYTPV YCTPOICTBA HIIKakoe 060pyaoBaHue,
reHepupytoLiee ornacHble N3nyyeHus.

3a TexHUYeckom nomoLulbo 06an.|,aTbCﬂ TOJIbKO K
YNOTHOMOYE€HHOMY TEXHNYECKOMY nepcoHany.

TiaTenbHO COXPaHATb HacTosALee PYKOBOACTBO
anA 6yayLwmx KOHCYNbTaLumii; OHO JOSIKHO
HaxoAMTbCA B PACNOPsKeHNUN AnA AanbHENLNX
KOHCYNbTaLMIA B MeCTe MOHTaXa.

Hu no Kakum NpuvymnHam He BbINOAHATb U3MEHEHNI
WIIN COEAVHEHUIA, HE NPefyCMOTPEHHbIX B

[aHHOM PYKOBOACTBE: MCMOJIb30BaHMe He
noaxonALiero o6opyAoBaHNA MOXeT NPUBECTM K
cepbe3HOMY PUCKY A1 6e30MacHOCTM NepcoHana
1 060pyA0OBaHNA.

Wcnonb3oBaTtb Tonbko 3anyactu VIDEOTEC.

MNepen MOHTaXXOM NPOBEPUTb, YTO NOCTaBNAEMbII
MaTepuan COOTBETCTBYET TpeOyeMblM TEXHUUECKM
cneundrKaLus, NPOBEPUB STUKETKN MapKUPOBKU
(4.2 Mapkupogka usdenus’, cmpaHuyd 4).

CoxpaHute pykoogctso CORTEM gna
B3PblBOOE30MAaCHOro KOXyXa.

4 Npentndukaums

4.1 OnuncaHue v Ha3HayeHue
nsgenus

MpMeMHIK, HaxoAALMIACA B KOpryce BO
B3PbIBO6E30MACHOM NCMONHEHUW, ANA MOBOPOTHbIX
yctponcts cepun EXPTC n EXPTD. Mo3sonseT Bectn
MOHTaX B MOTEHL1aNbHO B3PbIBOOMACHON 30HE.

EXDTRX3/EXDTRX324 no3sonseT ocylecTiaTh

MOJHbIN KOHTPOMb Haf GYHKLMAMM B3PpblBOGE30NACHbIX
MOBOPOTHbIX YCTPOWNCTB, CPeAM KOTOPbIX GyHKLMM preset
1 patrol.

OKpacka C NPUMeHeHMeM 3MOKCUAHbBIX MOANIGUPHDBIX
NOPOLLKOBbIX KPacok, LiseT RAL7032, IP66.

Ha B3pbIBO3aLLMLLEHHOM KOpMyCe MMeKTCs 4 0TBepCTrs
InsA fepxatenen kabeneii 3/4" NPT.

Bbi6op KaHana Ans NpoKnagku kabens JomkeH
BbIMNOJIHATBCA B COOTBETCTBUN C TPEHOBAHMAMM CTaHAApTa
EN/IEC 60079-14.

Mmeetca 230Vac (EXDTRX3) n 24Vac (EXDTRX324).

PekomeHpyeTcs ncnonb3oBaHe KaHanos
ka6enen VIDEOTEC nnun paBHOLIEHHbIX M
Kabeneii (Tab. 06, cmpaHuya 21).
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4.2 MapkvupoBKa nspenus
@ Ha npuemHuke
nmeloTca 5 TabnuuKkn.

JTUKeTKa Ha ynaKoBKe:

+ MpeHTMdrKaLMOHHBIN KOf Moaenu;
+ OnuncaHue ycTponcTea;

+ KnaccIP;

« HanpsaxeHue (B);

+ YactoTta nepemeHHoro Toka (u);

+  MakcrumanbHbI TOK (A);

+ CepuiiHblil HOMep YCTPOICTBA (pacluMpPEHHbIN
wrpmux-kod EXT3/9).

3TuMKeTKa Ha B3pbiBo6e3onacHOM Kopnyce:
« LWTtpux-kop (CORTEM);

+ HanpsxeHue (B);

+ YactoTta nepemeHHoro Toka (y);

« MouwHocTb (BT);

«  MakcumanbHbIl TOK (A);

+ Homep ceptndukarta koxyxa (CORTEM);
« CepuiiHbin Homep Koxyxa (CORTEM).
JTUKeTKa Ha SN1eKTPOHHOW nnarte:

+ /ipeHTndunKaumMoHHbIN Kog Mogenu;

+ KnaccIP;

« HanpsaxeHue (B);

+ YactoTta nepemeHHoro ToKa (u);

«  MakcrumanbHbI TOK (A);

+ CepuiiHbIN HOMEpP YCTPOWCTBaA.

Bo Bpems ycTaHOBKM NpveMHMKa
y6epuTech, 4TO NapameTpbl SNeKTPUYECcKomn
CeTU COOTBETCTBYIOT YKa3aHHbIM
Xapakrepucrukam. icnonbsoBaHmne
HenopaxopsAuero o60pyfoBaHNA BefgeT K
cepbe3HOMY HapylueHuto 6e3onacHoCTU
nepcoHana n MoXeT NPUBECTU K BbIXoAy
cncrembl U3 CTPOS.

5 MNMoparoroBka nsgenunna
ANA NCNONb30BaHUA

Jlio6ble moanduKayum, He
yTBepXX[ieHHble Npon3BoAnTenem,
NPUBOAAT K aHHYNIMPOBAHUIO rAapaHTNN N
ueptTudunkaymi

5.1 CopepXnmoe n cHATHE
ynaKkoBKM

Mpu nocTtaBKe U3fenna NPoBepPUTD, YTO yNaKoBKa

Lienan n He MeeT ClefJOB MOBPEXAEHUIN 1 NafeHNI.

Mpwn HanMuMK ABHBIX CIeAOB MNOBPEXAEHNIA
HemeJSIeHHO 06paTMTeCh K MPOU3BOAUTENIO.

XpaHWTb yNakoBKy Ha TOT Cyyait, ecnv Gyaet
HEOGXOAVMO HaNpaBUTb N3AENNE B PEMOHT.

lpoBepuTb, UTO copep*aHmne COOTBETCTBYET
nepeyHto cogepKainxca matepuanos:

« MNpuémHrk EXDTRX3/EXDTRX324
2 Pe3bb6oBbIx 3arnywiku, 3/4" NPT IP66 IECEX-ATEX

+ PykoBopacTtBO no sKkcnnyatayum
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5.2 be3onacHbin BbIBO3 B
0TX0Abl MaTepnasnoB yNaKkoBKMN

Matepuasnbl ynakoBKM MOMHOCTbIO COCTOAT U3
noAnexallyx NOBTOPHON yTUN3aLmMn MaTepranos.
TexHUK, OCyLLeCTBNAIOWNI MOHTaX, AOMKEH
BbIBE3TY 3TV MaTepuasbl B OTXO[bl, B COOTBETCTBUN C
npasunamu guddepeHumpoBaHHoro cbopa mycopa
W COrNacHO HOpMaM, AeCTBYIOLMM B CTPaHe
1CNONb30BaHNA.

HanomuHaem, yto B Cnyyae BO3BpaTa n3genuin ns-3a
HencnpaBHoCTeN peKkomeHayeTcA ncnonb3oBatb AnA
nepeBO3KN OPUTrNHaAJIbHYIO YMaKOBKY.

s 6 MoHTaX n c6opka

OTKNIOYNTb 3NeKTponuTaHne nepen
Havasiom pa6oTbl, 3a UCKJIIOYEHNEM APYruX
yKasaHuin.

MoHTax n c60pKa AOJIXKHDbI BbIMOJIHATbCA
cneunannsnpoBaHHbIM NepcoHaNom.

Wcnonb3yiTe TonbKo Kabenu, nogxoasawme
ANA npumeHsiemoro o6opynoBaHmNA 1
oTBevalolyMe CTaHAApPTaM COOTBETCTBEHHO
YCNOBUAM YCTAaHOBKU.

RU - PyccKkuii - Y4ebHUK MHCTPYKL,

MpueMHuK nocTraBnsieTcs ¢
OTCcoeANHEHHbIMU KabenbHbIMMN
canbHUKamm. MOHTaXHUK AOMKeH
rapaHTMpoBaTb BbiGoOp fepxKaTeneil
Kabeneil, NoAXOAALMNX C TOUKU 3peHNs
Tpe6oBaHuii ctaHpapTa EN/IEC 60079-14.

hHe ncnonb3oBaHHble oTBepCcTUsA
AepKaTenen Kabenei AOMKHDbI GbITb
3aKpbITbl Npy nomolym sarnywek 3/4" NPT,
COOTBETCTBYIOLNX MapKUPOBKe Kopnycaw

6.1 MoHTax

6.1.1 OTKpbITNEe NpueMHuKa

[lnA NpaBuIbHOrO OTKPBITVA 1 3aKPbITVA KOpryca
NPUEeMHWKa, ClepynTe NpMBeAEeHHbIM HUXKe
pUCYHKaM.

BHumaHue! OTKpbITHE 1 3aKpbiTUe
npuemMHNKa AOHKHO NPON3BOANTbLCA BO
B3pbiBO6Ge3onacHoli cpepe.

DOUKCUPYIOLWNIA BUHT, ClefyeT OTBUHTUTL/3aBUHTUTb
[NA OTKPbITUA/3aKpbITHA Kopryca (01). Pesbb6oBoe
coepnHeHme (02). Mpy HeO6XOANMOCTMN BCTaBbTE

1 3aBUHTUTE KabenbHbix BBoAa 3/4" NPT n/unmn
pe3bboBbIx 3arnyLwku 3/4" NPT (03).

Fig. 02

6.1.2 UcTtouHuk nutaHua EXDTRX3

Kopnyc ¢ pe3b60BOI1 KPbILLKOIA.

UcTtoyHunk nutaHna npuemHnka EXDTRX3
nmeet HanpsKeHue 230Vac nepem.
TOKa, 50/60ly. MpreMHUK AoMmKeH 6bITb
3a3eMJ/1eH C NOMOLLbIO BHYTPEHHEro n
BHeLIHero BUHTOB 3a3eM/eHnA (
cmpanuya d).

MopakniounTe K NPUEMHNKY NUTaHne Yepes
KnemmHyto konogky J1 (MAIN INPUT). MopakntoumnTte
dasy k knemme L, HerTpanb K knemme N, 3emnio K S.
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YT06bl NOAATL HAMPAXKEHME NUTAHNA Ha Kamepy, 6.1.3 UcTtouHuk nutauna EXDTRX324

NCNONb3yiTe KNEMMHYIO KONoAKy J5, B yacTu
CAMERA OUT (24Vac). WNcTouHuk nutanns npuemHnka EXDTRX324

nmeeT HanpsKeHue 24Vac nepem. TOKa,
50/60ly. MpreMHUK foNXKeH 6bITb
3a3emJieH C MOMOLLbIO BHYTPEHHEro n
BHELLHEero BMHTOB 3a3eM/eHnA (

Empanuyad).
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YTo6bl NoAaTh HanNpAXeHne NUTaHNA Ha
oborpesaTenb KOpryca, UCMOJb3ynTe KNeMMHYI0
konogky J5, B yact HEATER OUT.
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Fig. 03
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6.1.4 KoHdurypuposaHme dip-nepekniouareneil n nepembluex

Ha cnegytowmx prcyHkax nokasaHbl DIP-nepekntoyateny n KOHGUrypaumoHHble nepemblyKu.
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Q Y6eauTtecb B TOM, YTO pa3beM 3a3eMJIeH.
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6.2 KoHdurypuposaHue
NpUEMHMKa

@ Ha stane koH$urypuposaHus

NpUEMHIMKA MOXKHO ONTMMMN3UPOBaTb
ero GyHKLMOHNPOBaHeE B COOTBETCTBUU
€ KOHKPeTHbIMMN Tpe6oBaHUAMM
cuctembl. KoHpurypuposaHue omKHO
NpoN3BOANUTBLCA NCKNIOUYNTENBHO Ha
CTafguM YCTAaHOBKU U TONbKO CamMuUM
nHcTannaTopom. PekomeHgyerca
npoussoauTb KOHUrypuposaHmne
napameTpoB CUCTEMHO, BO n3bexaHue
VNHCTaNAALMOHHbBIX Npo6nem.

Ha sTane KoHpUrypmpoBaHma ycTaHaBMBaloTCA
cnepyioLvie napameTpbl:

+  MOEHTUPMKALMOHHDBIN HOMEP NPUEMHUKA;
+ pexunm npuéma;
+ TWMN UCMOMb3yeMoro 06 beKTBa;

¢ CKOPOCTb Nepefayvn faHHbIX N
KOMMyHI/IKaLlVIOHHbIVI NPOTOKOJT;

+ pononHuTenbHble ycTponctea AUX3/AUX4;
+ CoefJUHEeHVEe C MyNbTOM yrnpaBfieHns;
+ HanpsXxeHue yrnpasneHnAa 06beKTUBOM;

+ COeVHEHNSA C NO3ULMOHVPYIOLUM YCTPOVCTBOM U
Kabenamu o6bEKTUBA;

* HaCTPOWKM TpeBory;

+ TeCT aKTVBHbIX PYHKLMI NPUEMHIMKa (an1s
onepauui c npegyctaHoBKamm).

6.2.1 UpeHTNPNKaALMOHHDbIN HOMEP

NpUéMHIMKa

YctaHoBuTe nepekntoyatenu SW1, SW2 n SW3 B
COOTBETCTBUM C aJPECOM NPUEMHMKA, Kak NOKa3aHO
HUXe:

+ SW1:CotHu

« SW2: [lecatku
« SW3: EguHuubl
Mpumepbli:

+ Appec npuémHuka n. 359:
YctaHoBuTe SW1 Ha 3, SW2 Ha 5,a SW3 Ha 9.

« Apapec npnémHuka n. 27:
YctaHoBuTe SW1 Ha 0, SW2 Ha 2,aSW3 Ha 7.

+ Appec npnémHuka n. 4:
YctaHoBute SW1 Ha 0, SW2 Ha 0, a SW3 Ha 4.

6.2.2 Pexxum npmnéma

B 3aBrcMOCTM OT TMNa KOMMyHUKaLUK Npou3BeuTe
cnepyioLvie yCTaHOBKU:

« TokoBas Netna: JP2 n JP3 B nonoxeHun CL

« RS-485: Cm. Huxe (['6.2.3 YcmaHoseka Hazpy3Ku,
uHUU RS-485", cmpaHuya 11)

+ RS-232: HukaKkux ycTaHOBOK He TpebyeTcs

6.2.3 YcraHoBKa Harpysku nuHum RS-
485
+ Mepembiuku: JP5 n JP6

+ JP5 B nonoxeHun A: Harpyska nogkniouyeHa B
pexume RS-485.

+ JP5 B nonoxeHun B: Harpyska oTknioyeHa B
pexxume RS-485.

« JP6 B nonoxeHuu A: Harpyska nogkniouyeHa B
pexunme RS-485.

+ JP6 B nonoxeHun B: Harpy3ka oTknioyeHa B
pexunme RS-485.

6.2.4 Tun ncnonb3yembiX 06beKTUBOB

HeBepHas HacTpoiika napameTpoB MOXKeT
nNpuBecTMN K NoBpexaeHuio o6beKkTnBal

Mpremunk EXDTRX3/EXDTRX324 moxeT ynpaBnaTb
Kak 06BbeKTMBaMI C MHBEPCMOHHOW NOAAPHOCTbIO,
TaK 1 C 061MM NPOBOAOM. B cnyyae ncnonb3oBaHus
C 06BEKTVBOB 0OLMM NPOBOAOM, MOAKIOYMTE STOT
npoog k FOCUS-.

6.2.5 BcnomoratesnbHble KOHTaKTbl

B npuemHunKe nmetotca 4 BcnomoratenbHbIX
KOHTaKTa:

« AUX1:12Vdc, 350mA
« AUX2: 24Vac, 180mA
TO UNCTble KOHTAKTbI:

« AUX3:24Vac, 1A

+ AUX4: 24Vac, 1A
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6.2.6 Hactpoiika npoTtokonau
CKOpPOCTU Nepepavm AaHHbIX

HeBepHas HacTpoiika napameTpoB
NPOTOKOJIa N CKOPOCTU Nepefayn AaHHbIX
MOXXeT NPUBECTY K NOBPEXAEHNIO
npuemHuka!

B 3aBrcmocTy OT BbIGPaHHOTO MpoTOKONa
npnémunk EXDTRX3/EXDTRX324 moxeT nepegasaTtb
JaHHble co ckopocTbio oT 300 fo 38400 60p, u,
criefloBaTesIbHO, MOXET ObITb NCMO/b30BaH B
cucTemax UrdpoBo CBA3N.

+ Mepekniouatenn: 1, 2 n 8 Ha DIP-nepeknioyatene
SW4n1unSW6.

MNPOTOKON -

CKOPOCTb ‘ swe ‘ swa

Dip1 |[Dip1 |Dip2 |Dip8
VIDEOTEC - 300 baud OFF |ON OFF |ON
VIDEOTEC - 1200 baud OFF |OFF |ON ON
VIDEOTEC - 9600 baud' | OFF |[OFF |OFF |ON
VIDEOTEC - 19200 baud | OFF | ON ON ON
MACRO - 1200 baud OFF |OFF |ON OFF
MACRO - 9600 baud OFF |OFF |OFF |OFF
MACRO - 19200 baud OFF |ON ON OFF
MACRO - 38400 baud OFF |ON OFF | OFF
PELCO D - 2400 baud ON OFF |OFF |2
PELCO D - 4800 baud ON ON OFF |2
PELCO D - 9600 baud ON OFF |ON 2
PELCO D - 19200 baud ON ON ON 2

Tab.01 'Hactpoiika no ymonuaHuio.

2 Nio6as ycTaHoBKa nepekniouatens, ON nnu OFF.

6.2.7 [lononHuTeNbHbIe YCTPONCTBa
aux3/aux4

C nomouybto nepekntoyatens 6 DIP-nepeknioyatens
SW4 MOXHO YCTaHOBUTb TUM GYHKLUOHNPOBaHWSA
[OMONHNTENbHbIX ycTponcTs AUX3/AUX4:

+ Mepekniouatenb 6 DIP-nepekniouatena SW4
B nosuuum OFF (no ymonuaHuio): Y1o6bl
aKTUBMPOBAaTb AOMOJHUATENIbHOE YCTPOICTBO,
onepaTtop [OMKEH HaxaTb KHOMKY yrnpaBneHus, 1
CHOBa HaXaTb e€, 4Tobbl ieakTBMPOBAaTb ero.

+ Mepekniouatenb 6 DIP-nepekniouatena SW4
B nosuumnum ON: [lononHuTenbHOE yCTPONCTBO
OCTAéTCA aKTMBUPOBAHHbIM, MOKa onepaTop
YAEPXKMBAET KHOMKY YNpaBieHNsa B HaXaTom
NONOXEHUN.

AUX4 MOXKeT TaKxe 6bITb aKTUBMPOBaH
TPeBOXHbIM KOHTaKTOM (['6.2.20 YcmaHo8Ka

paboye20 pexxuma 0/ 00NoJIHUMes1bHOU|

byHKkyuu aux4', cmpanuya 16).
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6.2.8 CoepuHeHMe C NyNbTOM
ynpasneHunsa
Pazbém RJ11 (cm. J1 Ha Fig. 05, cmpaHuua 14)

NMo3BOMAET OCYLECTBAATL NPUEM U Nepeaavy
LdpoBbIX AaHHbIX MO UHTepdeicy RS-232 unm RS-
485, obecneunBasn ObICTPOE COEANHEHNE HECKONBbKINX
YCTPOWCTB MPU TECTUPOBAHNM, U CITY>KUT ANA
NoACcoeNHEHNA KOHBEPCUOHHbBIX MHTEPENCOoB,
[OCTYNHbIX Ha PblHKe (ONTOBONOKHO RS-232 1 T.4.).

Hy»HO ncnonb3osaTtb $pUHaNbHOE COeANHEHNE
c nynstom DCJ, DCT n DCTEL cooTBecTBeHHO
npotokona RS-485. 3ToT npoTtokon faet
BO3MOXKHOCTb AOCTUraTb paccToAaHnA 1200m

BO3MOXXHO MCMONIb30BaTh TakXe Knasunatypbl
ynpasnieHus ¢ pexxvimom coobeHnsa Current loop.
6.2.9 CoeguHeHuA no nuHuun RS-485

Mynbtol (DCJ, DCT 1 DCTEL) 1 NpUéMHUK MoryT
6bITb NMOAKIIOUYEHbI HAMPAMYIO C CMOMb30BaHNEM
TenedoHHOro Kabens, NocTaBnAemMoro
npowvsBoguTenem, n pasbéma RJ11 (cm. J1 Ha
D5, cmpaHuya 10), B COOTBETCTBUM CO CXEMOM,
npunaraemon panee.

&

Mynbre

%6@1% CnHun %J
Méntbin YepHblin

WHTepdeinc RS-485, makc. pacctosaHmne 1200m.

Fig. 06

@ MpUEMHUK c ycTaHOBIEHHOI Harpy3Koui

B INHNN NpUEMa NoAKIoHaeTCA K INHUN
A vinn B nynbTa ynpasneHus, Takxe ¢
yCTaHOBJIEHHOI Harpy3Koii.

Co CTOPOHbI MPUEMHIIKa TaKXKe BO3MOXKHO
nNpon3BeCcTy NPOCToe NoAcoeAnHeHMe K Knemmam RX-
485A n RX-485B, Kak NokasaHO Ha cnefytoLlen cxeme.

K pazbemy
RJ11 Ha Knemmbl
nynore npremHuKa
RS-485
TX 485A (6enbiin)
[ | RX-A
[ | RX-B
TX 485B (PKénTbin) C | TX-A
3| TX-
Fig. 07
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6.2.10 KackagHoecoequHeHNEHECKONbKNX

NpUEMHNKOB (NocnegoBaTeNibHOE)

MPUEMHMKIN MOTYT BOCCTaHaBNNBATb MOJyYEHHbII
CUrHan v NepeHanpaBnsTb ero no HOBOM
KOMMYHUKaLMOHHOW NNHWW Ha CnepayoLnia
npuémHuK. Kaxagas 13 tpex cekuun nuHum (L1,

L2, L3) cuntaetca He3aBUCMMOW U coeguHAET
HanpAMY0 TONbKO ABa YCTPOMCTBA, KaXKAoe co
BCTPOEHHOW Harpy3Kom, Ha pacctoaHum go 1200m.
Takum 06pa3om, paccTosHNE MEXAY MyNbTOM 1
npuémHmnkom D moxkeT gocturatb 3600m (1200m
MeXay nynbToM 1 NpuémHMKom B, 1200m mexay
npuémHukamu B n C, n ewwe 1200m mexay
npuémHmkamu C n D, ntoro 3600m).

MNoBopoTHoe
YCTPOWCTBO

MoBopoTHoe
YCTPOWCTBO

MoBopoTHoe
YCTPONCTBO

MpnemHuka MpuemHuka MpuemHnka

zkz" (|
L1
L2 L3
@A

1
=

Mynbte

Fig. 08

CoefinHeHVe MeXAay KnaBuaTypou 1 nepBbiM
NPUEMHNKOM LOJI)KHO 6bITb BbINOJIHEHO B
COOTBETCTBUW CO CXEMOW, MPUBEEHHON Ha

mpaHuya 14.

MpumeyaHre: knemmbl RX-485A n RX-485B, nmetowye
BCTPOEHHYI0 Harpy3Ky, [JOMKHbI ObITb MOAKIOUEHbI K
COOTBETCTBYIOLLMM KrieMMam TX-485A v TX-485B (takxe
CO BCTPOEHHOW Harpy3Koii) npeaplayLLero yCcTponcTaa:

RS-485 RS-485 RS-485
<< << <oo<<m
XXX XXX XXX
ooci-i— coci—— -

0] (PEEE) (PP
J|ILJ[LJ[L.

OT npepbiayLiero K cne,qylou.leM'y
npuemHnKa NPYEMHIUKY
Fig. 09

@ Mpun paHHOM TUNe coeAnHeHNA (ToUuKa-

TouKa) c6oli B paboTe ogHOro us
NPVEMHNKOB NpUBEAET K OTK/IIOYEHUIO
BCeX NocsiefjoBaTeNIbHO NOAKIOUYEHHbIX
YCTPOWCTB.

6.2.11 CoegnHeHNe HEeCKONbKUNX
NPUEMHNKOB NO «BUTOI Nape»
(napannenbHoe)

Bce npnémHmnkn, nogknioyeHHble K OfJHON 1
TOW e NIMHUK, AOMKHbI UMETb TOT XKe Camblii
KOMMYHUKaLMOHHbIN npoTokon RS-485.

nA KaX[on NIMHMKN BOSKHbI BbIMOMHATLCA

cnepyolve TpeboBaHuA:

+ TonbKo OAVH 13 MyNbTOB (Ha OAHOM KOHLIE NINHMN)
[IO/KEH METb BCTPOEHHYI0 OKOHEUHYI0 Harpysky;

+ TonbKo OAVH U3 MPVUEMHMKOB (Ha APYroM KoHLe
NVIHWY) JOMKEH MMETb BCTPOEHHYIO Harpy3Kky;

- O6LWasn ffvHa NIUHUK He JOJKHA NPeBbIaTh
1200Mm.
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MNMoBopoTHoe
YCTPOWCTBO

MoBopoTHoOe
YCTPOWCTBO

MoBopoTHOe
YCTPONCTBO

MpriemHrka

kLI\\ I\ I
P

MpremHunKa MNpuemHnka

A

f
&

Mynbte

Fig. 10

JInHusa A Ha nynbTe JOMKHA OblTb MCMONb30BaHa
[NA KOMaHg TenemeTpun. Ha KoHuax nnHum

(MynbT — NpUEMHUK A3) foMKHa ObITb YCTaHOBIEHA
cornacoBaHHas Harpyska. Ha npnémHukax A1, A2
COrMlacoBaHHasA Harpy3Ka He yCTaHaBIMBaeTCA.
MakcrmanbHas afivHa Kabens ot ogHOro KoHLa
NNHWUK Jo Apyroro (oT nynbTa Ao NpuémHuKa A3) —
1200Mm.

RS-485 RS-485 RS-485
Jo<a NI Io<a
XX XK > XK >
- e el

PEAD) (PEAR) (PORD
RN\

OT npegbigyLero K cnegytowemy
npuemHnKa NPUYEMHUKY
Fig. 11

Mpw paHHOM TUNe coepnHeHus c6oii
B paboTe 0HOro 13 NPNEMHUNKOB He
noBnuAeT Ha paboTy OCTaNbHbIX.
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6.2.12 CmewaHHas KoHuUrypauus
(AByxTOUEeUYHasA/MHOroTo4e4YHasA)

3T0 KOMOVHaLWA ABYX paHee OnmMcaHHbIX TUMOB
COeANHEHWIN 1, B 3aBUCMMOCTU OT BbIOPaHHOM
KOMOUHaLUK, NO3BOMAET Hanbosee NosHO
1CMonb30BaTb NpenMyLlecTBa 060Mx TUMOB
COeANHEHWIA, 3aMETHO CHIXKan BEPOATHOCTb
olwnboYHOM onepaunu.

Hwxe npuBeéH NpumMep CMeLlaHHOMo COeAUHEHMA:

MNMoBopoTHoe MoBopoTHoe MoBopoTHOEe oBOPOTHOE
YCTPOWCTBO YCTPOWCTBO YCTPOMCTBO YCTPOWCTBO

MNpuemnnka MMpremHuka [MpuemHnka [lpuemHnKa

quﬁﬂ__él*ﬂ__.ﬂ§.__iﬂ
K2

— K1

L1 gl

&

MynbTe

[
MynbTe

Fig. 12

B naHHOM nprmepe, ecnu nNpowvisonget cbon B paboTe
nprémHmka R3 (MHoroToueyHoe coeanHeHve B
nnHUK L3), To 370 He 0Tpa3uTcA Ha NpuémHuke R4.

R3 He HaxoauTcA B KOHUe nnHuK L3, noatomy HeT
HeobXOAMMOCTY yCTaHaBNVBaTb COMMacoBaHHYI0
Harpysky.

Ecnu npousoiipet cboin B pabote nprémHrika R2, To
NOCKOJbKY OH ABNAETCA "reHepaTopom” Ana NMHUM
L3, Ha Bce coeanHEHHble ¢ HUM NpunémHKKM (R3 1 R4)
KOMaH/bl He NOCTYNAT.

RS-485 RS-485 RS-485
oo So<a Io<a
XXX X XXX XXX XX
e~ e~ -

OT npegbigyLero K cnenywmemry
npuemMmHuKa NPUEMHUNKY
Fig.13



6.2.13 CoeguHeHMe Mo INMHUX TUNa
TokoBas NeTna

PaznunuHble ycTpoicTBa MOFyT 6bITb COEAVHEHDI
HanpAMYy1o C NOMOLLbIO MOCTaB/IAEMOro
npowvizBoauTenem TenepoHHOro Kabens.

[inAa cTaHAAPTHBIX COeANHEHNI NCNONb3YyTe
pacnpefenutesibHble KOPOOKM C pazbemamu
RJ, noctaBnsemble npounsBogutenem, cneaya
npuBeAEHHBIM HIMKe Tabnuuam:

nynbt EXDTRX3, EXDTRX324

TX CL XKénTbin Knemma RX CL
GND CL KpacHblit Knemm AGND
Tab.02 Pexum cBsizu no nuHum Trna Tokosas MeTns, makc.

pacctoaHve 1500m oT NpUEMHKK, NMepembiuku JP2 n
JP3 B no3uyun CL.

Co cTOpOHbI NPUEMHIKA CrieflyeT NPOn3BeCT
nopcoeanHeHna K knemmam RXCL n AGND B
COOTBETCTBMU CO CNleaytoLLen CXemon:

K pazbemy
RJ11 Ha Knemmbl
nynete npuemHnKa
CURRENT LOOP
TX CL (XKénTbin)
[ | RX
[ —=3| AGND
GND CL (KpacHbii1) L TX
[=—| AGND
Fig. 14

+ Ecnn npuémHunk nocnepgoBaTtenbHO NoaKAYeH
k apyromy EXDTRX3/EXDTRX324, To ana
pexuma npréma no nuHuM Tuna Tokosas MeTtna
nepemblyki JP2 1 JP3 fomKHbI O6bITb YyCTaHOBNEHbI
B nonoxexun CL;

« Knemmbl RX CL 1 AGND fgomKHbl 6bITb
noAKIoYeHbl COOTBETCTBEHHO K Knemmam TX CL n
AGND npepbiayLlero ycTpocTsa B COOTBETCTBUN
cnepyoLen cxemom:

Current Current Current
Loop Loop Loop
[alia) [a}a) [ala)
G GG

= B2 ER<

3| AGN

T
I

3| RX

(=]
=
(]
[
(=]

i
J|

OT npeppblayLiero K cne,qyrou.leM'y
nprieMHrKa NPYIEMHIKY
Fig. 15

6.2.14 CoepuHeHuA no nHtepdeiicy
RS-232

K pazbemy
RJ11 Ha
nysnbte

L%TX RS-232 (YepHbiin)
GND RS-232 (3eneHblin)

Fig. 16

Knemmbl
npuemH1Ka

RS-232

RX
GND

ol

NHTepdeiic RS-232, makc. pacctosHue 15m.

6.2.15 PerynupoBKa Hanps»eHus

ynpaBieHna onTnKom

. I'Io,m(mquTe ceTeBOM LWHYP 1 BKAOYUTE NUTaHNe
(3aropwutca LD1);

+ YctaHoBuTte mexpay pazbémamu FOCUS NEAR n
FOCUS FAR conpotusneHnue ot 100 go 1000 Om n3
pacyeTa Ha TOK, Mo KpalHel mepe, 10 MA;

+ [Mopkntoumnte KOHTaKTbl TecTepa K knemmam FOCUS
NEAR n FOCUS FAR;

« YpepxuBanTe ogHy 13 kHonok FOCUS Ha nynbte
ynpaBneHUA B HaXKaToOM MONOXEHUN;

+ OTperynupyiTe ynpasnsioLee HanpsxeHune
noACcTpoeyHbIM 3nemeHToM TR1 (Mo ymonyaHmio
12Vdc).

A He NPOV3BOANTE PErynupoBKy

HanpsKeHuA 6e3 ycTaHOBIEHHON
Harpysku, nHaye perynvupoBKa 6yger
HeBEepHOIA.

6.2.16 MopgknioueHne Kabenen
NOBOPOTHOIro MexXaHN3Ma 1 06beKTNBa

Mpexae yem BbINONHATDL cneayloLme
onepauyuu, ybeaurecb B NpaBUIbHOCTA
HanpsAXeHUsA yrnpaBieHNs NOBOPOTHbIM
MeXaHU3MOM U YCTaHOBOK A ynpaBneHns
OonTUKON.

«  OTKnlouMTE NUTaHNE YCTPONCTBA;

+ BblnonHuTe coegnHeHnA npunemMmHuKka c
0ObEKTVBOM 1 MOBOPOTHbIM MeXaHN3MOM;

+ BoccraHoBMTe NUTaHKe yCTpOI;ICTBa.

Q inA 06bEKTNBOB N NOBOPOTHBIX
MeXaHU3MOB C npeflycTaHaBNVBaeMbIMU

(PRESET) ¢yHkuuamm - (PAN, TILT, ZOOM
n IRIS, VCC n GND), makcumanbHas
ANHa Kabeneil He A0MKHa NpeBbIlaTb
5 meTpoB, MHaye NO3NLMIOHNPOBaHNe No
COXpaHEHHbIM NpefycTaHOBKaMm 6yget
NPON3BOANTLCA HENMPaBUIbHO.
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6.2.17 YctaHoBKa ¢pyHKLUIN NpeAyCcTaHOBOK

MpremMHUK nmeeT GyHKLMM NPeayCTaHOBOK (AN
MOBOPOTHOrO MeXaHN3Ma 1 06beKTIBa).

MoxHO BHECTV B NamATb 1O MakcuMyM 40 no3unuunii, ¢
npotokonom PELCO D n MACRO, KoTopble MOXHO Bbl3BaTb
Ha KnaBmaTtype, ucnonb3ysa ¢pyHKLmumM Scan u Patrol.

MPUEMHUK MOXET aBTOMATNYECKN NPOM3BECTU AETEKLINIO
umetLmxca GYHKLMIA NpeayCcTaHOBOK, YTO YMPOLLAET ero
KOHUrypupoBaHue. OfHako Heobxoanmo cobntoaath
cnepyioLe NpesoCTOPOXKHOCTH:

« [pexpe, yem NPUEMHMK Npou3BeaET TecT (AnA
onpepeneHns akTNBHbIX GyHKLWA), ybeantech B
TOM, YTO Kabenvi MoBOPOTHOTO MeXaHU3Ma 1 OMTHKM
NOAKIOYEHbI BEPHO;

+  [lnuHa Kabenei fns 06bEKTNBOB 1 MOBOPOTHbIX
MEXaHV3MOB C NpefyCTaHaBNBaeMbIMU GYHKLUAMU
(PAN, TILT, ZOOM u IRIS, VCC 1 GND) He ponxHa
npesblLaTh S5M.

6.2.18 TecTpoBaHue NPUEMHMKA

Mocne noaknioueHNs Kabeneil ycTponcTsa
NO3MLIMOHNPOBaHNA 1 06beKTVBa, NPOBEpPLTE MPaBUIbHOCTD
X PaboTbl C MOMOLL|bIO aBTOMATUYECKOTO TeCTa, KOTOPbIii
NPOAEMOHCTPUPYET BbINOMHEHWE CriefyoLnX GyHKLNIA:

MocKonbKy Bo Bpems TecTupoBaHunA

NOBOPOTHbIE YCTPOIICTBA BbIMOJHAIOT HEKOTOpbie
3afjaHHble BIKEHNSA, He yAiepXKunBaiiTe X 1 He
3aropaxuBaiiTe NX TpaeKTopuu.

CnepyinTe NpuBEAEHHBIM HIKE NHCTPYKLUMAM:
«  Bknounte NpUEMHMK.;

«+ Haitgute nepeknioyatens co cTpenkoi Beepx (Up) -
nepeknioyatenb P4, n nepekntoyatens copoca (P1);

. yp,ep)KI/IBaH B HaXXaTOM MNONOXKEHUN NepeKkniyaTesb Up,
HaXMUTe nepeknioyartesb c6poca;

« OTtnycTuTe nepekntoyatenb copoca (Mpoponxan
HaxkumaTb Up): HaUHETCA aBTOMaTNYecKoe
TeCcTUpoBaHue;

+ MMocne 3anycka Tecta oTnycTuTe nepekntyatenb Up.

MPUEMHUK BbINONHAET NO OJHOI GYHKLMM 3a pas, OKONO
3 cekyHa.

+ Pan: Bneso/npago (LED P)

« Tilt: Buu3/BBepx (LED T)

+ Zoom: YBennuntb-ymeHbwutb (LED Z)
« ®okyc: lanble/6nuxe (LED F)

« [Aunadparma: 3akpbiTb-0TKPbITL (LED 1)

Mocne 3aBepLueHNA ABMXEHUA MOBOPOTHOrO MexaHn3mMa
1 06beKTIBa pe3ysnbTaT TecTa oTobpaxaetca 5
nHgukatopamu: P, T, Z, F, | (pacnonaratotca Bosne

nepeknioyatenein co ctpenkamu, Eig. 05, cmparuya 10):
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+ WHpukaTop roput HenpepbiBHO: COOTBETCTBYIOLAs
dyHKumA paboTaet ncnpasHo (PAN= P, TILT=T, ZOOM=
Z,FOCUS=F, IRIS=);

+ WHpukatop muraet: CooTBeTCTBYIOWANA HYHKLMA
He paboTaeT 1N OTCYTCTBYET, U HE MOXET ObITb
1CNonb3oBaHa Ana GyHKLWiA NpefyCTaHOBOK,
CKaHUPOBaHWs, NaTPyNNPOBaHNA.

Yepes HeCKoMbKO CEKyHJ, MOCe OKOHYaHMA TecTa
NPUEMHUK aBTOMATYECKI HauMHaET paboTy.

A

Ecnm B KOHLie TecTMpoBaHMA XOTA 6bl

OfIVH HAMKaTOP (ecnn AaHHaA GpyHKUUA
BKJ/IlOY€Ha) MuraeTt, Heo6XoAMMO YCTPaHUTb
HencnpaBHOCTb NpexAe, YeM HauMHaTb paboty
npuémHuKa.

6.2.19 cnonb3oBaHne TPEBOXKHbIX
KOHTaKTOB

4 TpeBOXHbIX KOHTaKTa NpnémHika EXDTRX3/EXDTRX324
CBA3aHbl C NepBbIMI 4 NPeACyTaHOBNEHHbLIMM NO3NLAMM:
KaK TOJIbKO aKTMBMPYETCA TPEBOra, yCTPOCTBO
MO3ULIMOHNPOBAHMA N 0OBEKTYIB YCTaHABNIMBAKOTCA

B COOTBETCTBYIOLLYIO MPeAyCTaHOBNEHHYIO MO3NLMIO;
MocnefHAA U3 aKTUBMPOBAHHbIX TPEBOT BCera MMeeT
npuopwuTeT. [pnemHnk EXDTRX3/EXDTRX324 takxe
MOET MOyYNTb TPEBOXHYIO KOMaHAy Yepes nynst DCJ,
DCT v DCTEL (koTopblii, B CBOKO OYepesb, NoNyyaeT ee

oT BuaeomatpuLbl SM164B 1 SM328B). B atom cyuae,
YCTPOVICTBO NO3NLIMOHNPOBAHNA 11 0OBEKTVIB NepemeLLaloTcs
Ha MpeayCcTaHOBEHHYIO Mo3uLmio n°1.

YT06bI NCMONb30BaTh TPEBOXHbIE KOHTaKTbI, yCTaHOBUTE
DIP-nepekntouatens SW4 B COOTBETCTBMM CO Criefy oMM
VHCTPYKLNAMU:

+ Mepekniouatenb 3 Ha SW4 B nonoxxeHunn ON:
TpeBOXHble KOHTAKTbl aKTVBMPOBAHbI;

+ Mepekniovatenb 3 Ha SW4 B nonoxeHuu OFF:
TpeBOXHble KOHTaKTbI 1eakTUBMPOBaHbI;

+ Mepekniovatenb 4 Ha SW4 B nonoxexHnn ON:
TpeBOXHble KOHTaKTbl HOPMaNIbHO Pa3OMKHYTbI;

+ MNepeknioyarenb 4 Ha SW4 B nonoxenunn OFF:
TpeBO)KHbIe KOHTaKTbl HOPMaJibHO 3aMKHYTblI.

6.2.20 YctaHOBKa pabouero pexuma ans

AONONHUTENbHON GYHKLMN aux4d

+ MMepeknioyatenu: nepeknioyatens 5 Ha SW4

YCTaHOBKM:

+ Mepekniovatennb 5 Ha SW4 B nonoxeHuu OFF:
HopmanbHas pabora;

+ Mepeknioyatennb 5 Ha SW4 B nonoxenunn ON: AUX4
aKTUBMPYETCA MO CUrHany TPeBOrM 1 JeakTUBMpYeTCa
Npwv NpeKpaLLeHny curHana TpeBoru.
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6.2.21 KHonku ynpasneHus
NOBOPOTHbIM MeXaHN3MOM

MPrEMHNK OCHALLEH 4-MA KHOMKaMM C yKa3aTeNlbHbIMN
CTpenKkamm 4515 ypaBieHysa MoBOPOTHbIM MEXaHV3MOM
B yeTblpéx HanpasneHusx (Up, Down, Left, Right, E
D5, cmpaduya 10). laHHble KHOMKM BECbMa Mose3HbI
NpW yCTaHOBKE MOBOPOTHOIO MeXaHN3Ma [/ KOHTPONA
3a MOMOXKEHVIEM OFPaHNUMTESNbHBIX NepeKsoyaTenel
/N NPaBUIbHOW PerynnpoBKe NoBOPOTHOIO
MexaHmn3ma. KypcopHble KHOMKM MELT NpuopuTeT

1 NPY HaXKaTW AeaKTUBMPYIOT AUCTAaHLVIOHHOE
ynpaeneHue (c nynbra). ECiv KHONKm oTnyLueHbl,
bYHKUMM MPUEMHIKa MOMHOCTbIO BO30OHOBAAIOTCA.

KombuHauma kHonku «eeepx» (Up) 1 KHonkmu cbpoca
MCNosb3yeTca ANA 3anycka aBToTeCTMPOBaHUA

([6.2.18 TecmuposaHue npuémHuka’; cmpanuud 14).
6.2.22 KomaHnpgbi PELCO D,
pacno3sHaBaemble exdtrx324

Hapspy ¢ pacno3HaBaHMeMm CTaHAAPTHbIX KOMaH[,
PELCO D, oTHOCALMXCA K A>KOWCTUKY U [BUXKEHWIO
06BEKTNBA, MPUEMHUK CMOCOBEH pacno3HaBaTh U1
BbINOJIHATb CNeAyioLMe pacliMpeHHble KOMaHbl
PELCO D.

KOMAHAbI

PELCOD

Set Preset 41"
(ycTaHoBKa
npepycTaHoBKM)

Set Preset X"

Set Preset"Y”

KOMAHAbI,
PACMO3HA-
BAEMbIE EXDTRX3/
EXDTRX324

Hauano c6opa
napameTpoB GyHKLWK
naTpynNpoBaHus
(Patrol)
[Ipumep)

pO2PAMMUPOBAHUA]

ampyuposaHus|

mpaHuya 1

Havatb
naTpynupoBaHue ¢
nosunyuu. ..

3aKOHUUTb

naTpynMpoBaHue Ha
nosunumu. ..

0c/1edosamesbHOCM

MPUME-YAHUA

X: PacnosHaBaHue
3HaueHwii ot 1 go 40

Y: PacnosHaBaHue
3HaueHwuit ot 1 go 40

KOMAHJbI,
KOMAHbI PACMO3HA-
PELCOD BAEMbIE EXDTRX3/ R e
EXDTRX324
Set Auxiliary Bkn. Aux PacnosHaBaHve
(ycTaHoBka Aux) 3HaueHuin oT 1 go 4
Clear Auxiliary | Bblkn. Aux PacnosnasaHve
(ynanenue Aux) 3HaueHuii ot 1 go 4
Set Pattern Start | MepekntoueHve -
aBTO-CKaHMPOBAHUA
(Autopan)
Run Pattern [MepeknioyeHne -
naTpynnpoBaHua
(Patrol)

Remote Reset
(ynaneHHblii
c6poc)

C6poc npuemHuKa -

PacnosnasaHve
3HayeHwit o1 1 go 40

Pacnosnasanve
3HaueHwui ot 1 go 40

Go To Preset
“1+40" Scan
(nepexopn B
npeAycTaHoBKY
“1+40")

PacnosHaBaHve
3HayeHuin o1 1 5o 40

Set Preset
"1+40"
(HacTporika
npeayCcTaHoBKM
"1+40")

MpenycTaHo-BneHHOe
nonoxeHue

PacnosnasaHve
3HayeHuit o1 1 go 40

Clear Preset
“1+40" (ouncTka
npepycTaHoBKM)

Cbpoc ogHoMm
npeayCcTaHoBKM

Set Preset“Z" Maysa s Z:PacnosHaBaHue
naTpynupoBaHnu 3HayeHni o1 1 go 99
Set Preset“42" | Crapt -
naTpynMpoBaHus
Set Preset“43” | OcTaHOBKa -
naTpynMpoBaHna
Set Preset“44” | OmbIBaTenb- -
ounctutens '
Set Preset“55" | Copoc Bcex [lonxHbl 6b1Tb
Set Preset’66” | MPEAYCTaHOBOK nocnenoBaTenbHo

MoAaHbl ABe KOMaHabl

Tab. 03

" Co cnepylowymm pacnpegeneHrem no BpemMeHu: Ha

I'IepBOIZ CeKyHAe aKTUBMpPYyeTCA TOJIbKO OMbIBaTesb,
B cnepytoLme 2 ceKyHbl OMblBaTeslb U OUNCTUTENb
AKTUBUPYKOTCA OAHOBPEMEHHO, 1 3aTeM B TeyeHne
nocneAHen cek. OMbIBaTeNb BbIK/IOYAETCA, a
OUYNCTUTESNIb OCTAETCA BKITIOYEHHbBIM.

6.2.22.1 Mpumep nporpammMmnpoBaHnA
nocneaoBaTeNbHOCTU NAaTPyIMpPoOBaHNA

(Patrol)

Ecnu TpebyeTca HacTpouTb NocnefoBaTeNnbHOCTb
naTpynMpoBaHuNA, KOTOpPasA HauMHAETCA C
npepycTaHoBIeHHON nosuuueit 19 (Preset),
3aBepLuaeTca npeaycTaHoBKOM 33 n
OCTaHaBNMBAETCA Ha OfHY MUHYTY NPV AOCTUKEHUN
KaXkAoW NpeaycTaHOBKN:

EB T PaspelueHyie BBOAA NapameTpos;

&8 EB 3 : Hauano natpynuposaHua ¢ nosunumm 19;

EB @5 : 3aBepLueHmne NaTpyIMpoBaHMA Ha

nosunyun 33;

B @B 5 : [ay3sa 60 cek Npu JOCTUMXKEHUN KaXK[om 13

no3uyumn;

[« ] @3 : BkntoueHwne nocnefoBaTeNibHOCTY;

= 3aBepLueH|/|e nocnenoBaTesibHOCTA.
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6.2.23 BkniouyeHue n BbiKno4YeHue
Mpexpae yem NnogKnoYaTh YCTPONCTBO:

+ YbeauTech, YTo AOCTaBMIEHHOE YCTPOWCTBO
COOTBETCTBYET TpebyembiM crieundprkaymam ([4.2)

Mapkuposka uzdenus’; cmpaxuya 4);

« Y6epuTech B LUENOCTV NPEAOXpaHUTeNen Ha
EXDTRX3/EXDTRX324;

« Bo n3bexaHve KoHTaKTa C 2JieMeHTaMu,
Haxo4AaAWwMMmncAa noa HanpakeHnewm, y6€,EI,I/IT€Cb,
yTO I'IpI/IéMHI/IK M npoyme KOMMNOHEHTbl CUCTEMbI
3aKpbITbl;

« YbenunTech, YTo BCe AeTaNN JOSKHbIM 06pa3om
3aKpenseHbl;

« Kabenu nutaHms He JOMKHbI MeLwwaTb HOPManbHOW
paboTe MHCTaNNATOPa U ABUKEHUAM NOBOPOTHOTO
YCTPOWCTBa;

« Yb6epmTech, 4To BCE UCTOUYHMKM NMUTAHUA 1N
noJKoYeHHble Kabenn cnocobHbl BblepKaTb
HarpysKy cuctembl.

18

6.2.24 KoHdurypaums dip-
nepekntouarenenn SW4 n SWé6

MNepeknio- | Mono- OyHKUMNA

vatenb XeHune

1 ON Mpotokon PELCO D

1 OFF MpoTtokonbl VIDEOTEC nnu
MACRO (ycTaHosku DIP 8
Ha SW4)

2,3,4 be3pasn- HeT dpyHKUMMN

NYHO

Mepeknio- | Mono- QyHKUnNA

vatenb HeHune

1,2 OFF, OFF 9600 60z ' (VIDEOTEC n
MACRO), 2400 PELCO D

1,2 ON, OFF 300 60p (VIDEOTEC), 38400
60a (MACRO), 4800 604
(PELCO D)

1,2 OFF, ON 1200 60p (VIDEOTEC n
MACRO), 9600 60z (PELCO D)

1,2 ON, ON 19200 60p (VIDEOTEC,
MACRO 1 PELCO D)

3 OFF TpeBoru He ucnonb3ytoTca '

3 ON Tpesoru ncnonbsytoTca

4 OFF TpeBOXHble KOHTaKTbl
HOPMAsnbHO 3aMKHYTbI '

4 ON TpeBOXKHble KOHTaKTbl
HOPMaJIbHO Pa3OMKHYTbl

5 OFF -

5 ON CpaboTka Aux4 no Tpesore

6 OFF -

6 ON Aux3 1 Aux4 - 0cBOGOXAEHbI

7 OFF -

8 ON? CraHAapTHbIN NPOTOKON
VIDEOTEC *

8 OFF? Mpotokon MACRO * (DCJ, DCT
1 DCTEL)

Tab.04 ' YcTaHoBKa No ymonuauio.
? YcTaHoBKa, coBMecTMan ¢ knasuatypamu DCIR,
DCJ, DCT n DCTEL co ctaHAapTHbIM NPOTOKONOM
VIDEOTEC.
? YcraHoBKa, coBmecTMas ¢ knasuatypamu DCIR, DCJ,
DCT v DCTEL co ctaHaapTHbiM npotokoniom MACRO.
* BbibrpaeTcs TonbKo B ToM ciiyuae, ecm Dip 1
nepekntoyatenb SW6 HaxoanTca B nonoxeHumn OFF.
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7 TexHunyeckoe
o6cnyxnBaHue

MpunémHuk He TpebyeT cneumanbHbIX
npoueayp o6cnyKusaHms.

PekomeHpyeTca pacrnonaraTb CUOBblE WHYPbI
1 coeaviHUTENbHble Kabenu Tak, UTobbl OHW He
npenATCTBOBaNN AENCTBMAM onepaTopa.

8 BbiBO3 B oTXOADI
9TOT CMMBOA N cUCTeMa yTuansauun
NUMeIT 3HaYeHne TOJIbKO B CTpaHax EC n He

mmm HaXOAAT NPUMEHEHUsA B APYruxX CTpaHax
mupa.

Bawwe nsgenvie 6blSI 3TOTOBNEHO U3 matepuanos
N KOMMNOHEHTOB BbICOKOIo KavecTBa, MOryLmnx
6bITb MOBTOPHO NCMOJIb30BAHHbIMW NN
YTUIN3UPOBaHHbIMW.

DneKTpUYeCKme 1 SNEKTPOHHbIE MaTepuanbl, Ha
KOTOPbIX MEETCA YKa3aHHbIN CMBOJI, B KOHLE
CpOKa Cy»06bl JOMKHbI BbIOPACIBAaTCA OTAENBHO OT
ObITOBbIX OTXOA0B.

Mpocym BbIBE3TY 3TO YCTPONCTBO B LieHTp c6opa nnm
Ha 9KOJTOMMYECKYI0 CTaHLMIO.

B EBponerickom CoobLiecTBe CyLecTBYIOT CUCTEMbI
anddepeHympoBaHHoro cbopa Mycopa Ana
31eKTPOHHbIX W INEKTPUYECKUX N3LEeNNN.

9 Troubleshooting

MpEMHMK NErKoro 13mnosib30BaHUsA, HO MPOGEMbI
MOTYT COCTaBWT B MPOAOSIKEHNE MOHTaXa,
KoHOMrypauma nnv ynotpebneHus.

BO3MOMHAA NPUYUHA U
PELWWEHUA

Het nutaHums.

NPOBJIEMA

WHpukatop LD1
He roput. MposepbTe Kabenb NUTaHuA.
HeuncnpaBeH npefoxpaHutenb.
3ameHuTe npefoxpanutens F5 (6.3A
F 250V).

Nupnkatop LD1
ropuT. KomaHabl
He BbIMOJHAITCA.

HeBepHas KoHpurypauuns
npuémHuKa.

[na nHtepdeiica RS-485 nposepsbTe,
yCTaHOBJEHa UM HET Harpyska C
nomoLLbto nepemblyky JP5. Ana nuHun
TVNa <TOKOBasA NeTnsA» yoeAnTech, UTo
nepembiukn JP2 1 JP3 HaxopATca B
nonoxenun CL.

HeBepHoe coeguHeHme.

MpoBepbTe coeguHUTENbHbIE Kabenu.
HeBepHas npaeHtudpukayumsa.
MpoBepbTe MAEHTUPUKALNOHHBIN
Homep (SW1-SW2-SW3).

YcTpoiicTBo 6noKupoBaHo.

HaxmuTe KHonKy c6poca P1 nnn
BbIK/IOUUTE NTaHNe.

HenpasunbHasa ckopoctb unmn
NpoToKon.

MposepbTe yctaHoBKM DIP-
nepekntoyatenein 1,2 n 8 HaSW4n 1
Ha SW6.

Yctponctso
nosuymo-
HVPOBaHVA He
pabortaer.

Henpasmnbuoe nnutTaHue
ychoﬁc‘rBa nosnMynoHpoBaHunA.

Y6eauTech, 4TO HanNpsXeHMe NUTaHuA
YCTPOWCTBA NO3MLMOHNPOBaHNA
COOTBETCTBYET TOMY, UTO MOAAETCA C
NpUeMHMKa.

O6beKTVB He
paboTaeT.

Ha 06beKkTnB nopaHo

Henp Hoe Han| ne.

MpoBepbTe HacTporiky TR1.

HeT cpaboTku no
TpeBore.

HeBepHas KoHpurypauus
TpeBoXHbIx DIP-nepekniouareneii.

MpoBepbTe ycTaHOBKY
nepekntoyatenent 3,4 n 5 Ha SW4.

Mpu nocne- HeBepHoe coegnHeHue.
AOBATENbHOM MpoBepbTe coefuHUTENbHbIE Kabenu.
coefviHeHUN .
nocneaylowyme HeBepHas KoHpurypauus npnéma.
ycTponcTea Ina nHtepdeinca RS-485 nposepbTe,
B JIMHUN He yCTaHOBMNEHa N Harpy3Ka ¢ NomoLLblo
rnonyyvatoT KomaHg | JP5. inA nuHum Tuna «TokoBas netnsa»
ynpasfieHus. ybefuTtech, uto nepembluku JP2 1 JP3
HaxopaATca B nonoxeHum CL.
HeBepHas koHpurypauus DIP
nepekniovarens.
MpoBepbTe agpecHble yCTaHOBKMN
HedYHKLIMOHMPYIOLWUX YCTPOCTB.
Tab. 05
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10 TexHMYecKune faHHbIe
10.1 O6wasa yacTb

10.4 CoobuweHne

C,qenaHo 13 aNntOMUHWUEBOIO CrnjlaBa

Mpoknagku ns HeonpeHa

BuHTbI 13 HepXKaBetoLen cTanu

OKpacka 3MoKC1AHO NOPOLLIKOBOWN KPacKow, LBeT
RAL7032

MocTaBnseTcs ¢ pabounm pyKOBOACTBOM

10.2 MexaHun4yeckaa 4yacTb

HapyxHble pasmepbi: 410x410x296 mm

BHyTpeHHMe pa3mepbl: 353x353x206 Mm

LWTyyHbin Bec: EXDTRX3 32kr, EXDTRX324 29kr

10.3 dnekTpuuyeckas 4yactb

HanpsxeHue nutaHua
- IN 230Vac, 50/60 Hz, 40W makc.
- IN 24Vac, 50/60Hz, 40W makc.

MakcumanbHas nepeksntoyaemas MOLWHOCTb: 100W

HanpsxeHne nuTaHna noBopoTHOro yctporcraa: IN
24Vac, 50/60Hz

HanpsKeHne NUTaHWA 3aLMTHOTO YCTPOWCTBA CTeKNa:
IN 24Vac

Hanps»eHue nutaHna ontukm: OUT 3-12Vdc (makc.
100mA)

999 aapeca MoryT BblbupaTbcsa nocpercTsom Dip
Switches

MO>KHO MCMOMb30BaTh Kak OMTUKY, paboTaloLLyio ¢
VHBepCHen NOASAPHOCTY, TaK 1 ONTHKY, paboTaioLLyio oT
obuwero nposoga

CBeToAno HanMYMsA NUTaHuA

CBeToAnOof aKTUBHbIX GYHKLMN

EEPROM Ansa 3anoMmHaHNA akTUBHbIX GYHKLMN

MuikpokoHTponnep 16 bit c noBTopHO
nporpammmpyemon namaTbto Flash

PRESET/SCAN/PATROL c aBTOMaTnyecknm
pacrno3HaBaHVieM MMEeLLUXCA GYHKLMIA

Bo3MOXHOCTb 3anomMrHaHmA o 40 no3unuwnii PRESET ¢
VIDEOTEC MACRO (DCJ n DCT knasuwwHble) n PELCO D
npoTokona

4 HacTpavBaemblix KoHTakTa Tpesoru N.A. unn N.C.

20

MocnenoBaTenbHblii BbiGpaeMbii Bxog 13 RS-232/
Current Loop/RS-485

Bbl6ripaemas CKopoCTb COobLLeHns
(38400/19200/9600/1200/300 Baudrate)

PetpaHcnaTop RS-232, RS-485 un Current Loop ana
KacKagHoW KoHdUrypaumm

10.5 MpoToKonbl

VIDEOTEC (300, 1200, 9600, 19200 baudrate)

MACRO (1200, 9600, 19200, 38400 baudrate)

PELCO D (2400, 4800, 9600, 19200 baudrate)

10.6 Okpyxxalowan cpena

BHyTpu nomeuweHnsa/CHapyxun

Pabouas Temnepatypa: 0°C/+50°C

10.7 Ceptudpukauua

ATEX
- & 11 2GD Exd IICT6 Gb
- & tb 1IICT85°C Db IP66 Ta -20/+40°C
- @ 0722: Homep Kopryca

EACEX
- Exd ICT6 Gb
- Extd IICT85 Db I1P66
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10.8 KaHan kabensa
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CORTEM s.p.a.

cap, soe.€ 1.578.000,00i.v.

REA CC.IAA GORIZIA U. 32755 - M. GO 000138

Registro Imprese Gorizia 00052120318

Cod.Fisc. e Partita lva IT00052120318

Eco-contributo RAEE assolto ave dovuto n® Registro A.EE. [T08020000001818

Sede e Stabilimento - Head Office/Works:
Via Aquileia, 10 - 34070 Villesse (Go) ITALY
Telefono: +39 0481 964911

Telefax: +39 0481 964999

Email  info@cortemgroup.com

(COMPANY WITH QUALITY MANAGEMENT
SYSTEN CERTIFIED BY DIV
= ISO 9001:2008 =
CORTEM
Direzione commerciale/Sales: K JP
Piazzale Dateo, 2 - 20129 Milano (M) ITALY
Telefono: +39 02 76110329 Tob b f
Telefax: +39 02 7383402 o be sure fo be sare.
Email com com

ATTESTATO DI CONFORMITA'
DEI COMPONENTI

ATTESTATION OF CONFORMITY
FOR COMPONENTS

N° 0020

Il costruttore:
We:

CORTEM S.p.A.
Via Aquileia,
34070 VILLESSE (GO)

10

ITALY

Dichiara qui di segquito che il prodotto
Hereby declare that the product

Custodie vuote:

Empty boxes: CCA.. GUB..

@ II 2GD

Ex d IIC Gb
Ex tb IIIC Db
IP66

Modo di protezione:
Protection mode:

Certificato:

P ESI 01 ATEX 4
Certificate: CESI 0 034v

Organismo notificato:

22 CESI via R i
Notified body: 07 CESI via Rubattino,

n. 54 (MI) ITALY

con le seqguenti direttive comunitarie:
the following community directives:

Risulta in conformita
Is in conformity with

94/9/EC

E che sono state applicate le seguenti norme armonizzate:
And that the following harmonized standards have been applied:

EN 60079-0: 2009
EN 60079-1: 2007
EN 60079-31:2009

EN 60529: 1991

Le custodie vuote sono state sottoposte alla prova di sovrapressione interna in accordo

al par.15.1.3.1 della EN 60079-1 applicando i valori indicati sul certificato
CESI 01 ATEX 034U.
The empty housings have been submitted to the overpressure test according to

par.15.1.3.1 of EN 60079-1 with the values indicated on CESI 01 ATEX 034U certificate.

Firma
Signature . . .

Villesse, 08.03.2012

Vice-president
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CORTEMs.pa. crmt s e
cap. s06.€ 1.578.000,00i.v. = 150 9001:2008 =
REA CC.IAA BORIZIAU. 32755 - M. G0 000138

Registro Imprese Garizia 00052120318

Cod.Fisc. e Partita lva IT00052120318

Eco-contributo RAEE assolto ove dovuto n® Registro A.EE. [T08020000001818

Sede e Stabilimento - Head Office/Works: Direzione commerciale/Sales:

Via Aquileia, 10 - 34070 Villesse (Go) ITALY Piazzale Dateo, 2 - 20129 Milano (Mi) ITALY

Telefono: +39 0481 964911 Telefono: +39 02 76110329

Telefax: +39 0481 964999 Telefax: +39 02 7383402

Email  info@cortemgroup.com Email i i.com com

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA'

€

N° 0021

Il costruttore:
We:

CORTEM S.p.A.
Via Aquileia, 10

34070 VILLESSE (GO) - ITALY

Dichiara qui di seguito che il prodotto
Hereby declare that the product

Custodie porta morsetti, unita
di comando e controllo:
Terminal boxes, command and
control units:

Terminal boxes
GUB...
CCA...

& 11 200

Ex d IIC T6/T5 Gb

Ex tb IIIC T85°C/T100°C Db
IP66

& 1 m2

Ex d I Mb

Modo di protezione:
Protection mode:

Certificato:

P CESI 01 ATEX O
Certificate: 35

Organismo notificato:

P . 22 CESI i R
Notified body: n. 07 CESI via Rubattino,

con le seqguenti direttive comunitarie:
the following community directives:

Risulta in conformita
Is in conformity with

2004/108/EC 94/9/EC

E che sono state applicate le seguenti norme armonizzate:

Signature .

CORTEM

To be sure to be safe.

DECLARATION OF CONFORMITY

Command and control units
GUB...
CCA...

<> II 2GD

Ex d IIC T6/T5 Gb

Ex tb IIIC T85°C/T100°C Db
IP66

& 1 M2

Ex d I Mb

CESI 01 ATEX 036

54 (MI) ITALY

And that the following harmonized standards have been applied:

EN 60439-1 EN 60079-0: 2009
EN 60079-1: 2007
EN 60079-31:2009
EN 60529: 1991
Villesse, 30.03.2012 Firma

Vice-president
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